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Milli Onséz
— Bu standard, kaynad: EN 81-20:2014 standardi olan TS EN 81-20:2014 Tiirk Standardinin Makine ihtisas

Kurulu’na bagh TK20 Makine Glvenligii Teknik Komitesi marifetiyle hazirianan Tlrkce'ye terclimesidir.

— Bu standardda kullanilan bazi kelimeler ve/veya ifadeler patent haklarina konu olahilir. Boyle bir patent
hakkinin belirlenmesi durumunda TSE sorumlu tutulamaz.

— Bustandard TS EN 81-1+A3:2010 ve TS EN 81-2+A3:2010 standardiarinin yerini alir.
— Bu standardda atif yvapilan standardlann milli karsihklan asagida verilmistir.

Bilim, Sanayi ve Teknoloji Bakanlhg: tarafindan 95/18/EC sayih “Lift Directive” direktifi Asansor Yonetmeligi
(95/1 8/AT) olarak uyumlastirimis ve 31/1/2007 tarihli ve 26420 sayill Resmi Gazete’de yayimlanmstir.

EN, ISO, IEC _ Ad TS No Adi
vh. No {Ingilizce} (Tiirkge)
EN 81-28 Safety rules for the TSENS81-28  Asanstrler — Yapim ve montaj igin
consfruction and installation of giivenlik kurallart —Yolcu ve ylik
lifts — Lifts for the transport of asansorleri - BoOlUm 28: Yolcu ve yilk
persons and goods — Part asansorierinde uzaktan alarm

28: Remote alarm on
passenger and goods
passenger lifts

EN81-50:2014 EN 81-50:2014, Safety rules for TS EN 81- Asansdrlerin yapimi ve kurulumu icin
the construction and installation 50:2014 glvenlik kurallart — Muayene ve
of lifts — Examinations and deneyleri- Blim 50: Asansdr
tests — Part 50: Design rules, bilesenlerinin tasarim kurallari,
calculations, examinations and hesaplan, muayeneleri ve deneyleri
tests of lift components

EN 81-58 EN 81-58, Safety rules for the TS EN81-58  Asansdrier — Yapim ve montaj icin
construction and installation glvenlik kurallari — Muayene ve
of lifts — Examinations and deneyler — B&liim 58: Kat kapilan
tests - Part 58: Landing door icin yangina kargi dayaniklilik deneyi
fire resistance test

EN131- Ladders — Requirements, TS EN 131- Merdivenler — Bélim 2: Ozellikler,

2:2010+A1:2012 testing, marking 2+A1:2013 deneyler, isaretleme

EN 1993-1-1 Eurocode 3— Design of steel TS EN 1993-1- Eurocode3: Celik yapiarin
structures — Part 1-1: General 1 projelendiriimesi — Bolim 1-1: Genel
rules and rufes for buildings kurailar ve bina kurallari

EN 10305-1 Steel tubes for precision TS EN 10305- Celik borular — Hassas uygulamalar
applications — Technical 1 icin — Teknik teslim sartlar — B&lUm
delivery conditions — Part 1: 1: Soguk ¢ekilmis dikissiz borular
Seamless cold drawn tubes

EN 10305-2 Steel tubes for precision TS EN 10305-2 Celik borular —Hassas uygulamalar
applications — Technical icin — Teknik teslim sartlan - Bélim 2:
delivery conditions — Part 2: Soguk cekilmis dikisli borular
Welded cold drawntubes

EN 10305-3 Steel tubes for precision TS EN 10305-3 Celik borular — Hassas uygulamalar
applications — Technical igin — Teknik teslim sartlan — Bolim
delivery conditions — Part 3: 3: Sogduk odlgilendiriimis dikisli borular
Welded cold sized tubes

EN 10305-4 Steel tubes for precision TS EN 10305-4 Celik borular — Hassas uygulamalar
applications — Technical icin — Teknik teslim sartlari — Boltm
delivery conditions — Part 4: 4: Hidrolik ve pndmatik gii¢ sistemleri
Seamless cold drawn tubes icin sojuk gekilmis dikissiz borular

for hydraulic and pneumatic
power systems

AT
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EN, iSO, IEC _ Ad TS No Ad
vbh. No {Ingilizce) ({Tiirkge)
EN 10305-5 Steel tubes for precision applications TS EN 110305-5 Celik borular — Hassas

EN 10305-6

EN12015

EN 12016

EN 12385-5

EN 12600:2002

EN 13015

EN 13501-1

EN 50205

EN 50214

EN 50274

EN 60204-
1:2006

EN 60529

EN 60664-1

EN 60947-4-
1:2010

— Technical delivery conditions —
Part 5. Welded cold sized square
and rectangular tubes

Steel tubes for precision applications
— Technical delivery conditions —-
Part 6: Welded cold drawn tubes for
hydraulic and pneumatic power
systems

Electromagnetic compatibility -
Product family standard for lifts,
escalators and moving walks —
Emission

Electromagnetic compatibility —
Product family standard for lifts,
escalators and moving walks —
Immunity

Steel wire ropes
Stranded ropes for lifts

Glass in building — Pendulum test —
Impact test method and classification
for flat glass

Maintenance for lifts and escalators —
Rules for maintenance instructions

Safety

Fire classification of construction
products and building elements —
Part 1: Classification using data from
reaction to fire tests

Relays with forcibly guided
{mechanically linked) contacts

Flat polyvinyl chloride sheathed
flexible cables

Low-voltage switchgear and

controlgear assemblies — Protection
against electric shock — Protection
against unintentional direct contact
with hazardous live paris

Safety of machinery - Electrical
equipment of machines — Part 1:
General requirements (IEC 60204-
1:2006)

Degrees of protection provided by
enclosures (IP Code) (IEC 60529)
Insulation coordination for equipment
within low-voltage systems — Part 1:
Principles, requirements and tests
(IEC 60664-1)

Low-voltage switchgear and
controlgear — Part 4: Contactors and
motor —starters - Section 1:

Electromechanical contactors  and
motor-starters (IEC 60947-4-1:2009)

TS EN 10305-6

TS EN 12015

TS EN 12016

TS EN 12385-5

TS EN 12600:2004

TS EN 13015+A1

TS EN 13501-
1+A1

TS EN 50205

TS EN 50214

TS EN 50274

TS EN 60204-
1:2011

TS EN 60529/A2

TS EN 60664-1

TS EN 60947-4-
1:2011

uygulamalar igin — Teknik
teslim sartlart — B6lim 5:
Sofuk dlgilendiriimis, dikisli,
kare ve dikdértgen kesitli borular
Celik borular — Hassas
uygulamalar igin — Teknik teslim
sartlan — Bélim 6: Hidrolik ve
pndmatik glic sistemleri igin
sofuk gekilmis, dikisli borular
Elektromanyetik uyumiuluk —
Asansdrler, yirllyen merdivenier
ve yiirityen hantlar igin Griin
ailesi standardi — Emisyon
Elektromanyetik uyumluluk —
Asansdrler, yiirlyen merdiven ve
bantlar igin Griin aile standard)
- Bagisiklik

Celik tel halatlar —Giivenlik —
B&ltim 5: Asansdrler igin halatlar
Cam — Yaptlarda kullanilan —
Sarkag deneyi — Diiz cam igin
garpma deneyi ve siniflandirma
Asansdr ve yiriyen
merdivenlerin bakimi —Bakim
talimatlan icin kuraltar

Yap: mamulleri ve yapi
elemanlari, yangin
simiflandirmasi B&lim 1: Yangin
karsisindaki davranis
deneylerinden elde edilen veriler
kultantlarak siniflandirma
Zorlamali, kilavuzlu kontaklar
bulunan réleler {mekanik olarak
badlanmig)

Kablolar — Polivinil kloriir
kihfli— Yassi, biikillgen

Alcak gerilim anahtariama ve
kontrol diizeni iiniteleri—elekirik
garpmasina kars! koruma —
Tehlikeli gerilimli bdlimlers
istenmeden yapilan dodrudan
temasa kars! koruma
Makinalarda giivenlik —
Makinalarin elektrik donantmi —
Boliim 1: Genel kurallar

Mahfazalarla sadlanan koruma
dereceleri (IP kodu)

Yahtim koordinasyonu — Algak
gerilim sistemlerinde kullamlan
donanimiar igin —B&im 1:
ilkeler, kuraltar ve deneyler
Algak gerilim anahtarlama
diizeni ve kontrol diizeni —
Bolim 4— 1: Kontaktérler ve
motor yol vericileri —
elektromekanik kontakt&rler ve
moter yol vericileri
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EN, ISO, IEC Adi TS No Adi
vb. No (ingilizce) (Tiirkge)
EN 60947-5- Low-voltage switchgear and TS EN 60947-5- Algak gerilim anahtarlama ve
1:2004 controlgear — Part 5-1: Control circuit 1 :2006 kontrol diizenleri— Bélim 5— 1:
devices and switching elements — Devre kontrol cihazlari ve
Electromechanical control circuit anahtarlama elemanlar —
devices (IEC 60947-5-1:2003) Elektromekanik devre kontrol
cihazlan
EN 60947-5-5 Low-voltage switchgear and TS ENB60947-5-5  Algak gerilim anahtarlama
confrolgear -~ Part 5-5: Control circuit diizeni ve kontrol dizeni —
devices and switching elements ~— Bd&lim 5- 5: Devre kontrol
Electrical emergency stop device with cihazlar ve anahtarlama
mechanical latching function (IEC elemanlari—Mekanik
60947-5-5) mandallama fonksiyonlu
elektrikii acil durdurma cihaz
ENG1310-3  Safety of machinery - Indication, TS EN 61310-3 Makinalarda givenlik—
marking and actuation — Gdsterim, isaretieme ve
Requirements for the location and harekete gegirme— Bélim 3:
operation of actuators (IEC 61310-3) Harekete gegirici
mekanizmalarin yerlestiriimesi
ve gahstiriimast igin kurallar
EN 61800-5- Adjustable speed electrical power TS EN 61800-5- Hizi ayarlanabilir elektrikli giic
2:2007 drive systems — Part 2: Safety 2:2008 tahrik sistemleri — B8lim 5-2:
requirements. Functional (IEC 61800- Givenlik kurallars —
5-2:2007) Fonksiyonel
EN61810-1 Electromechanical elementary relays TS EN 61810-1 Elekiromekanik temel rileler —
— Part 1: General requirements (IEC Bolim 1: Genel 6zeflikler
61810-1)
ENISO Safety of machinery — General TS EN IS0 Makinalarda giivenlik —
12100:2010  principles for design — Risk 12100:2014 Tasarim igin genel prensipler —
assessment and risk reduction (IS0 Riskin dederlendirilmesi ve
12100:2010) azaltiimasi {ISC 12100:2010)
ENISO Safety of machinery — Safety TS ENISO Makinalarda giivenlik — Kol ve
13857:2008 distances to prevent danger zones 13857:2014 bacaklarin erisebilecegi
being reached by the upper and lower blgelerde tehlikenin tnlenmesi
limbs (1SO 13857:2008) icin glvenlik mesafeleri
HD 60364-4- Low voltage electrical installations TS HD 60364-4- Alcak gerilim elektrik tesisleri —
41:2007 — Part 4-41: Protection for safety  41:2008 Bolum 4 - 41: Glvenlik icin
— Protection against electric shock koruma — Elektrik carpmasina
{IEC 60364-4-41:2005) karsi koruma
HD 60364-4- Low voltage electrical installations — T8 HD 60364-4-  Algak gerilim elektrik tesisati —
42:2011 Part 4-42: Protection for safety — 42:2011 Boliim 4- 42: Givenlik igin
Protection against thermal effects (IEC koruma — Isil etkilere karsl
60364-4-42:2010) koruma
HD 60364- Low voltage electrical installations — TS HD 60364- Alcak gerilim elektrik tesisleri -
6:2007 Part 6: Verification (IEC 60364~ 6:2007 Bdlim 8: Dogrulama
6:2006)
IEC 60227-6 Polyvinyl chloride insulated cables of TS IEC 60227-6 Kablolar— Polivinil kloriir
rated voltages up to and including yalitimh— Beyan gerilimi en gok
450/750 V — Part 6: Lift cables and 450/750 v olan b&lim &:
cables for flexible connections Asansor kablolar ve biikllgen
baglantiiar igin kablolar
IEC 60245-5 Rubber insulated cables — Rated TS IEC 245- Kablolar— Kauguk yaltimli—
voltages up to and including 450/750 V 5/T1(Numara tadili, Beyan gerilimi en gok 450/750 v
— Part 5: Lift cables TS IEC 60245-5)  olan bdliim 5: Asansdr kablolar
IEC 60417 Database — Graphical symbols for use TS IEC 60417 Cihazlann Uzerinde kullamian

on equipment

grafik semboller

™
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EN, ISO, Adi TS No Adi
IEC .
vh. No (Ingilizce) {Tirkce)
IEC 60617  Graphical symbols for diagrams TS IEC 60617  Diyagramlarda kullanilan grafik
semboller
1SO 12191 Fluid power systems and components TS IS0 1219-1  Akiskan g{i¢ sistemleri ve
— Graphic symbols and circuit bilegenleri — Grafik semboller ve
diagrams — Part 1: Graphic symbols for devre semalari — Boliim 1: Klasik
conventional use and data-processing kullanim igin grafik semboller ve
applications

veri isleme uygulamalan

TS EN 81-20:2014 standard:, EN 81-20:2014 standardi ile birebir ayni olup, Avrupa Standardizasyon Komitesi'nin  (Avenue  Marnix
17, B-1000 Brussels} izniyle basilmisgtir.

Avrupa Standardlarinin herhangi bir sekilde ve herhangi bir yolla tGm kullarum haklan Avrupa Standardizasyon Komitesi (CEN) ve Uye
(ikelerine aittir. TSE kanaliyla CEN'den yazili izin alinmaksizin gogaitilamaz.
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Onséz
Bu standard (EN 81-20:2014), AFNOR tarafindan sekretaryasi yiiriitilen CEN/TC 10 “Lifts, escalators and
moving walks — Asansérler, yiiriiyen merdivenler ve ylriime bantlar” Teknik Komitesince hazirlanmistir,

Bu Avrupa Standardina en geg Subat 2015 tarihine kadar ayni metni yayinlayarak ya da onay duyurusu
vayinlayarak ulusal standart statiisli verilmeli ve gelisen ulusal standardlar en gec¢ Agustos 2017 tarihine kadar
yirliriikten kaldirimalidr,

Bu standardin baz) kisimlan patent haklarina konu olabilir. Boyle bir patent hakkinin beflirlenmesi durumunda
CEN [velveya CENELEC] sorumlu tutulamaz,

EN 81-50:2014 ile birlikie bu standard, EN 81-1:1998+A3:20009 ve EN 81- 2:1998+A3:2009 standardlarinin
yerine geger,

Bu standard Awrupa Komisyonu ve Avrupa Serbest Ticaret Buligi tarafindan CEN'e verilen talimat
dodrultusunda hazirlanmistir. AB DirektiffDirektiflerinin temel gereklerini saglar.

AB Direktifi/Direktifleri ile iliskisi igin, bu standardin bitiinleyici bir bdliimi olan Ek ZA'ya bilgi icin bakiimahdir.

Bu standard, asansorlere dair EN standardlarindaki strekli bir gelismenin bir sonucudur. EN 81-20 ve EN 81~
50 standardlan icine dahil edilmis EN 81-1 ve EN 81-2 standardlaninin &nceki baskilan asadidakileri kapsar:

- EN 81-1:1985, Elektrikli asansdrier igin emniyet kurallan,

- EN 81-1:1988, Elektrikli asansorler igin emniyet Kurallar,

-~ EN 81-1:1998, Diizeltme No 1:1998,

— EN 81-1:1998/A1:2005, Asansdrlerde glivenlikle ilgili uygulamalarda programlanabilir elektronik
sistemlerin dahil edilmesi,

— EN 81-1:1098/A2:2004, Kiiglik makine daireli asansérlerin dahil edilmesi,

— EN 81-1:1998+A3:2009, Acik kapi fle kabinin kontrolsiiz hareketinin dahil ediimesi,

— EN 81-2:1987, Hidrolik asansdrler igin giivenlik kurallari,

— EN 81-2:1998, Hidrolik asansérler icin givenlik kurallari,

— EN 81-2:1998, Diizeltme No 1:1999,

— EN 81-2:1998/A1:2005, Asansdrler icin glivenlikle ilgili uygulamalarda programlanabilir elekironik
sistemlerin dahil edilmesi,

— EN81-2:1998/A2:2004, Kiicik makine daireli asansrlerin d&hil edilmesi,

— EN 81-2:1998+A3:2009, Acik kapi ile kabinin kontrolsiiz hareketinin dahil edilmesi.

Bu dokiiman standardin birinci baskisidir. Asafidaki hususlar nedeniyte EN 81-1 ve EN 81-2 standardlarinda
degisiklik yapilma ihtiyaci duyulmustur:

- Giniimiz teknolojilerindeki degisimler nedeniyle giivenlik konulanindaki gincellemeler,
— Teknolojik gelismeleri yansitma ihtiyaci,

— ligili AB Direktiflerinden dolay! temel saghk ve giivenlik gereklerinin dahil edilmesi,

— Mevout anzalann giderilmesi,

— Yorumnlamadan kaynaklanan énerilerin dahil edilmesi®,

— Bu alandaki gelismelere gore atif yapilan diger standardlardaki giincelleme.

CEN/CENELEC ¢ Tuziiklerine gire, bu Avrupa Standardinin ulusal standart olarak uygulamaya alinmasindan
sorumlu ulusal standart kuruluglanmin {ilkeleri sirasiyla; Almanya, Avusturya, Belgika, Birlegik Kraliik,
Bulgaristan, Cek Cumhuriyeti, Danimarka, Estonya, Finlandiya, Fransa, Hirvatistan, Hollanda, Irlanda,
ispanya, isveg, [svigre, ltalya, izlanda, Kibns, Letonya, Litvanya, Litksemburg, Macaristan, Makedonya, Malta,
Norveg, Polonya, Portekiz, Romanya, Slovakya, Slovenya, Tlirkiye ve Yunanistan'dir.

" CEN/TC 10 biinyesinde, uzmanlar tarafindan hazirlanan bu standardin degisik maddelerine iligkin sorulari
cevaplamak Gzere bir yorumlama komitesi kurulmustur. llgili standardlarda degisiklik yapilarak bu hususlarin
dahil edilmesine kadar tlim bu tir konular CEN TS 81-11 icinde yayimlanmistir.
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0 Girig

0.1 Genel
Bu standard, EN SO 12100'de belirtildigi gibi C tipi bir standarddir.

Bu standardin kapsam maddesinde, sz konusu asansdr makinasi ile ilgili tehlikeler, tehlikeli durumiar ve
tehlikeli olaylar ve bunlann kapsam belirtilmistir.

Bu C tipi bu standardin hikiimleri A ve B tipi standardlarda beliflimis olanlardan farkh oldugunda, bu
standardin hiklmlerine gére tasarmlanmis ve imal edilmis asansdr makinalan icin bu C tipi standardin
hiikiimleri, difer standardlarin hiikiimierinden dnce uygulamr.

0.2 Genel agiklamalar

0.2.1 Bustandardin amaci, asansdrlerin normal kultarurmu, bakimi ve acil durumlar sirasinda muhtemel kaza
risklerine karsi insanlan ve mallan korumak maksadiyla insan ve yiik asansdrieriyle #igili glivenlik kurallarin:
belirlemektir.

0.2.2 Bu calisma, asansotrlere iliskin gesiti muhtemel tehlikeler gdz Oniine alinarak hazifanmistir
(bk. Madde 4).

0.2.2.1 Givenligi sadlanacak kisiler:

a) Ornegin bakim ve muayene personeli gibi yetkin ve yetkili kisiler ve insanlar dahil kultamicilar {bk.
EN 13015),

b) Asansérden etkilenebilir olan ve asansdr kuyusunun veya makina ve makara dairesinin ¢evreledi@i tim
alanda bulunan kisiler.

0.2.2.2 Giivenligi saglanacak ylkler:

a) Kahindeki yiikler,

b) Asansdér tesisinin bilesenler,

¢} Asansoriin tesis edildigi bina,

d) Asansoriin tesis edildidi alanin en yakin ¢evresi.

Not- EN 81-71, zarar verici eylemlere karg! asansoriin korunmasini sadlayan ilave gerekleri ve EN 81-77,
deprem sartlanindaki asansdérleri kapsayan ilave gerekleri sadlar.

0.2.3 Bilesenlerin agirigh, boyutu ve/veya sekli el ile tasinmasini engellediinde, bunlar;
a) Kaldirma dilzenedi igin baglantiar ile donatiimms olmali veya

b) Bu tiir baglantilarla donatilabilecek sekilde tasarimlanmig olmall (6rmegin, dis acilmis delikler vasitasiyla)
veya

¢) Standart kaldirma diizenedi kolayca baglanabilecek sekilde sekillendirilmis olmalidir,

0.3 ilkeler

0.3.1 Genel
Bu standardin hazirlanmasinda asagidaki ilkeler uygulanmustir:

0.3.2 Bu standard, yangina kars! bina bdlimlerinin korunmasi dahil her elekirikli ve mekanik veya bina
insaatina uygulanabilir ttm genel teknik kurallan tekrar etmez.

Bununla birlikte, asans6r imalatgisina 6zgiin olan gereklerden dolayt veya baska alanlardakinden daha siki
olabilen asansériin faydal kullanilimasini sagtayan gereklerden dolayi, iyi yapinin belirli gereklerini olusturmak
icin bu standardin hazirlanmasi gerekmistir.

6



ICS 91.140.90 TS EN81-20:2014-10
EN 81-20:2014

0.3.3 Bu standard, binalarfinsaatlar icindeki asansdérlerin montajina iliskin asgari kurallan belirtir. Binalar vb.
yapilar igin baz! iilkelerde ihmal edilemeyecek diizenlemeler olabilir.

Makine ve makara dairelerin yiiksekligi ve bunlara erisim kapilarinin boyutlarint iliskin asgari dederlerini
belirleyen bu standardin maddeleri bu diizenlemelerden etkilenir,

0.3.4 Bu standard, sadece asansorlerin giivenli cahsmasini saflayan malzeme ve donanimimn gereklerini
miimkiin oldugu dlgiide belirler.

0.3.5 Risk analizi, terminoloji ve teknik gtziimler; EN 1SO 12100, EN ISO 14798 ve EN 61508 standard
serilerindeki yontemler dikkate alinarak kabul edilmistir.

0.3.6 EN 81-20 standardinin yaygin olarak uygulanabiiir bir standard olmasim saglamak igin, bir insan agirhdi
ortalama 75 kg olarak belirlenmistir.

Bu standard, kabinde belirlenmis tasanm yiikiine (beyan yiikil) iliskin olarak azami kabin alarin ve kargilik
gelen kisi sayisinin tasinmasini saglamak igin asgari kabin alanini ve kisi basi 75 kg esas alinarak asir yikin
engellenmesi ve tespit edilmesini belirler.

0.4 Kabuller

0.4.1 Genel
Bu standardin hazidanmasinda, asadidaki kabuller yapilmistir:

0.4.2 Misteri ve tedarikgi arasinda mitzakere yapiimis ve asadidaki konularda anlasma saglanmistir:

a) Asansdriin kullamm amaci,

b) Yik tasima asansorlerinde yuklu ve yiksiiz kabini kullanmak icin tasarlanmis tagima tertibatinin tipi ve
kitlesi,

c) Sicaklik, neme, giinese veya riizgara, kara, korozif atmosfere maruz kalma gibi gevresel sartlar,
d} Insaat mithendisligi problemleri (6rnegin, bina diizenlemeleri),
e) Montaj yerine iliskin dier konular,

fy Kuyu velveya makine alani/donamm bolgesinin  havalandiriimasimi  gerektiren  asansor
bilesenlerinden/donarimindan yayilan 151,

g) Donanimdan yayilan gitriitu ve titresimlere iliskin konular ile ilgili bilgiler.

0.4.3 Ilgili riskler, tam bir asansér montajinda bulunabilir olan her bir bilesen igin dikkate alinmis ve kurallar
uygun hir sekilde hazirlanmistir:

Bilesenler;

a) Tim ariza kodlan dikkate alinarak mithendislik genel uygulama (bk. FprCEN/TR 81-12) ve hesaplama
kodlarina uygun olarak tasanmlanir,

b) Mekanik ve elektrikli yapilarin iyi uygulamalart olmalidir,

c) Yeterli dayamimli ve uygun kaliteli malzemelerden yapilmis olmahdir,

d} Kusursuz olmakdir,

e) Zararh malzemeler (§rne@in, ashest vb.) igermemelidir.

0.4.4 Bilesenlerin, asinmaya ragmen gerekli boyutlaririn muhafaza edilebilmesi icin bakimh ve caligabilir

durumda ve gahigsma diizeni iginde tutulur. Tiim asansor bilesenleri, bunlarin kullammlan swrasinda sirekli
givenli calismasint sadlamak icin muayene gerektirdigi kabul edilir.

Standardda belirtilen isleime milsaadeleri, sadece asansdriin servise alinmasindan dnce kontrol ve deneyler
sirasinda dedil, asansdriin 6mril boyunca da muhafaza edilmelidir.
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Not— Bakim gerektirmeyen bilesenler (Srnedin, kullanim &mrli boyunca bakim istemez olarak kalic
etiketlenmis), yine de muayene igin ulasiabilir olmasi gereklidir.

0.4.5 Ongoriilebilir gevre etkileri ve 6zel calisma sartlarinin asansoriin giivenli galigmasini etkilemeyecek
sekilde bilesenler secilmis ve kurulmus olmalidir.

0.4.6 YUk tasiyan elemanlann tasanimlanmasi ile tasanmlanmig tiim asin yilk kapasitesine ilave olarak
beyan yikiniin %0 ila %100' U arasindaki yiikler i¢in asansérlin glivenli calismast saglanmahdir (bk. Madde
5.12.1.2).

0.4.7 Bu standardin gerekleri; bu standardin ve EN 81-50"min tiim gereklerini sadlayan bir elektrikli glivenlik
tertibatinda veya fip deneyine tabi tutulmus giivenlik bileseninde ariza meydana gelme ihtimalini (bk. Madde
5.11.2) dikkate alinmasim gerektirmeyecek sekildedir.

0.4.8 Kullanicilanin, asansdriin tasanmina uygun kullammi sirasinda, kendi ihmallerinden ve kasith elmayan
dikkatsizce hareketlerinden zarar gdrmeyecek sekilde gitvenligi sagtanmis olmalidir.

0.4.9  Bir kullanter belirli durumlarda dikkatsiz bir hareket yapabilir. Ayni anda iki dikkatsiz hareket ve/veya
asansorin kullamm talimatinin ihlali ihtimafi goz dniine alinmamistir.

0.4.10 Bakim galismalan sirasinda, normal olarak kullaniciiarin erisemeyecedi bir glivenlik tertibati bilingli
olarak devre dis| birakiliyorsa, asansdériin givenli calismasi garanti edilemez. Ancak kullanicilanin giivenligini
saflamak igin bakim talimatina uygun olarak tamamlayici tedbirler ahnmahdir.

Bakim personelinin bu konuda editildigi ve bakim talimatina uygun davrandig: kabul edilmektedir.

0.4.11 Yatay kuvvetler ve/veya enerjiler, bu standardin uygulanabilir maddelerinde dikkate alinmast igin
belirtiimigtir. Geneliikle, bu standardda aksi belittimedik¢e bir kigi tarafindan uygulanan enerji, asagida
belirtilen esdegder statik kuvvetleri meydana getirir:

a) 300N,

b) Carpmanin meydana geldigi yerde: 1000 N.

0.4.12 Ozel bir dneme sahip asadida belirtilenlerin digindakilerle birlikte halatlann tahrik kasnag lizerinden
kontrolsiiz olarak kaymasi dahil, genel teknik kurallara ve bu standardin gerekierine gore imal edilmis bir
mekanik tertibat, imalatgisi tarafindan verilen talimatlarin tam olarak uygulanmig olmasi sartiyla tehlike
algilanmasi olmaksizin bir tehlike olusturacak sekilde bozulmamabhdir:

a) Aski halatiannin kopmasi,

b) Yardimci halatlar, zincirler ve kayislarla baglantilann timiiniin gevsemesi ve kopmast,

c) Tambur veya disk {izerinde frenleme etkisi uygulamasinda gérev alan elektromekanik frenin mekanik
bilesenlerden birinin anzalanmasi,

d) Ana tahrik elemanlan ve tahrik kasnag ile ilgili bir bilegenin arizalanmasi.
e) Hidrolik sistemde boru kinlmasi (hidrolik kaldirma Gnitesi harig tutulmus),
f) Hidrolik sistemdeki kiigiik sizintilar (hidrolik kaldirma Onitesi dahil, bk. Madde 6.3.10).

0.4.13 Kabinin, en alt durak seviyesindeki sabit konumundan serbest diigebilir olmasi, tampona/tamponlara
carpmast dncesi, givenlik tertibatinin kavramama ihtimali kabul edilebilir olarak degerlendirilmistir.

0.4.14 Kabinin huzi elektrik sebekesinin frekansina bagh ise bu hizin, beyan hizimin %115'int veya muayene
konirolil ve dengeleme vb. igin bu standardda belirtiien daha az bir hiza karsilik gelen hizt  asmadij!
varsayiimustir,

0.4.15 Agir donammn kaldinimasi igin erisim tertibatlar saglanmigtir (bk. Madde 0.4.2 €)).

i)
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0.4.16 Makina alanindaki/atanlarindaki ve kuyudaki donarimin dogru ¢ahsmasini saglamak icin, émegin bu

donanimlar tarafindan yayilan is1 hesaba katilarak kuyudaki ve makina alamindaki/alanlarindaki ortam
sicakhginn, +5 °C ile +40 °C arasinda kerundugu varsayidmistir.

Not— HD 60364-5-51, kod AAS'e bakilmalidir.

0.4.17 Asansdr kuyusu, ulusal bina mevzuatina gére, imalatgist tarafindan belirtilen 151 ¢Ikig1, asansdriin
cevre sartlarl ve drnedin ortam sicakligi, nem, dogrudan giines 1511 simirlan ve enetji tasarrufu gerekler
nedeniyle Madde 0.4.16'da wverilen binamin hava gegirmezligi dikkate alinarak uygun bir sekilde
havalandirimistir.

Not— Daha fazla bilgi icin Madde 0.4.2’ye ve Madde E.3’e bakilmalidir.

0.4.18 Calisma alanlanna girig yollari, yeterince aydinlatimistir (bk. Madde 0.4.2).

0.4.19 Bakim talimatlarina gére yerlestiriimis olan asgari gegis yollan, koridorlar, yangindan kagislar vb.;
asansérin acik kapisi/kapagl ve/veya asansér kuyusu disindaki ¢alisma alaniarindaki herhangi bir koruma

vasitas| tarafindan engellenmesi ortadan kaldinimustir (bk. Madde 0.4.2).

0.4.20 Bir asansor Uzerinde ayni anda birden fazla kisi calistiginda, kisilerin birbirleri ile haberiesmesi icin
yeterli iletisim vasitasi saglanmistir,

0.4.21 Ozellikle mekanik, elekiriksel veya diizenli servis ve bakim sirasinda kaldirimasi gereken fiziksel bir
bariyer vasitasiyla diger tehlikelere karsi koruma saflamak icin kullanilan koruyucularin kaide sistemi,
koruyucuya veya koruyucu kaldinldifinda donanima bagli kalmas! saglanmistir.

0.4.22 Hidrolik asansérlerin ¢alismasinda kullanilan akiskanlar, EN 1SO 6743-4’e gbre olmaldir.
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1 Kapsam

1.1 Bu standard, diiseyden 15°den fazla egimli olmayan kilavuz raylar arasinda halatlarla, zincirlerle veya
hidrolik kaldirma Gnitesi tertibatlanyla asil olan, insan tasima veya insan ve yik tasinmasi igin tasarlanmis bir
kabini olan, belirli duraklar arasinda hizmet veren, halatla ve pozitif veya hidrolik tahrikli olan, kaher olarak
monte (tesis) edilmis insan veya yiik tasiyan yeni asansérlerin giivenlik gereklerini kapsar.

1.2 Bu standardin gereklerine ilave olarak 6zel durumlarda tamamlayici gerekler gz dniine alinmalidir
(muhtemel patlayict ortam, sira dig1 iklim sartlari, deprem sartiar, tehlikeli yiiklerin nakliyesi, vb.).

1.3 Bu standard asagidakileri kapsamaz:

a) Asa@idaki 6zelliklere sahip asansérleri:

1} Madde 1.1'de belirtilenierden farkl tahrik sistemlerine sahip olanlar,
2} Beyan hizi £ 0,15 m/s olaniar.

b) Asadidaki ézellikiere sahip hidrolik asansorleri:

1) Beyan hizi 1 m/s'yi asanlar,

2) Basing tahlive vanasinin ayan (Madde 5.9.3.5.3) 50 MPa'y asanlart.

¢) Bina kisitlamalari ile uygulamaya konan simirlamalar nedeniyle bazi sartlarda meveut binalardaki 2 insan
veya yiik tasiyan yeni asansdrleri, EN 81-20'nin bazi gereklerini karsilamaz ve EN 81-21 dikkate alinmaldir.

d} Binaigerisinde teleferik tipi durmaksizin yavas hareket eden yiik tagiyici agik kabin (Paternosters), maden
asansorleri, tivatro asansérleri, otomatik depolama cihazlan tasima kafesleri tiirindeki tasima cihazlar, binalar
ve kamu ¢alisma yerler, gemilerin yiik kaldirncilar, denizde arama veya sondaj platformlar icin asansorler ve
yiik kaldiricilari, insaat ve bakim cihazlarini veya rlizgar tirbinlerindeki asansorleri.

e) Bustandard uygulamaya konmadan énce tesis edilen bir asansérde yapilan 6nemli degisiklikleri (bk.
Ek C}).

f)  Asansérierin nakliye, montaj, onanm ve s8kim igleri sirasindaki glivenlik ile ilgili hususlan.
Bununla birlikte, bu standard bu hususlarda bir temel olarak alinabilir.

Asanstriin gitvenli kullanimiyla ve bakimiyla ilgili zararls olarak kabul edilen seviyede bulunmadiginda guriii
ve titresimier, bu standardda dikkate alinmamaktadir (ayrica bk. Madde 0.4.2).

1.4 Bu standardin yayimi tarihinden &nce tesis edilen, insan ve yik tasiyan asansorlere bu standard
uyguianmaz.

2 Atuf yapilan standard ve/veya dokiimanlar

Asagidaki atif dokiimanlari tamamen veya kismen, bu dokiimanin uygulanmast i¢in zaruridir. Tarih belirtiten
atiflarda, belirtilmis olan baski gecerlidir. Tarih belirtimemis atiflarda, atif yapilan dokiimanin en son baskisi
(tadilter dahil) kullanilir.

EN 81-28, Safety rules for the construction and installation of lifts — Lifts for the transport of persons and
goods — Part 28: Remote alarm on passenger and goods passenger lifts — (Asansorler - Yapim ve montaj igin
guvenlik kurallari - Yolcu ve yiik asansorleri — Bolim 28: Yolcu ve yiik asansdrlerinde uzaktan alarm)

EN 81-50:2014, Safety rufes for the construction and installation of lifts — Examinations and tests — Part 50
Design rules, calculations, examinations and tests of lift components —( Asansdrlerin yapimi ve kurulumu igin
giivenlik kurallan — Muayene ve deneyleri— Bolim 50: Asansdr bilesenlerinin tasanim kurallari, hesaplari,
muayeneleri ve deneyleri)

EN 81-58, Safety rules for the construction and instalfation of lifts — Examinations and tests - Part 58:
Landing door fire resistance test — (Asanstrler — Yapim ve montaj icin glivenlk kuraltan — Muayene ve
deneyler — Béliim 58; Kat kaptlart icin yangina karsi dayaniklilik deneyi)

2) Meveut binalar, asans6r yapimina karar veriimeden énce kullanilan veya kullaniimis olan bir yapidir. igi
tamamen yenilenen bir bina, yeni bir bina olarak kabul edilmelidir.

10

£

5,



fy‘,.

ICS 91.140.90 TS EN 81-20:2014-10
EN 81-20:2014

EN 131-2:2010+A1:2012, Ladders — Requirements, testing, marking — (Merdivenler — B&lim 2: Ozellikler,
deneyler, isaretieme)

EN 1993-1-1, Eurocode 3 — Design of steel structures — Part 1-1: General rufes and rufes for buildings -
(Eurocode3: Celik yapitarin projelendiriimesi — Boliim 1-1: Genel kurallar ve bina kurallart)

EN 10305-1, Steel tubes for precision applications — Technical delivery conditions — Part 1. Seamless cold
drawn tubes — (Gelik borular — Hassas uygulamalar igin — Teknik teslim sartlan — Bolim 1: Soguk ¢ekilmisg
dikissiz borular)

EN 10305-2, Steel tubes for precision applications — Technical delivery conditions — Part 2: Welded cold
drawn tubes — (Celik borular — Hassas uygulamalar icin ~ Teknik teslim sartlan — Balim 2: Soguk ¢ekilmis
dikisli borular)

EN 10305-3, Steel tubes for precision applications — Technical delivery conditions — Part 3: Welded cold
sized fubes — (Celik borular — Hassas uygulamalar icin — Teknik teslim sartlan — Bolim 3: Soduk
Olcitlendirilmis dikigli borular)

EN 10305-4, Steef fubes for precision applications — Technical defivery conditions — Part 4: Seamless cold
drawn tubes for hydraulic and pneumatic power sysfems ~{Gelik borular — Hassas uygulamalar igin — Teknik
teslim sartlari — Bolim 4: Hidrolik ve pndmatik giic sistemleri igin soguk ¢ekilmig dikigsiz borular)

EN 10308-5, Steel tubes for precision applications — Technical delivery conditions — Part 5: Welded cold
sized square and rectangular tubes — (Celik borular — Hassas uygulamalar igin — Teknik teslim sartlarn —
Bélim 5: Soduk olctilendirilmis, dikisli, kare ve dikdbrigen kesitli borular )

EN 10305-8, Steel tubes for precision applications — Technical delivery conditions — Part 6: Welded cold
drawn tubes for hydraulic and pneumatic power systems — (Celik borular - Hassas uygulamalar igin — Teknik
teslim sartlart — Bliim 6: Hidrolik ve pnématik gii¢ sistemleri igin soduk cekilmis, dikisli borular)

EN 12015, Electromagnetic compatibility — Product family standard for lifts, escalators and moving walks —
Emission — (Elektromanyetik uyumiuluk — Asansdrler, ytiryen merdivenler ve yiirilyen bantlar igin triin ailesi
standardi - Emisyon)

EN 12016, Electromagnetic compatibility — Product family standard for lifts, escalators and moving walks —
Immunity — (Elektromanyetik uyumluluk — Asansérler, yiirliyen merdiven ve bantlar igin Grlin aile standard) -
Badisikhik)

EN 12385-5, Steel wire ropes — Safety — Stranded ropes for fifts — (Celik tel halatlar — Giivenlik — Bélim 5:
Asansdrler icin halatlar)

EN 12600:2002, Glass in building — Pendulum test — Impact test method and classification for flat glass -
{Cam — Yapilarda kullanilan — Sarkag deneyi — Diiz cam i¢in carpma deneyi ve siniflandirmay)

EN 13015, Maintenance for lifts and escalators — Rules for maintenance instructions — (Asansor ve yiriiyen
merdivenlerin bakimi — Bakim talimatlari i¢in kurallar)

EN 13501-1, Fire classification of construction products and building elements — Part 1: Classification using
data from reaction to fire tests — (Yapt mamulleri ve yapi elemantiari, yangin siniflandirmasi Blim 1: Yangin
karsisindaki davranis deneylerinden elde edilen veriler kullanilarak sinflandirma)

EN 50205, Relays with forcibly guided {(mechanically linked) contacts — (Zorlamal, kilavuziu kontaklan bulunan
réleler (mekanik olarak bagianmis))

EN 50214, Flat polyvinyl chicride sheathed flexible cables — (Kablolar — Polivinil kloriir kihfi— Yassi, biikiilgen)

EN 50274, Low— voltage switchgear and controlgear assemblies — Profection against electric shock
—  Protection against unintentional direct contact with hazardous five parts — (Algak gerilim anahtarlama ve
kontrol diizeni iiniteleri— elektrik carpmasina karsi koruma — Tehiikeli gerilimli b&liimlere istenmeden yapilan
dofrudan temasa karsi koruma)

EN 60204-1:2006, Safety of machinery — Electrical equipment of machines — Part 1: General requirements
(IEC 60204-1:2006) — (Makinalarda giivenlik — Makinalarin elekirik donanimi — Boliim 1: Genel kurallar)

EN 60529, Degrees of protection provided by enclosures (IP Code) (IEC 60529) — (Mahfazalarla saglanan
koruma dereceleri {IFP kodu}))

EN 60664-1, Insulation coordination for equipment within low-voltage systems — Part 1: Principles,
requirements and tests (IEC 60664-1) — (Yaltim koordinasyonu — Algak gerilim sistemlerinde kullanilan
donamimlar igin — Boliim 1: lkeler, kurallar ve deneyler)
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EN 60947-4-1:2010, Low-voliage switchgear and conirolgear — Part 4: Contactors and motor —starters -
Section 1: Electromechanical confactors and motor-starters (IEC 60947-4-1:2009) — (Alcak gerilim anahtarlama
diizeni ve kontrol diizeni — Bo&liim 4-1: Kontaktérler ve motor yoi vericileri — elektromekanik kentaktérler ve
motor yol vericiteri)

EN 60947-5-1:2004, Low-voltage switchgear and controlgear — Part 5-1: Control circuit devices and switching
elements — Electromechanical controf circuit devices (IEC 60947-5-1:2003) — (Algak gerilim anahtarlama ve
kontrol diizenleri— B&Slum 5-1: Devre kontrol cihazlan ve anahtarlama elemanlarn — Elekiromekanik devre
kontro! cihazlart)

EN 60947-5-5, Low-voltage swilchgear and controfgear — Pant 58 Control circuit devices and switching
elements — Electrical emergency stop device with mechanical latching function (IEC 60947-5-5) — (Algak gerilim
anahtarlama diizeni ve kontrol diizeni — Bolim 5-5: Devre kontrol cihazlart ve anahtarlama elemanlar|—
Mekanik mandallama fonksiyonlu elekirikli acil durdurma cihazi)

EN 61310-3, Safety of machinery - Indication, marking and actuation — Requirements for the location and
operation of actuators (IEC 61310-3) — (Makinalarda giivenlik— Gosterim, isaretleme ve harekete gecirme—
Boliim 3: Harekete gegirici mekanizmalarin yerlestirimesi ve galistinlmasi igin Kurallar)

EN 61800-5-2:2007, Adjustable speed electrical power drive systems — Part 2: Safety requirarments.
Functional (IEC 61800-5-2:2007) — (Hiz1 ayarlanabilir elekirikli gii¢ tahrik sistemleri — Bo&lim 5-2: Giivenlik
kurallart — Fonksiyonel)

EN 61810-1, Electromechanical elementary relays — Part 1: General requirements (IEC 61810-1) —
{Elekiromekanik temel réileler — B&lom 1: Genel 6zellikler)

ENISO 12100:2010, Safety of machinery — General principles for design— Risk assessment and risk
reduction (ISO 12100:2010)— (Makinalarda giivenlik — Tasanm icin genel prensipler — Riskin
degerlendiriimesi ve azaltimasi (ISO 12100:2010))

EN ISO 13857:2008, Safefy of machinery — Safely distances to prevent danger zones being reached by the
upper and lower limbs (1SO 13857:2008) — (Makinalarda giivenlik — Kol ve bacaklarin erigebilecedi bdlgelerde
tehlikenin 8nlenmesi igin gitvenlik mesafeleri)

HD 60364-4-41:2007, Low volfage electrical installations — Part 4-41; Profection for safety — Protection
against eleciric shock (IEC 60364-4-41:2005) — (Algak gerilim elekirik tesisleri — Bolim 4 - 41: Glvenlik igin
koruma — Elekirik carpmasina karsi koruma)

HD 60364-4-42:2011, Low voltage elecirical installations — Part 4-42: Protection for safety — Profection
against thermal effects (IEC 60364-4-42:2010) — (Algak gerilim elekirik tesisati — B&lim 4-42: Givenlik igin
koruma — Isll etkilere kars1 koruma}

HD 60364-6:2007, Low voltage electrical installations — Part 6: Verification (IEC 60364-6:2006) — (Algak gerilim
elekirik tesisleri — Bdltim 6: Dogrulama)

1EC 60227-8, Polyvinyl chicride insulated cables of rated voltages up to and including 450/750 V - Part 6: Lift
cables and cables for flexible connections — (Kablolar— Polivinil klorlir yalitimli— Beyan gerilimi en ¢ok 450/750
v olan bdliim B; Asanstr kablolan ve bikiilgen baglantitar i¢in kablolar)

IEC 60245-5, Rubber insulated cables — Rated voltages up to and including 450/750 V — Part 5: Lift cables —
(Kablolar— Kauguk yaitimli— Beyan gerilimi en gok 450/750 v olan bbliim 5: Asansdr kablolar)

IEC 60417, Database — Graphical symbols for use on equipment — (Cihazlann iizerinde kullamian grafik
semboller)

IEC 60617, Graphical symbols for diagrams — (Diyagramlarda kullanilan grafik semboller)

ISO 1219-1, Fluid power systems and components — Graphic symbols and circuit diagrams — Part 1.
Graphic symbols for conventional use and data-processing applications — (Akiskan giic sistemleri ve bilesenleri
- Grafik semboller ve devre semalan — B&lim 1: Klasik kullanim igin grafik semboller ve veri isleme
uygulamalar)

3  Terimler ve tarifler
Bu standardin amaglan bakimindan, asadidaki terimler ve tarifler uygulanir.
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3.1 Kabin etegi
Kabin girisi veya alt durak kapisi esiginden asadi dogru diisey dogrultuda uzanan diizgiin bir kisim.

3.2 Yetkili kisi

Bakim, muayene veya kurtarma calismasint yapmak zere yasakl alana (makina alanlan, makara dairesi ve
asansér kuyusu) girmesi i¢in yetkilendirilmis, asansérin gahsfinlmasindan ve kullanilmasindan sorumiu
gercek veya tiizel kisi.

Not 1— Yeitkili kisi, yetkilendirildikleri g&revler igin yetkin olmahdirlar (ayrica bk. Madde 3.7).

3.3 Kullanilabilir kabin alani
Asansoriin galismasi sirasinda insan ve yitkler igin kulianilabilir olan kabinin alan.

3.4 Dengeleme agirhgs
Kabin kiitlesinin timiini veya bir kismin: dengeleyerek enerji tasammufu saglayan kiitle.

3.5 Tampon

Akisanlann veya yaylarnn (veya benzer difjer vasitalarnin) kullanuldids bir frenleme tertibatr vasitasi iceren ve
hareket sonundaki durdurma tamponu.

3.6 Kabin
Insanlari vefveya diger yikleri tagiyan asansdr Unitesi.

3.7 Yetkin kisgi

Kullanicilarn kurtariimasi veya asansériin bakimi veya muayenesi igin gerekli galismalart giivenlik tafimatiariyla
yerine getiren, uygun editim almis ve bilgi ve pratik tecriibeye sahip nitelikli kisi.

Not 1— Yetkin kisinin sertifikasyonu icin ulusal bir dilzenleme gerekli olabilir.

3.8 Karstagirhk
Tahriki sadlayan kiitle.

3.9 Dogrudan hareket eden asansor
Piston veya silindirin, kabine veya bunun iskeletine dogrudan baglandidi hidrolik asansdéril.

3.10 Asag yonli vana
Kabinin algalmasini kontrol etmek igin hidrotik donanimindaki elekirikle kumanda edilen vana.

3.11 Tahrik kumanda sistemi
Asansdriin ¢calismasini kumanda eden ve izleyen sistem.

3.12 Elektrikli kayma dnleme sistemi
Kayma tehlikesine kars: hidrolik asansorlerde alinan tedbirlerin bilesimi.

3.13 Elektrikli giivenlik zinciri

Elektrikli glivenlik cihazlarinin biri devreye girdiginde asansoril durduracak sekilde baglanmis olan cihazlarin
tamami.

3.14 Tam yiik basinci

En yiiksek durak seviyesinde durmakta olan kabin ve beyan ylikiinde boru donammu, hidrolik kaldirma iinitesi
tertibatt, vana blogu vb. Uzerine uygulanan statik basing.

3.15 Yiik tagima asansori
Genellikle, insanlarin nezaretinde esasen yiiklerin (esyalarnn) nakliyesi icin tasarlanmis asansdr.

3.16 Kilavuz raylan
Kabin, karsi adirlik veya dengeleme agifigima kilavuzluk eden sabit asansor bilesenleri.
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3.17 Kuyu st boslugu
Kabinin gittigi en Ust durak seviyesi ile kuyunun tavani arasmdaki asansdr kuyusu kismi.

3.18 Hidrolik asansér
Dogrudan veya dolayli olarak kabinin Gizerinde etkili olan bir hidrolik kaldirma Unitesi tertibatina {¢oklu motorlar,

pompalar vefveya hidrolik piston ve silindir tertibatlart kultanilabilir) hidrolik akiskan ileten elekirikle tahrik
edilen bir pompadan kaldirma giiclinii alan asansér.

3.19 Dolayl olarak hareket ettirilen asansor

Piston veya silindirlerin, aski tertibatlariyla (halatlar, zincirler) kabin iskeleti veya kabine baglandidr hidrolik
asansor.

3.20 Asansdr montajim gerceklegtiren

Asansdr icin binada aynilmis nihai yere asansorii kurmak ve ¢alistirmak icin sorumiuluk alan gergek veya tiizel
kisi.

3.21 Ani frenlemeli giivenlik tertibati
Kilavuz raylar {izerindeki tam kavrama hareketinin yaklasik olarak anlik gergeklestiren giivenlik tertibati.

3.22 Hidrolik kaldirma tinitesi (jack)
Bir silindir ve bir pistonun bilesiminden meydana gelen bir hidrolik tahrik Unitesi.

3.23 Lamine cam

Bir veya daha fazla plastik veya akiskan ara tabakalarla birbiriyle yapistiriimasiyla meydana gelen iki veya daha
fazla cam katmaniarnn her bir bitlnd.

3.24 Kat seviyesine getirme
Duraklarda durma dogrulugunu saglayan calisma.

3.25 Kat seviyesine getirme dogrulugu
Kabinin yiiklenmesi veya bosaltiimasi esnasinda kabin esidi ile durak zemini esigi arasindaki dilgey mesafe.

3.26 Asansor tahrik makinasi
Asanstrii hareket ettiren ve durduran, herhangi bir motor, disli, fren, kasnak/zincir diglileri ve tamburu (halat tahrikli

veya pozitif tahrikli asansér) igeren veya pompa, pompa motoru ve kumanda vanalarim (hidrolik tahrikli
asansdérde) ihtiva eden Unite.

3.27 Makina dairesi

Tavan, duvarlar, zemin ve giris kapvkapilanyla tam olarak simirlandinian ve makinanin biitiin veya Kismi olarak
yer aldig1 makina alan..

3.28 Makina

Kumanda pano/panolari, tahrik sistemi, asansor tahrik makinasi, ana anahtar/fanahtarlar ve acil durum
miidahaleleri igin tertibatlar gibi donamim.

3.29 Makina alani

Asansér kuyusu iginde veya disinda makinayla iliskili galisma alanlan dahil makinatann timiinin veya bir
béliminin yerlestirildidi hacim/hacimler.

Not 1— Bir makina kabini, iligkili oldugu calisma alan/alanlari ile birlikte bir makina alani olarak kabul edilir.

3.30 Bakim

Asansdriin 6miir cevrimi boyunca ve montajinin tamamlanmasindan sonra tesisin ve bilesenlerinin glivenligini
ve tasarlanmis fonksiyonlarini yerine getirmesini sadlamak i¢in gerekli tiim ¢alismalar.

Bakim asagidakileri kapsayabilir:
a) Yaglama, temizleme vb.,
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b) Kontroileri,
c) Kurtarma calismalarini,
d) Kurulum ve ayar islemierini,

e) Asinma veya kesilme nedeniyle meydana gelebilen ve tesisin karakteristifini etkilemeyen bilegenlerin
tamir veya dedisimi.

3.31 Tek yonlii vana
Sadece bir ydnde akisa miisaade eden vana.

3.32 Tek yonli debi kisitlayici vana
Akis! bir ydnde serbest birakan, dijer yonde sinirlayan vana.

3.33 Hiz regiilatori

Asanstr, onceden belirlenmis hiza ulastidinda asansériin durmasina neden olan ve gerektiginde giivenlik
tertibatini calistiran bir Ginite,

3.34 Tasinan insan
Asansdr kabini ile taginan herhangi bir kisi.

3.35 Kenetlenme tertibafi

Kabinin asadi yonde kontrolsiiz hareketini durdurmaya ve kabini sabit destekler izerinde sabit tutmaya yarayan
mekanik bir tertibat.

3.36 Kuyu alt boglugu
Kabinin gidebildidi en alt durak seviyesinin altinda bulunan asansor kuyusu kKismit.

3.37 Pozitif tahrikli asansor (tambur tahrikli dahil)
Tambur ve halatlar veya digliler ve zincirler ile dofirudan tahrik edilen (stirtliinmeye bagl olmayan) asansér.

3.38 On galisma
Kahin kapi bélgesinde ve kapilar kapal ve kilitli degilken, normal ¢alisma igin asansdr makinasina ve
fren/hidrolik vanaya calismasi i¢in enerji verilmesi.

3.39 Basing tahliye vanasi
Akiskani tahliye ederek basinci énceden belilenmis bir degere sinirlayan vana.

3.40 Asansorler icin glvenlikle ilgili uygulamalarda programlanabilir elektronik
sistem (PESSRAL)

Gizelge A.1'de listelenen giivenlige iliskin uygulamalarda kullanilan ve giic kaynaklan, algilayicilar, diger veri girig
cihazian, veri yollar, diger iletisim yollan, harekete gegiriciler ve diger ¢kt cihazlan gibi sistemin tiim elemanlan
dahil olmak iizere bir veya daha fazla programlanabilir elektronik cihazdan ofusan kumanda, koruma veya izleme
sistemi.

3.41 Kademeli devreye giren giivenlik tertibati

Karsi agulikta veya dengeleme agirhdinda meydana gelen kuvvetlerin kabul edilebilir bir degerde
sinirlandiriimass icin 6zel tedbirlerin alinmasim ve kilavuz raylari izerinde frenleme etkisi ile yavaslamanin
gerceklestiriimesini saglayan hir giivenlik tertibati.

3.42 Makara dairesi
Makaralarin yerlestirildii ve hiz regilatériiniin de bulundugu ancak tahrik makinasinin bulunmadigi oda.

3.43 Beyan yiki
Tasima tertibatlarini igerebilen ve normal ¢alismay gergeklestirimesini saglamak igin tasanmlanmg yiik {bk.
Madde 0.4.2).

3.44 Beyan hizi
Donanirrin tesis edilmesi igin kabinin, metre/saniye olarak ifade edilen kabin hizi (v):
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Not 1— Hidrolik tahrikli asansérler igin:

— vy Yukan yonli beyan hizi (m/s),
— e Asadi yonlil beyan hizai (m/s),

—vs  Beyan hizlan vpve vq nin degerlerinden bilyilk olanirun degeri (m/s).

3.45 Otomatik kat seviyelemesi
Asanstr durduktan sonra, ylikleme ve bosaltma sirasinda diizeitiimis durdurma konumunu saglamak igin galigma.

3.46 Kurtarma galigmalan

Kabin ve kuyu iginde mahsur kalmis kislyi giivenli bir sekilde kurtarmak igin yetkin kisiler tarafindan
gerceklestirilen gerekli dzel faalivetler.

3.47 Kisitlayici vana
Kisitianmisg bir kesitle giris ve ¢ikisi birbirine bagh olan vana.

3.48 Boru kirtlma vanasi

Vana boyunca, ayarlanan ilk deeri asan ve dnceden belirflenen akis yoniinde biliyitk bir akisin neden oldugu
hasing dismesinde ctomatik olarak kapanacak sekilde tasanmilanmis vana. é

3.49 Giivenlik devresi

Bir elekirikli glvenlik cihazinin gereksinimini yerine getirmek icin gerekli olan Kontaklar ve/veya elektronik
bilesenleri iceren devre,

3.50 Giivenlik bilegeni
Kullanim sirasinda bir glivenlik fonksiyonunu yerine getirmek icin saglanan® bilesen.

3.51 Giivenlik tertibati
Hiz veya ask! tertibatimin kopmasi halinde devreye girerek kilavuz raylar tizerinde kabin, kars: adirhk veya
dengeleme agirhgini sabit tutan ve asadi yoéndeki hareketini durdurmak igin mekanik bir tertibat.

3.52 Giivenlik biitlinligu seviyesi (SIL)

Givenlik biitinliga seviyesi 1’in en disiik, glivenlik bitlinlGgu seviyesi 3'iin ise en yilksek seviyeyi temsil ettigi
ve giivenlikle ilgili programlanabilir elektronik sisteme tahsis edilmis giivenlik fonksiyonlarinin tam giiveniik
gereklerinin belirlenmesi igin tedbir seviyesi (muhtemelen dglinden bird).

3.53 Givenlik halati

Ask) tertibatinin anzas! durumunda giivenlik tertibatini galistirmak icin kabine, karsi agirliga veya dengeleme i
agiligina baglanmis yardimcr halat.

3.54 Kapama vanasi
Her iki yonde akisa izin veren veya akisi engelleyen, ! ile calistinlan iki yollu vana.

3.55 Tek yonde etkili hidrolik kaldirma Unitesi
Bir yondeki yer degistirmenin, akiskanin etkisi ife saglandif! ve diger yéndeki yer degistirmenin ise, yer gekimi
etkisiyle saglandi1di hidrolik kaldirma Gnitesi.

3.56 iskelet

Askilama tertibatiyla baglanmus ve kabin, karsi agdirlik veya dengeleme agirhgini tagiyan metal gergeve. Bu
iskelet, kabin duvarlari ile bottnlesik olabilir.

3.57 Ozel alet

Donanimin giivenli calisma sartlaninda kalmasini saglamak igin veya kurtarma ¢alismalarinda gerekli olan
donanima mahsus bir alet.

3 Asansor Direktifi kapsaminda, giivenlik tertibati, hiz regilatoril, durak kapr kilitleri vb. iceren giivenlik
bilesenleri olarak kabul edilen unsuriarin bir listesi vardir. Bu standardin amaglari bakimindan diger bilesenler,
buniarin glivenli calistidi tip deneyleri ile belgelendiriimesi hedeflendiginde glivenlik bilegenleri olarak da kabul
edilebilir,
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3.58 Durma dogrulugu
Kumanda sistemi tarafindan kabinin gidilmesi istenen katta durduruldudu anda kapilar tamamen acik
konumdayken kabin esigi ile kat zemini (durak) esigi arasindaki disey mesafe.

3.59 Halat tahrikli asansér

Kaldirma halatlarinin, makinanin hareketie gegirme makarasinin kanailan icinde siirtinme ile harekete gecirildigi
asansor.

3.60 Kabinle hareket eden kablo
Kabin He sabit bir badlant: noktas| arasindaki cokiu ince kablolari iceren esnek elektrik kablosu.

3.61 Tip inceleme sertifikast
incelemesi yapilan ornek asansoére uygulanabilir hilkiimlere bu asansériin uygunluk tespiti yapilarak
sertifikatandiriimast igin bir tip incelemesi gerceklestiren onaylanmis kurulus tarafindan hazirlanan belge.

Not 1— Onaylanmis kurulusun tip inceleme siireci ve tanimi icin EN 81-50've bakilmalidir.

3.62 Kontrolsiiz kabin hareketi

Yilkleme/bosaltma calismas: sirasindaki kabin hareketleri harig olmak Gzere duraktan uzakta kabin kapilarin
agiimasi ile ilgili kabinin kontrol dig1 hareketi.

3.63 Kilit agilma bolgesi
Durak seviyesinin altinda ve istinde bulunmasi gereken ve kabin zeminin, durak kapisi kilidinin agiimasi ile
ilgili etkinlestirmeyi saglamasi gereken bolge.

3.64 Kullanici
Asansdr iginde bulunan, kabinin duraga gelmesini bekleyen ve yetkili kisiler ddhil asans&riin montajini,
servisini ve kullanimini yapan kigiler.

3.65 Kuyu

Kabin, karsi adirlik veya dengeleme afirfiginin iginde hareket ettigi bosluk. Bu bosluk; genellikie kuyu alt
bosludu zemini, duvarian ve tavan: ile sinirflanmistir.

4  Onemli tehlikelerin listesi

Bu Madde, tehlikenin ortadan kaldinlmasi veya azaltilimasi eylemlerini gerekiiren makinalarin bu tipi igin Snemli
olan tehlike deferlendiriimesi ile belilenen ve bu standardin kapsami ile ilgili olanlar ile birlikte onemli
tehlikeler, tehlikeli durumlar ve olaylan icermektedir (bk. Cizelge 1).
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Gizelge 1- Onemli tehlikelerin listesi

No |ENISCO 12100:2010'nun Ek B’sinde listelenmis olan tehlikeler ilgili maddeler
1 Asagidakiler nedeniyle mekanik tehlikeler:
Hizlanma, yavasglama ({kinetik enerji) 5.2.5; 5.3.6, 55.3; 56.2, 56.3; 5.6.6
5.6.7; 5.8.2; 5.9.2,5.9.3
Sabit bir pargaya hareketli bir elemanin yaklagim 5.2.5;5.2.6;5.5.8
Nesnelerin diismesi 5.2.5;5.2.6
Yer ¢cekimi {depolanan enerji) 5.2.5
Yerden ylksekiik 5.3;54.7,5.5,56
Yiksek basing 5.4.2; 5.9.3; ayrica bk. 1.3
Hareketli elemaniar 5.2,5.3:5.4;55,56;5.7,5.8
Dénen elernanlar 5.5.7;5.6.2; 5.9.1
PlrGzIt, kaygan yiizey 521,522,547
Keskin kenartar Asi hedef degil — bk. 5.1.1
Kararliik bk,0.4.3
Dayaniklilik bk. 0.4.3
Carpisma tehlikesi 5.2.5; 5.3
Kesilme tehlikesi 5.3
Dolanma tehlikesi 5.5.7,5.6.2;5.9.1
[Tehlikeye yaklasma veya yakalanma 5.2.1; 5.3.1; 5.3.8 54.11; 5.5.3; 5.5.7;
5.6.2; 5.9.1; 5.10.5;5.12.1
Darbe tehlikesi 5.8
- Kisilerin kaymasi, ariza yapmasi ve dugmesi (makina ile ilgili) 5.2.1;5.2.2;5.3.11; 54.7. 5.3,5.5; 5.6
- Hareketlerin kontrolsliz genligi 5.2.1;5.2.5,55.6;5.8
- Parcalarin yetersiz mekanik dayanimindan olusan Bk. 0.4.3
- Makaralarin, tfamburlann yetersiz tasanrmindan olusan 5.5.3
- insan taslyicidan kisinin dismesi 5.3: 5.4.3: 5.4.6; 5.4.7
2 Elektriksel tehlikeler
Ark 5.11.2
Elektrik bulunan parcalar 5.2.6;5.11.2; 5.12.1
Asirl yak 5.10.4
IAriza sartlaninda elekirikli hale gelen parcalar 5.10.1; 5.10.2; 5.10.3; 5.11.2
Kisa devre 5.10.3; 5.10.4,5.11.1; 5.11.2
Isil iginim 5.10.1
3 Isil tehlikeler
Alev 5.3.6
Yiksek veya dUslk sicakiida sahip nesneler veya malzemeler 5.10.1
Isi kaynalklarindan iginim 5.10.1
4 Giirtiltiiden dolayi olusan tehlikeler ligili degil (bk. Madde 1.3)

Titregimden dolayl olugan tehlikeler

Tigili dedil (bk. Madde 1.3)
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Cizelge 1'in (devami)

No EN IS0 12100:2010’nun Ek B’sinde listelenmiy olan Tigili maddeler
telilikeler
6 Radyasyondan dolay: olusan tehlikeler
Alcak frekansh elektromanyetik radyasyon 5.106.1.1.3
Radyo frekansh elektromanyetik radyasyon 5.10.1.13
7 Malzemelerden ve maddelerden olusan tehlikeler
Yanabilirlik 544
Toz 52.1
Patlayicilik Asil hedef degil (bk. Madde 1.2)
Lif 04.3
Alevlenebilirlik 593
Akigkan 04.22;5.2.1
8 Makina tasarimunda ihmal edilen ergonomik prensiblerden
dolay1 olusan tehlikeler Grnegin, asagidakilerden olusan
tehlikeler gibi:
Giris 52,1:522:524;525;52.6;,562; 55.3;
5.12.1
Gostergeler ve gorsel ekran iinitelerinin {asarim veya yerlesimi | 5.2.6; 5.3.9; 5.12.1.1; 5.124
Kumanda tertibatimin tasarm, yerlesimi veya tammlanmas: 54.8, 5105, 5108; 510.10; 5.12.1.1;
5.12.1.5
Efor 52.1; 52.3; 52.5; 52.6; 53.8; 53.12;
5.3.14,54.7,59.2
Yerel aydintatma 5.2.1; 52.2; 5.2.6; 5.3.10; 54.10; 5.10.1;
5.10.5; 5.10.7:5.10.8
Tekrarlanan etkinlik 5.12.1
Goriniirlik 5.2.5,59.1,5.12.1
9 Makinamn kullanildifa biilgedeki cevre ile ilgili telilikeler
Toz ve sis 5.2.1
Elektromanyetik bozunum 5.10.1
Nem 5.2.1,5.2.6
Sicaklik 5.2.1;5.2.6,53.12;5.9.3; 5.104
Su 5.2.1;5.2.6
Riizgir 5.7.23.1a)2)
Elekirik gii¢ besleme arizasi 52.1;523:524;525;,52.6;53.12;54.3;
5.4,6;5.62:592,593;5.12.1,5.12.3
Kumanda devresi anzasi 5.6.7
Bir enerji kesilme sonrast enerji beslemesinin yeniden | 5.2.1; 5.2.6; 54.7; 5.6.2; 5.6.5; 5.6.6; 5.6.7;
saglanmasinda olugan beklenmeyen caligma, beklenmeyen | 5.8; 5.10.5;5.12.2
kontrolsiiz caligma/agim nz (veya herhangi benzer bozulma)
5 Giivenlik gerekleri ve/veya koruyucu onlemler
51 Genel
5.1.1 Insan ve yilk tasiyan asansérler, asafjidaki maddelerde verilen giivenlik gereklerine vefveya koruyucu

dniemlere uygun olmahdir. Buna ilave olarak, insan ve yiik tagiyan asansorler, bu standard tarafindan
kapsanmayan (6rnedin, keskin kenarlar) ancak énemli olmayan ilgili tehlikeler icin EN ISO 12100'Un ilkelerine
uygun olarak tasarimlanmis olmahdir.

51.2 Tum etiketler, bildirimler, isaretlemeler ve calisma talimatlar, kalic olarak sabitlenmis, silinmez,
okunakll ve anlasilir (gerektijinde isaretlerin veya sembollerin ilave ediimesi) olmalidir. Buniar, dayanikh
malzemeden yapilmali, gériiniir bir yere verlestiriimeli ve asansdriin montaji yapildigi tilkenin kabul edilmis
lisaminda/lisanlarinda yaziimis olmahdr.

19




ICS 91.140.90 TS EN 81-20:2014-10
EN 81-20:2014

5.2 Kuyu, makina alanlari ve makara dairesi

5.2.1 Genel hiikiimler

5.2.1.1 Asansdr donantmimin diizenlenmesi

5.2.1.1.1 Tum asansér donarnimi, kuyu veya makina alanlar veya makara dairesi igerisine yerlestirilmelidir.
5.2.1.1.2 Dedisik asansdrlerin pargalan, makina ve/veya makara dairesinde mevcutsa, her bir asansdr; tim
parcgalar (makine, kumandalari, hiz regiilatérii, anahtarlar vb.) igin strekli kullamian bir numarayla, harfle veya

renkle tanimlanmus olmahdsr.

5.21.2 Kuyu, makina ve makara dairelerinin ézel kullanimi

5.2.1.21 Kuyu, makina ve makara daireleri, asansorlerden farkli amaglar igin kullanilmamalidir. Bunlar,
asansdritnkilerinden farkh olan kanallari, kablolari veya tertibatlan (cihazlar) igermemelidir.

Asanstr kuyusu, makinas| ve makara daireleri bununla birlikte agagidakilert icerebilir:

a) Buharl 1sitma ve yiiksek basingl suyia isitma hari¢ bu alanlann iklimlendiriimesi igin gerekli donamm.
Bununla birlikte, 1sitma donanimlannin herhangi bir kontrol ve ayar tertibatlan, kuyu disina yerlestiriimelidir.

b) Elektrik donanimt igin ve kazayla darbelere karst uygun korunmus, yitksek galisma sicakhgina sahip
{6rnegdin, 80 °C istiinde) yangin detektérleri veya sondiriicileri.

Yangin séndilriicit sistemler kullaniici@inda, bu yangin séndilriiciilerin etkin hale gelmesi; sadece asansdr
durakta duruyorken ve asansdr elekirik beslemesi ve aydinlatma donarnimi otomatik bir sekilde yangin veya
duman tespit sistemi tarafindan kapatildiginda mimkin olmahdir.

Not— Bu tir duman, yangin tespiti ve yangin sondiriicll sistemleri, bina ydnetimi sorumiuiujundadir.

5.2.1.2.2 Makine daireleri, asansorierin diger ¢esitleri igin makinalar (Brnegin, sadece asansdr pargalarimy)
icerebilir.

5,2.1.2,3 Madde 5.2.56.2.3'2 gore kismi olarak kapatilmis asansdr kuyulan olmast durumunda bu kuyu,
asafidaki alanlar olarak kabul edilir;

a) Mahfazalar meveoutsa, i¢ mahfaza,

b) Mahfazalann olmadid: durumunda, asansériin hareket edebilir bilegenlerinden 1,50 m yatay mesafesi
déahilinde olma,

5.2.1.3 Kuyu, makine alanlari ve makara dairelerinin havalandirmasi
Kuyu, makine alaniarl ve makara dairesi, asansére ait olanlardan farkh dairelerin havalandinimasini saglamak
icin kullaniimamahdir.

Havalandirma; elektrik kablolart ile birlikte motorlar ve donanim vb.; toz, zararl dumanlar ve nemden korunmus
olacak sekilde yapiimahdir.

Not— Diger kilavuz bilgi icin Madde E.3'e bakiimaldir.

52.1.4 Aydinlatma

5.2.1.4.1 Kabinin, kuyu icerisinde gidip gelmesi esnasinda kabinin her hangi bir konumunda ve tiim kapilarin
kapal olmas! halinde bile asagidaki aydinlatma siddetini saglayacak sekilde kuyuda kalici monte edilmig
elektrikli aydintatma saglanmis olmalidir.

a) En az 50 liks (lux), disey izdisiimii icerisinde kabin ¢atisi {stiinde 1,0 m,

b) En az 50 liks (lux), galisma alanlan arasinda bir kisinin ayakta durabildifi, ¢aligtidi ve/veya hareket
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edebildigi her yerde kuyu boslugu zemininden 1,0 m,

c) Kabin veya bilesenlerin olusturdugu gdlgelerin haricinde, a)da ve b)'de belirttilen yerlerin diginda en az 20
liks (lux).

Bunu elde etmek igin, yeterli sayida lambalar kuyu boyunca takidmah ve gerekli olan yerlere ilave
lambaflambalar kuyu aydiniatma sisteminin bir pargas olarak kabinin st ¢atisina takilabilir.

Aydinlatma elemanlan, mekanik hasara karsi korunmus olmalidir. Bu aydinlatma igin elektrik beslemesi,
Madde 5.10.7.1'e uygun olmalidir.

Not— Ozel isler icin gegici ilave aydinlatma gerekli olabilir (Ernedin, el lambast gibi).

Litks (lux) seviyesi okumalarn yapildidinda isikélger, en kuvvetli 1sik kaynaina dogru yoneltiimelidir.
5.2.1.4.2 Makina alanlarn ve makara daireleri, kat seviyesinin her yerinde bir kiginin ¢aligmast igin ihtiyac
olan en az 200 lilks (fux) ve ¢alisma alanlari arasinda hareket etmesi igin kat seviyesinde 50 liks (lux)
siddetinde kalict montaji yapilmis elektrik aydinlatmasina sahip olmaldir. Bu aydintatma igin elektrik
beslemesi, Madde 5.10.7.1’e uygun olmalidir.

Not— Bu aydinlatma, kuyu aydinlatmasinin bir pargasi olabiir.

5.2.1.5 Kuyu alt boslugunda, makina alanlannda ve makara dairelerindeki elektrik donanmim
5.2.1.5.1 Kuyu alt boslufunda asafiidakiler olmahdir:

a) Kuyu alt bosluguna ve kuyu boslugu zemininden kapi/kapilar agiimasi halinde Madde 5.12.1.11'de verilen
gereklere uygun gorlinebilir ve erigilebilir durdurma cihaz/cihazlari. Durdurma cihaz/cihazlan agagidaki sekilde

yerlestiriimelidir:

1)1,60 m'den daha az derinlije sahip veya bu degere esit kuyu alt bosluklan igin durdurma anahtar
asagidaki sekilde olmalidir:

— Endisiik kat durad Gstiinde asgari 0,40 m ve kuyu bosludu zemininden azami 2,0 m diigey mesafe
icinde,

— Kap gercevesi i¢ kenanndan azami 0,75 m yatay mesafe iginde.

2)1,60 m den daha bilyilk derinlige sahip kuyu alt bogluklan igin iki durdurma anahtan agagidaki gibi
bulunmalidir:

— Ustieki anahtar; en diisitk durak zemininde asgari 1,0 m dikey mesafe icinde ve kapi cergeve ig
kenarindan azami 0,75 m yatay mesafe iginde,

— Kuyu boslugu zemininden 1,20 m azami dikey mesafe icerisinde bulunan alttaki anahtar, bir
sifginak alanindan kullamiabilir.

3)Durak kapilart disinda kuyu bosluguna giris kapadi clmast halinde, kuyu boglugu zemininden 1,20 m
yiiksekteki giris kapi cercevesi i¢ kenarindan azami 0,75 m yatay mesafe igerisinde bir tek durdurma
anahtar saglanmahdir.

Kuyu bosluguna verilen girig ile ayni seviyede iki durak kapist bulunmasi durumunda, bunlardan biri, girig
donanimina sahip kuyu bosluguna giris kapisi olarak belirlenmelidir.

Not— Durdurma anahtari, b)’de gerekli gérillen muayene istasyonuyla birlestiriimis olabilir.

b} Bir siginma alamnin 0,30 m igerisinde kullanilabilir ve Madde 5.12.1.5'¢ gdre kalici montaji yapilmig
muayene kumanda istasyonu,

c} Birsoket ¢ikist (Madde 5.10.7.2),
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d) Giris kat seviyesi {istiinde asgari 1,0 m yiikseklifinde ve kuyu boslugu giris kapadi gergevesi i¢ kenarindan
0,75 m azami yatay mesafesi icerisinde konumlandinimig kuyu aydinlatmasi (Madde 5.2.1.4.1) igin
anahtarlama tertibatlan.

5.2.1.5.2 Makina alanlarinda ve makara dairelerinde asafidakiler bulunmakhdir;
a) Alanlarnin ve bosluklann aydinlatma kumandasi igin uygun yiikseklikte her bir erigilebilir noktaya yakin
verlestirilmis ve sadece yetkili kisilerce erisilebilir bir anahtar,

b} Her bir calisma alani igin uygun bir yerde saglanmis en az bir soket cikis) (Madde 5.10.7.2),

¢) Erisimin her bir noktasina yakin, makara dairesinde montaji yapilmis ve Madde 5.12.1.11°¢ uygun bir
durdurma tertibat:.

5.2.1.6 Acil durum cikisi

Kuyuda mahsur kalmis kisi/kisilerin kurtulmasi i¢in hichir vasita saglanmamissa, EN 81-28'e gdre alarm sistemi
icin sifinma alanindan/alanlanndan kullanilabilecek sekilde alarm baslatma cihaziar, mahsur kalma
tehlikesinin bulundudu yerlerde montaji yapilmahdir (bk. Madde 5.2.1.5.1, Madde 5.2.6.4 ve Madde 5.4.7).

Kuyu alanlarinin digindaki alanlarda mahsur kalma tehlikesi varsa, bu tlir tehlikeler bina sahipleri ile
gdrisiiimelidir {bk. Madde 0.4.2 &)).

5.2.1.7 Donanimin taginmasi

Uygun sekilde yerlestiriimis ve glivenli calisma yiikleri belirtilmis bir veva daha fazla aski nokta/noktalan; agir
asansér donaniminl kaldirmaya (bk. Madde 0.4.2 ve Madde 0.4.18) imkan vermek igin uygun bir sekilde
konurmlandiriirmis olmall ve makina alaniarinda ve gerekirse kuyu tepesinde bulunmalidir.

5.2.1.8 Duvarlann, zeminin ve tavamn dayanimi

5.2.1.8.1 Kuyunun, makina alanlarinin ve makara dairelerinin yaptsi, milli bina mevzuatina uygun olmal ve
tahrik makinasindan, givenlik tertibatimin ¢alismasi sirasinda kdavuz raylarindan, kabindeki dengesiz yik
durumunda, tamponlarin galismasindan veya dengeleme halati gergi tertibatindan, kabinin yikleme ve
bosaltilmasindan v.b. gelebilir yiiklere en azindan dayanabilecek sekilde cimalidir (ayrica bk. Madde E.1).

5.2.1.8.2 Kuyunun duvarlari, 0,30 m x 0,30 m daire veya kare alani Ostiinde dilzgiin dagitilmig 1000 N
kuvvet, her iki yiizde herhangi bir nokta da duvara dik agida uygulandifinda asadida verilen bozulmalar
olmaksizin dayanabilecek sekilde mekaniksel bir dayanima sahip olmahdir;

a) 1 mm'den daha biylk kalici sekil bozulmasi,

b) 15 mm’den daha buylik elastik sekil bozulmast.

5.2.1.8.3 Diiz veya sekil veriimis cam paneller, lamine edilmis (katmanh) camdan imal edilmelidir.

Bunlar ve baglanti parcalari, kuyunun i¢ ve dis her iki tarafinda herhangi bir noktadaki 8,30 mx 0,30 m alan
tizerinde yatay statik 1000 N kuvvete kalici sekil bozuklugu olmaksizin dayanmalidir.

5.2.1.8.4 Kuyu boslugu zemini; asili kilavuz raylar harig olmak Gizere; kilavuz raylarin kitlesi dolayisiyla ve
ayrica kilavuz/fkilavuzlara sabitlenmis veya baglanmis bilesenlere ve/veya acil durdurma (6medin, raylar
tizerinde makina oldufunda dengeleme halati gergi tertibati nedeniyle tahrik makarasindaki yiik} sirasinda
meydana gelen herhangi ilave reaksiyona (N) badh olarak olusan ve kilavuz ray klipsleri (kelepgeleri)
tarafindan uygulanan kuvvet ile giivenlik tertibatinin dereye girmesi esnasindaki tepkiye ve herhangi bir itmeye
bagh olarak olusan herhangi bir ek yitk nedeniyle meydana gelen kuvvete her bir kilavuz rayi atinda
dayanabilmelidir (bk. Madde 5.7.2.3.5).

5.2.1.8.5 Kuyu boslugu zemini, asafidaki esitlikte ifade edilen kabin tamponlarinin toptam sayilan arasinda
diizgiin dagitilmis tam yikli kabin kiitlesi nedeniyle uygulanan statik yikiin dért katina dayanacak kabin
tamponu destekleri altinda dayanabilmelidir;

F=d.g, -(P+OQ)
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Burada,

F Toplam dikey kuvvet (N),
gn  Serbest dismenin standart ivmesi [9,81 (m/s?)],

P Bos kahinin ve kabin tarafindan desieklenen bilesenlerin kiitlesi, 8rnegin, hareketli gezici kablo pargalarn,
dengeleme halatlari/zincirleri (varsa) vb. (kg),

Q Beyan yitkdl (kitle), (kg).
5.2.1.8.6 Kuyu boslugu zemini, esitlikte ifade edilen kargi agirlik tampon toplam sayilan arasinda diizgiin

dagitilmis karsi adurhk kitlesi nedeniyle uygulanan statik yiktin dort katina karst agirlik tampon destekleri
altinda dayanabiimelidir:

F=4'gu (P+QQ)!
Burada,
F Toplam dikey kuvvet (N},

gn  Serbest dismenin standart ivmesi [9,81 (m/s2)],

P Bos kabinin ve kabin tarafindan desteklenen bilesenlerin kiitlesi, Srnedin, hareketli gezici kablo
parcalan, dengeleme halatlan/zincirleri (varsa), vb. (kg),

Q Beyan yUkil (kiitle), kg,

q Beyan yikiiniin kars1 agirlik tarafindan dengelenen miktarim gésteren denge faktoril.

5.2.1.8.7 Hidrolik asansorlerde kuyu bosludu zemini, her bir hidrolik kaldirma tnitesine uygulanan yiiklere
ve kuvvetlere (N) karsi her bir iinite altinda dayanabilmelidir.

5.2.1.8.8 Hidrolik asansérlerde, kenetlenme tertibatimin ¢alismasi sirasinda sabiilenmis durdurmalardan
kaynaklanan toplam dikey kuvvet, asafidaki formiile géire yaklasik olarak bulunabilir:

a} Enerji biriktiren tip tamponlarla donatiimis kenetlenme tertibati:

_ 3.0,.(P+Q)
n
b) Enerjiyi dagitan tip tamponlarla donatiimis kenetlenme tertibati:

F

Pl @)
n

Burada;

F Kenetlenme tertibatinin calismas: sirasinda sabitlenmis durdurmalardan
kaynaklanan toplam dikey kuvvet (N},

gn Serbest diismenin standart ivmesi [9,81 (m/s?)],

n Kenetlenme tertibat sayisy,

Bos kabinin ve kabin tarafindan destekienen bilesenlerin kitlesi, rnedin, hareketli gezici kablo
parcalan, dengeleme halatlan/zincirleri {varsa) vb. (kg),

Q Beyan yiikii (kitle), kg.

5.2.1.9 Duvariarin, zeminlerin ve tavanlarnn ylzeyieri
Kuyularin, makina ve makara dairelerinin duvarlar;, zeminleri ve tavamnin yizeyleri, toz olusturmayan
(Brnedin, beton, tugla veya briket gibi) dayanikli malzemeden olmahdir.
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Birkisinin, calisma alanlan arasinda hareket etmesi veya calismasi igin gerekli zemin yiizeyi, kaygan oimayan
malzemeden olmahdir.

Not 1— Kilavuz bilgi i¢in EN 1830 14122-2, Madde 4.2.4.6’ya bakiimaldir.

Calisma alanlarinin zemini, herhangi bir tampon ve kilavuz ray temeli ve su tahliye tertibati hari¢ olmak tizere
yaklasik ayni seviyede cimaldir,

Kilavuz ray baglanti elemanlarin, tamponlarin, herhangi bir 1zgara vb. montajinin yapiimasindan sonra, kuyu
bosluduna, su sizintis1 engellenmis olmalidir.

Hidrolik asansérler igin glic linitesinin yerlestirildigi alan ve kuyu boslugu; bir sizinti veya kacak oldugunda bu
sizintl ve kacak engellenecek sekilde ve makinalartn yerlestirildigi bu alanlarda biriken tim sivinin tahliyesi
miimkiin olacak sekilde tasanmlanmaldir.

Not 2— Milli diizenlemeler, bina iginde hidrolik boru donamim planinda giivenlik gerektirebilir.

5.2.2 Kuyu, makina alanlarina ve makara dairelerine girig

5.2.2.1 Kuyu, makina alanlar ve makara dairesi ve ilgili alanlar erigilebilir olmalidir. imkanlar, sadece yetkili
kisilerin kabin igerisinden baska alanlara da erisime musaade edecek sekilde haziflanmis olmalidir,

Ayrica Ek D'ye bakilmahdir.

5.2.2.2 Kuyuya veya makina alanlarnina ve makara dairesine erigsime imkan veren herhangi bir kapi/kapaga
bitisik giris yolu, kahci sekilde montaj edilmis en az 50 lilks {Jux) siddetindeki elekirik jambasi tesisat: ile
aydinlatihmis olmahdir.

Not— Milli diizentemeler (mevzuat), 50 ks (lux)'den daha biiylik aydinlatma seviyesi gerektirebilir.

5.2.2.3 Bakim ve kurtarma icin tasanmlanan asansfr erisimleri dzel tesis sayesinde gergeklesiyorsa, bu
durumda vetkili kisilerin tesise kalici erigimi ve iigili talimatlar saglanmis olmaldir.

imalatgi/montaji gerceklestiren; giris, yangin, insan sikismasi ve ayrica ¢zel tesis iginden asansére dogrudan
servis ve aynca givenlik problemleri ile lgili sbzlesmenin farkinda olmasi igin  bina
tasarimcisina/mimarina/sahibine bilgilendirme yapmaldir (bk. Madde 0.4.2 miizakereler).

Not— Ozel tesisler tertibatiyla giris, milli dizenlemelere tabi olabilir.

5.2.2.4 Kuyu bosluguna girmek igin vasitalar, asad:dakilerden olugsmahdr:

a) Kuyu derinliginin 2,50 m'yi asmasi durumunda bir giris kapisi,

b) Kuyu derinliginin 2,50 myi asmamast durumunda; ya bir giris kapisi ya da durak kapisindan kolayca
erisilebilir kuyu igerisinde tasinabilir bir merdiven.

Herhangi bir kuyu bosluguna giris kapisi, Madde 5.2.3'lin gereklerine uygun olmalidir. Tasinabilir merdivenler,
Ek F'ye uygun olmalidir.

Asansoriin hareketli parcalan ile garpisma konumunda tasinabilir merdiven kullanimindaki taginabilir
merdivenin bir riske sahip olmasi halinde, hu tasinabilir merdiven depolama konumunda degilse, asansoriin
calismasini engellemek igin Madde 5.11.2've uygun olarak elektrikli giivenlik cihaz/cihazlarla donatiimalidir.

Tasinabilir merdiven, kuyu bosluju zemininde depolanmissa, merdiven kendi depolanmis konumunda iken,
kuyu boslugu tiim sidinma alanlarn muhafaza edilmelidir.

5.2.2.5 Makina alanlanna ve makara dairelerine, kisilerin givenli girisi saglanmalidir. Bu giris tercihen
tamamen merdivenlerle gergeklestiriimelidir. Sabit merdiven konulmasinin mimkiin olmadig! durumiarda,
asaidaki gerekleri saglamak igin tasinabilir merdivenier kullaniimalidir;
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a) Makina alanlarina ve makara dairelerine girig, merdivenle erisebilirlik seviyesinden 4 m'den daha fazla bir
seviyede olmamalidir.

Taginabilir merdivenle 3 m ylksekligi asan erisimlerde diismeye karsi koruma saglanmig olmalidir.
b} Tasmabilir merdivenler, hareket etmeyecek bir sekilde kalic olarak veya en az halatla veya zincirle girise
tespit ediimelidir,

c) Yiikseklikleri 1,50 m den biytik olan taginabilir merdivenler, yatayla 65° ild 75° arasinda bir agi olugturmali
ve girise yerlestirildiginde kaymaya veya devrilmeye elverigli olmamabdir.

d) Tasmnabilir merdivenin net genisligi en az 0,35 m, basamaklarin derinligi en az 25 mm, disey duran
tasinabilir merdiven olmasi durumunda basamaklar ile duvar arasindaki mesafe en az 0,15 m olmahdir.
Basamaklar, 1500 N'dan az olmayan bir yitke gére tasarimlanmaldir.

e) Tasinabilir merdivenin ist ucuna bitigik, bir elin kolayca ulasabilecedi mesafede en az bir adet e tutacag
bulunmaldir.

f} Tasmabilir bir merdivenin gevresinde 1,50 m yatay mesafe igerisinde, taginabilir merdiven yilksekliginden
daha fazla yilkseklik nedeniyle diisme riski engellenmis olmalidir.

Not— Milli bina diizenlemeleri, sadece sabit merdivenlerle erisimi gerektirebilir.
5.2.3Girig ve acil durum kapilan - Giris kapaklari — Muayene kapaklari

5.2.3.1 Komsu durak kapisi esikleri arasindaki mesafe 11 m'yi gectifi takdirde, agagidaki sartlardan biri yerine
getiriimeli ve bu kisimlarda asa@idakiter bulunmalidir:

a) Ara acil durum kapiari veya

b) Madde 5.4.6.2'de belirttiiene karsilik, her biri acil durum kapilartyla donatilmug birbirine komsu (ardisik)
kabinler.

Not— “Ardisik”, tam agikliia veya bitisik yapilandinlmis actkiiga bakilmaksizin, bitisik iki durak kapisina sahip
iki komsu kat manasinda olarak anlagilir.

5.2.3.2 Gins ve acil durum kapilar, giris kapaklarn ve muayene kapaklari, asafidaki boyutlara sahip
olmahdir:

a) Makina dairelerine ve kuyuya giris kapilan, 2,0 m asgari yiikseklije ve 0,60 m asgari geniglige sahip
olmalidir,

b) Makara dairelerine giris kapilari, asgari 1,40 m yiikseklije ve asgari 0,60 m geniglige sahip oimahdir,

¢) Makina ve makara dairelerine kisiler igin giris kapaklari, en az 0,80 x 0,80 m net gegigi saglamall ve karsl
dengelenmis olmalidr,

d) Acil durum kapilari; 1,80 m asgari yiiksekiige ve 0,50 m asgari geniglige sahip olmahdir,

e) Muayene kapakiari; 0,50 m azami yiikseklige ve 0,50 m azami geniglige sahip olmal ve kapak lzerinden
gerekli calismay yapmak igin yeterli boyutlara sahip olmahdir.

5.2.3.3 Girig ve acil durum kapiiari ve muayene kapaklari:

a) Kuyu veya makina veya makara dairesinin igine dogru agtimamaidir,

b) Anahtarla kilittenme, anahtarsiz tekrar kapatiima ve tekrar kilittenme dzelligine sahip olmalidir,

¢) Kilitlenmis clsa bile kuyu, makina veya makara dairesi icinden anahtarsiz a¢ilabilme dzeifigi olmalidir.

d) Madde 5.11.2'ye uygun olarak kapatilmis konumu kontrol eden elekirikli glivenlik tertibatina sahip olmalidir.
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Bir elektrikli glivendik tertibati; kuyu boslugu kapi/kapilar tehlikeli bélgeye girisi saglamiyorsa, makina ve
makara dairelerine giris kapi/kapilarinda ve kuyu bosluguna (Madde 5.2.2.4) giris kapi/kapilannda gerekli
degildir. Normal isletmede kabinin, kars: agirhdin veya dengeleme agirhdinin patenieri, etekleri vb. dahil en ait
kisimiari ile kuyu zemini arasinda en az 2,0 m mesafe varsa, bu gerek yerine getiriimis sayilir.

Kabin seyir kablosu, dengeleme halat veya zingcirleri ile buniara ait geregler, hiz regiilatériine ait gergi tertibat
ve benzeri tertibatin varhig: tehlike tehdidi olarak gériillmez.

e) Deliksiz olmal ve mekanik dayanikhiik agisindan durak kapdarinin ayni dzelliklerine sahip bulunmali ve itgili
binanin yangindan korunmasi igin gegerli diizenlemelere uygun olmalidir.

f) Kuyunun dig yiizeyinin herhangi bir noktasinda dikey olarak 0,30 m x 0,30 m yuvarlak veya kare seklinde bir
alan tizerinde esit olarak dafilacak 1000 N'uk bir kuvvet uygulandidinda olusan mekanik dayanima sahip
olmall, 15 mm’'den daha biiylk elastik sekil dedistirme olmaksizin dayanmahdir.

5.2.3.4 Giris kapaklar kapali oldudunda, herhangi bir yerdeki 0,20 m x (,20 m alan zerinde 2000 N yiki
tasiyabilmelidir.

Kapaklar asagi dogru actimamahdir. Menteseler varsa kancasiz fipte olmahdir.

Sadece malzeme girisi igin kullanilan kapakiar, igeriden kilitlenmis olabilir.

Digseme kapadi acik durumda iken, insanlann diismesine kars: tedbirler alinmal (Grnegin, bir korkuluk) ve
kapaklarin, ezilme garpma tehlikesine neden olabilecek sekilde kapatiimasi énlenmelidir (6rnegin, karst agirhk
ile).

Not— Ulusal diizenlemeler, diismelerden bu tiir kerunum igin 8zel bir yiksekiigi gerektirebilir.

5.2.4 Uyanlar

5.2.4.1 Asgari olarak asagidaki ifade yazist bulunan bir uyan:

*Asansor Makinasi —
Yetkisiz kigilerin tehlikeli girigi yasaktir”

Makina ve makara dairelerine giris kapilar veya kapaklarinin (durak kapilan ve acil durum ve deney
panellerinin kapilart harig) dig tarafina sabitlenmelidir.

Kapaklarin kullaniimasi halinde, kapad kullananfarin gorebilecedi sekilde agsagidaki gibi stirekli gériilebilir bir
uyari:

“Diigme tehlikesi — Kapad tekrar kapatin”

5.2.4.2 Kuyunun dis tarafinda, varsa giris kapilanna ve acil durum kapilarina yakin, asagidaki gibi bir uyarn
bulunmalidir:

“Asansor kuyusu — Tehlikeli
Yetkisiz kigilerin girigi yasaktir”

5.2.5 Asansor kuyusu

5.2.5.1 Genel hikimler

5.2.5.1.1 Kuyuda, bir veya daha fazla asansor kabinleri bulunabilir.

5.2.5.1.2 Kars afrhk veya dengeleme agirhdi, kabin gibi ayn kuyuda bulunmahdir.

5.2.5.1.3 Hidrolik asansorlerde hidrolik kaldirma diniteler, kabin gibi ayn1 kuyuda olmalidir. Bunlar, zemin
veya dijer alanlar igerisine genisleyebilir,

26

£

-



ICS 91.140.90 TS EN 81-20:2014-10
EN 81-20:2014

5.2.5.2 Asansér kuyusu mahfazalan

5.2.5.21 Genel
Bir asansér gevreden, asadidakiler ile ayrnimig olmahdir:

a) Duvarlar, kuyu zemini ve kuyu tavan: veya
b) Yeterii bosluk.

5.2.5.2.2 Tamamen kapal asansdr kuyusu

5.2.5.2.2.1 Kuyu; deliksiz duvarlar, zemin ve tavan ile tamamen kapatiimis olmaldir.
Sadece miisaade edilebilir acikliklar:

a) Durak kapilart aciklikiar,

b) Girisin ve kuyuya acil durum kapilarinin ve muayene kapaklarinin agikliklar,

¢) Yangin esnasinda gaz ve dumanin gikmasi igin yapiimis menfezlerin agiklikiar,

d) Havalandirma acikliklari,

e) Asansoriin fonksiyonu igin kuyu fle makina veya makara daireleri arasindaki gerekli agikiikiar.

5.2.5.2.2.2 Kuyu igerisinden bir duvardan veya genisligi 0.15 m'den daha bliylk olan yatay Kirigten herhangi

bir yatay cikinti ve ayinci kirisler dahil, Madde 5.4.7.4%e uygun olarak bir kabin dst korkulugu ile girig
engellenmedidi sttrece, bir insanin orada ayakia durmasi engellenmis olmalidir.

Koruma tedbirleri asagidaki gibi olmaldir:
a) 0,15 m'den daha buyiik olan ¢ikinti, yatayla en az 45° aci ile pahlanmig olmalidir veya
b} Dairesel veya dikdorigen bolumde 5 em? lik bir ylizey Gizerinde herhangi bir noktada saptiriciya dik aciyla
uygulanan diizgiin dagitilmis 300 N'luk bir kuvvete dayanabilen yatayla asgari 45° agiya sahip egimli ylizey
olacak sekilde sekillendiriimis bir saptirici, agagidaki sekil dedistirmeler olmaksizin dayanabilmelidir:

— Kalicy bir sekil de@istirme olmaksizin,

— 15 mm’den daha bliylik elastik sekit degistirme olmaksizin.
5.2.5.2.3 Kismi mahfazal: asansér kuyusu
Asansdr kuyusunun kismi mahfazal olmasi gereken yerlerde, (Grnedin, biiyiik galeri veya avlulardaki, bina
kuleleri vb. panorama asansdrleri), asadida verilenler uygulanir:
a) Normal olarak insanlarin girebilecegi yerlerde, bu yerlerdeki insanlan korumak igin mahfaza yiiksekligi
asagida belirtilen durumlarda yeterli olmahdir:

1) Asansdriin hareketli pargalan nedeniyle tehlikeli olma ve

2) Dogrudan veya elde tutulan cisimlerle kuyu icindeki asansér donammtna ulagiarak asansorin giivenli
¢calismasina mildahale.

by Yiikseklik, Sekil 1 ve Sekil 2'ye uygun olarak asagidaki sartlar yerine geldiginde yeterli sayilir:
1) Durak kapilarmin oldugu tarafta asgari 3,50 m,

2} Diger kenarlarda asgari 2,50 m ve buna ek olarak asansériin hareketli pargalarina olan yatay mesafe
asgari 0,50 m.

Asansériin hareketli parcalarina olan yatay mesafe 0,50 m'yi agsarsa, bu 2,50 m degeri; 2,0 m'lik yatay bir
mesafede en az 1,10 m ylikseklik olacak sekilde tedricen azaltilabilir:

¢) Mahfaza duvartan deliksiz olmalidir,
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d) Mahfaza duvarlart; katlarin veya merdivenlerin veya platformlann kenarindan azami 0,15 m mesafede
yerlestiriimis olmahdir (bk. Sekil 1) veya Madde 5.2.5.2.2.2'ye uygun olarak korunmus olmalidir,

e) Baska cihaziarin, asansdriin galismasini etkilememesi icin gerekli tedbirler ainmahdir (bk. Madde 5.2.1.2.3
b} ve Madde 7.2.2 c}},

f) Dis hava etkilerine agik olan asansdrlerde 6zet tedbirler alinmahdir (bk. Madde 0.4.5) drnedin, bir binanin
dis cephesine kurulan duvar iizerinde hareket eden asansérler gibi.
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$ekil 1 — Kismi mahfazah asansor kuyusu
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Sekil 2 — Kismi mahfazali asansotr kuyusu — Mesafeler.
28



ICS 91.140.90 TS EN 81-20:2014-10
EN 81-20:2014

5.2.5.3 Asansdr kuyu duvarlarinin ve bir kabin girigine bakan durak kapilannin yapimi

5.2.5.3.1 Asansér kuyusu i¢ ylizeyi ile kabin esidi veya kabin kapisinin ¢ergevesi veya slrglli kapilarda
kapanan kenar arasindaki yatay agiklik, kuyunun tam yiiksekligi iizerinden 0,15 m'yi agmamahdir (bk.
Sekil 3).

Asafida verilen mesafe:

a) 0,5 m'yi asmayan bir ylikseklik izerinden 0,2 m'ye kadar uzatilabilir. iki ardisik durak kapisi arasindaki bu
tar girintiler birden fazla olmamaldir,

b) Diisey hareketli stirglili durak kapilariyla donatiimig yitk asansorlerinde, biitiin seyir hareketi mesafesi
boyunca 0,2 m uzatilabilir,

c) Madde 5.3.9.2'ye gore mekanik olarak kilitlenen ve sadece bir durak kapisinin kilit agiima bélgesinde
agilabilen bir kapi ile kabinin donatildi§! durumiarda bu mesafe sinirlanmamisgtir.

Asansoriin galismasi, Madde 5.12.1.4 ve Madde 5.12.1.8'deki durumlar haricinde, otomatik olarak ilgili kabin
kapisinin kilitlenmesine bagh olmahdir. Bu kilitleme tertibat, Madde 5.11.2've uygun bir elektrikli giivenlik
tertibatiyla donatilmahdir,
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Actklama
(D Asanstrkuyu duvan
(@) Durak kapisi 6ncii paneli
(@)  Kabin kapist 8ncil paneli
Sekil 3 — Kabin ve kabin girisine bakan duvar arasindaki paylar
5.2.5.3.2 Kuyu duvan, her bir durak kapis! esidi altinda asagida belirtilen gereklere uygun olmahdir:

a) Kuyu duvari, kilit agiima bélgesinin en az yansina 50 mm ilave edilmesiyle bulunan yiikseklige ve kabin giris
genigliginin her iki yanindan en az 25 mm olan genislie sahip durak kapisi egigine dogrudan baglanan disey
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bir yiizeyle baglanmalidir,
b) Bu yuzey strekli olmali ve metal levhalar gibi diizgiin ve sert elemanlardan tesekkil etmeli ve duvarin
herhangi bir noktasinda dikey olarak 5 cm®lik yuvarlak veya kare seklinde bir alana esit olarak dadilacak 300
Nluk bir kuvvete, asagidaki sekil dedistirmeleri gdstermeden dayanmalidir:

1) Kalici bir sekil degisikligi olmaksizin,

2) 15 mm'den fazla elastik sekil degisikligi olmaksizin.

¢) Cikintilar, 5 mm'yi asmamal;, 2 mm'yi asan c¢ikinblar yatayla en az 75%lik bir acl yapacak gekilde
pahianmaldir,

d) Bunlara ilave olarak,
1) Bir sonraki durak kapisinin en st kismina baglanmal veya

2) Yatay diizlemle en az 60° ag1 yapan sert ve diizgiin bir pah ile asagiya dofdru uzatiims olmahdir. Bu
pahin yatay dizlemdeki izdfistimi 20 mm’den az olmamalidir.

5.2.5.4 Kuyunun altinda bulunan herhangi bir bogslugun kerumasi
Kuyunun altinda erisitebilir bosluklar mevcutsa, kuyunun zemini en az 5000 N/m? lik maruz kalinan bir yiike
gore tasarimlanmali ve kars: agirik veya dengeleyici agirigt, giivenlik tertibatiyla donatilmalidir.

5.2,5.5 Asansér kuyusunda korunma

5.2.5.5.1 Kars: afirhk veya dengeleme agiidinin hareket giizergahi, asagdidakilere uygun olan bir bélime
duvari (paravan) vasitasi ile korunmalidir:

a) Bu bdlme duvan delikli ise, EN 150 13857:2008, Madde 4.2.4.1°e uyulmalidir.

b} Bu béime duvari, karsi agilidin tam baskisi altindaki tampon/tamponlar Gzerinde oturan Kargt agirhgin en
alt noktasindan veya dengeleme agifligi en alt konumunda dengeleme agilig) en alt noktasindan, kuyu
boslugu zemininden asgari 2,0 m yiikseklige kadar uzatilabilir.

¢) Hig bir durumda kuyu boslugundan, bdlmenin en alt bdlimine 0,30 m’'den daha fazla mesafe olmamahdir.
Karsi agirhkla hareket eden tamponlar icin Madde 3.8.1.1’¢ bakiimaldir.

d) Genislik en az, kars veya dengeleyici agirliklaninkine esit olmalidir,

e) Karsi agirhk/dengeleme agh@ kilavuz raylan ve kuyu duvan arasindaki bosiugun 0,30 m'yi agmasi
durumunda bu alan, ayrica b) ve ¢)ye uygun olarak korunmus olmalidir.

f) Bu bolme duvan, gbzle muayene maksadi igin veya dengeleme teriibatiarinin serbest gecislerine imkan
vermek icin gerekli asgari genislije sahip olan delik/deliklere sahip clabilir.

g} Bu bdime duvarn, bunun herhangi bir noktasinda dik agiyla 5 cm?lik yuvariak veya kare seklinde bir alana
esit olarak dagiacak 300 N'luk bir kuvvet uygulandiinda, karsi agirhk veya dengeleme agirh§inin onunla
carpismasi i¢in saptinimamasini sadlamak icin yeterti rijitige sahip olmalidsr.

h) Kabin ve ilgili parcalari, kars: agirh§indan veya dengeleme aguligindan (birisi olmasi durumunda) ve
bunlann ilgili pargalarindan en az 50 mm mesafede olmalidir.

5.2.5.5.2 Asanstr kuyusunda birden fazla asansoér varsa, farkh asansdrlere ait hareketli pargalar arasinda
ayiricl bélme bulunmalidir.

Bu ayinct bélme delikli malzemeden yapilmigsa, EN 13857;2008, Madde 4.2.4.1'e uygun olmaldir.

Bu ayirict bolme, bunun herhangi bir noktasinda dik agiyla 5 cm®lik yuvarlak veya kare seklinde bir alana esit
olarak dailacak 300 N'luk bir kuvvet uygulandifinda, kars) agirhk veya dengeleme agihdinin onunla
carpismasi igin saptinimamasini saglamak icin yeterdi rijitliGe sahip olmaldir.
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5.2.5.5.2.1 Bu ayiricl bélme en az, 0,30 m déhilinden itibaren kuyu boslugunun zemininden en alt durak

seviyesi zemini istlinde 2,5 m ylikseklije kadar uzatiimalidir.

Bu genislik, bir kuyu boslugundan diferine erisimi engellemek i¢in yeterli olmalidir.

Madde 5.2.3.3 d)’ye gore tehlikeli bolgeye erisime imkan vermeyen sartlar karsilandidinda bu durumda, ayirici
hélimenin duvan, kabinin hareket seyrinin en alt noktas: aitinda yapiimamaldir.

5.2.5.5.2.2 Herhangi bir korkuluk ile bitisik asansériin hareketli kismina (kabin, karsi agirhk veya dengeleme
agirhgn olan yatay uzakhk 0,5 m'den az ise, ayirict b8lme, kuyunun tam yikseklidinde yapiimalidir.

Bu ayiricl bdlme, hareketli parganin asgari genisliinde olmah ve kuyu yiksekligi boyunca her bir tarafta ilave
0,10 m'ye kadar uzatilmig olmalidrr.

5256 Kabinin, karsi agirhigin ve dengeleme agirhginin kilavuzlanmis hareket seyri
5.2.5.6.1 Kabinin, karsi1 agirhdin ve dengeleme agirliginin en ug konumu
5.2.5.6.1.1 Madde 5.2.5.6'ya gore kilavuzlanmis hareket glizergahi ve Madde 5.2.5.7'ye ve Madde 5.2.5.8'e

gore siginma alanian ve paylan hakkindaki gerekler igin Cizelge 2'yve g6re kabinin, karsi aguligin ve
dengeleme agirhdinmn en ug¢ konumu dikkate altnmalidir.

Cizelge 2 - Kabinin, karst agirhdm ve dengeleme agirhginin en u¢ konumu

Konum

Halath tahrik
mekanizmalan

Pozitif tahrikler

Hidrolik tahrikler

Kabinin en yiksek
kanumu

Tam bask: altinda bulunan
tampon 4 0,035.v72
iizerinde karsi aghk

Tam bask altinda bulunan
{ist tampon {izerindeki kabin

Piston stroku sinirlama +
0,035 v, 2 vasitasi ile elde
edilen pistonun nihai
konumundaki piston

Kabinin en diisiik
konumu

Tam bask: altinda bulunan
tampon (zerindeki kabin

Tam bask altinda bulunan alt]
tampon {izerindeki kabin

Tam baskr altinda bulunan
tampon GzerindeKi kabin

Karsi agirlik/dengeleme
adirh@mim en yilkksek
konumu

Tam bask altinda bulunan
tampon
+ 0,035.v? (izerindeki kabin

Tam baski altinda bulunan alij
tampon lizerindeki kabin

Tam baski attinda bulunan
tampon . 0,035-v4?
{izerindeki kabin

Karst agirik/dengeleme
agirhi§inin en dilstk
konumu

Tam bask altinda bulunan
tampon Uzerindeki karst
agirhik

Tam bask altinda bulunan
Ust tampon Gzerindeki kabin

Piston stroku sinwlama +
0,035 v 2 vasitasi ile elde
edilen pistonun nihai
konumundaki piston

2 2-gn

durdurma mesafesinin yarisini temsil eder.

a 0,035-v*; 0,035 ‘ye yuvariatilan 1 (115v)2 - 2 beyan hizinin % 115 ‘ine karsihk gefen agirhidin
00337
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5.2,5.6.1.2 Halath tahrikli asanstrlerde makinanin yavaslamasi géziendiginde, Madde 5.12.1.3'e uygun
olarak Cizelge 2'deki 0,035 -2 degeri, kabinin veya karsi agundin tampon ile temas ettidi andaki hizi dikkate
alinarak azatilabilir (bk. Madde 5.8.2.2.2).

5.2.5.6.1.3 Gergitertibati (frenleme veya kilitlteme tertibat)) donanimbi gergi makarasina sahip olan dengeleme
halatlari ile donatlmis halath tahrikli asanstrlerde Cizelge 2'deki 0,035 12 deferi; halatiarin elastikiyetini
dikkate almak icin asgari 0,20 m ile birlikte makaranin (kullanilan halata bagh olarak) miimklin olan hareketine
ilaveten kabinin hareket seyrinin 1/500 ile ilgili bir degerle degistirilebilir.

5.2.5.6.1.4 Dogrudan tahrikli hidrolik asansérlerde, Cizelge 2'deki 0,035.12 defjerinin dikkate alinmasi gerekli
degildir.

5.2.5.6.2 Halatl: tahrikli asansorlerde

Kabin veya kargl agirlik, Madde 5.2.5.6.1'e gbre en yiiksek konumunda bulundudunda, kilavuz raylanmn
uzunlugu, en az 0,10 m ilave kilavuzlandinilmts hareketi safjlayacak sekilde olmalidir.

5.2.5.6.3 Pouzitif tahrikli asansérlerde

5.2.5.6.3.1

5.2.5.6.3.2 Ust tamponlara vuruna kadar en st kattan yukarnya dogru kabinin kilavuzlandirdmig hareketi, en
az 0,50 m olmakdir. Kabin, kendi tampon strokunun simirana kadar ktlavuziandinimes olmalidir.

5.2.5.6.3.3 Birtek dengeleme afrhd bulundugunda, Madde 5.2.5.6.1’e gbre dengeleme adirhg en yiksek
konumunda oldugunda kilavuzunun ray uzunluklar, en az 0,30 m ilave kilavuzlandiriimis hareketi saglayacak
sekilde olmahdir.

5.2.5.6.4 Hidrolik asansérlerde

5.2.5.6.4.1 Madde 5.2.5.6.1'e gére kabin en yiiksek konumunda oldugunda kilavuzunun ray uzunluklari, en
az 0.10 m ilave kilavuzlandinimig hareketi saglayacak sekilde olmalidir.

5.2.5.6.4.2 Bir tek dengeleme adirthd) bulundudunda, Madde 5.2.5.6.1’e gbre en yilksek konumunda
oldugjunda kilavuzunun ray uzuniuklan, en az 0,10 m ilave kilavuzlandinlmis hareketi saglayacak sekilde
olmahdir.

5.2.5.6.4.3 Birtek dengeleme agirifi sayesinde, Madde 5.2.5.6.1 gire dengeleme agirhg en alt konumunda
oldugunda kilavuzunun ray uzunluklari, en az 0,10 m ilave kilavuzlandirimis hareketi saglayacak sekilde
olmahdir.

5.2.5.7 Kabin gatis1 Gzerindeki siginma alanlari (bosluklar) ve kuyu lst boglugundaki
acikhklar

5.2.5.7.1 WMadde 5.2.5.6.1 gdre kabin en yiiksek konurmunda iken kabin ¢atisinda, Gizelge 3'ten segilen ve
bir sifiinma alani olarak kullanilabilir en az hir net alan saglanmaldir.

Tip 2 s1§inak alantar icin, siginma alaninin kabin ¢atisina temas ettigi alt kenarinda tek yonde bir azalmaya
milsaade edilir. Kabin catisinda sabit pargalar bulundurmak igin, 0,30 m yikseklifinde ve 0,10 m genigliginde
bir azalma dahil edilebilir (bk. Sekil 4).

Kabin gatisinda, muayene ve bakim islerini yiritmek icin birden fazla kisinin bulunmasi gerekli ise, her bir
ilave kisi icin ek bir siginma alani saglanmalidir.

Birden fazla si§inma alani olmast halinde, bunlar ayni tipte olmali ve birbirleriyle ile kansmamalidir.
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<£0,30m

<0,10m

Sekil 4 — Sifinma alanindaki bir azaltiimanin azami boyutlar

Kabin gatis| Gizerinde bulunan ve kabin ¢atisina erisim imk&ni veren duraklardan okunabilir bir igaret, siginma
alanifalanlan icin ayrilmasi disiiniten alanlara miisaade edilen kisi sayisini ve durus tipini (Cizelge 3) agikga

belirtmelidir.

Kars! agirlik kullaniliyorsa, kabin iist boslugu boyutlarim korumak icin kabin en Ust durak seviyesinde iken,
karst agirhik ve kars) agirlik tamponlart arasinda miisaade edilen azami agtkliklar {paylan) befirten bir isaret,
karst agirh{ gosteren bdlmeye (bk. Madde 5.2.5.5.1) yakin veya lizerine konuimahdir.

Gizelge 3 — Ust bosluktaki siginma alaniarinin boyutiari

Sigimma alaninin Siginma alanimn
yatay boyutian yitksekligi
Ti ERTI . (m)
P Durus Resimli gosterim (m x m)

1 Dik durus 0,40 x 0,50 2,00

Comelmis
5 vaziyette 0,50x 0,70 1,00

durus
Resimli gosterimlerin agiklamasi
@ Siyah renk
@ Sarirenk
& Sivah renk

5.2.5.7.2 Madde 5.2.5.6.1 gbre kabin en yitksek konumunda oldugunda, kuyu tavani tizerinde bulunan en
dusik yukseklife sahip kisimlar (tavan altina yerlestirilen kirigler ve parcgalan dahil) (bk. Sekil 5) ile asagida
verilenler arasindaki net mesafe:

a) b) ve ¢) siklarinda belirtilenler harig olmak tzere, tavanda sabitlenmis donanimin en yilksek kisimlart,
kabinin izdiistimil dahilindeki herhangi bir dikey veya e§ik bir dogrultuda en az 0,50 m olmaldir,
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b) Kitavuz patenlerinin veya makaralarinin, halat baglant! uglarimin ve baslidinin en yiksek kisimlan veya
varsa dikey surgiiléi kapiiarin parcalar, kabin izdistmit dahilinde 0,40 m yatay mesafe icinde herhangi bir
dikey yonde en az 0,10 m olmaldir,
¢) Korkuiudun en yiiksek kismt, en az asafida verilen degerierde olmalidir:

1) Kabin izdiisiimil dahilinde 0,40 m yatay mesafe iginde 0,30 m ve korkulugun dis tarafi izerinde 0,10 m,

2) Kabinin izdigimi déhilinde 0,40 m iferisinde herhangi bir egimli mesafede 0,50 m.

. E
b

gy

o

©"

Agiklama

A Mesafe 2 0,50 m (Madde 5.2.5.7.2 a)) F  Kabin gatisi Uzerinde montaji yapilmus en yilksek

kisimiar

B Mesafe = 0,50 m (Madde 5.2.5.7.2 a)) G Kabin

C Mesafe 2 0,50 m (Madde 5.2.5.7.2 ¢) 2))

D Mesafe 20,30 m (Madde 5.2.5.7.2 ¢} 1)) H  Siginma alanifalaniarn
X

E Mesafe < 0,40 m (Madde 5.2.5.7.2c) 1)) Siginma alanlanimin yiksekligi (Cizelge 3)

Sekil 5 — Kabin gatis Uizerine sabitlenmis parcalar ile kuyunun tavanina sabitlenmis en kesa pargalar
arasindaki asgari mesafeler

5,2,5.7.3 0,12 m? asgari net alana ve asgari boyutu 0,25 m'den daha biiylik olan en kii¢iik kenarlara sahip
kabin catisinda tek bir siirekli alan veya kabin ¢atisi Uizerindeki donanim, bir kisinin durabildigi bir yer olarak
kabu! edilebilir. Madde 5.2.5.6.1°e géire kabin en yiltksek konumunda oldujunda, bdyle bir alan Gzerindeki dikey
aciklik payl ve kuyu tavaninin en kisa kisimlan (tavan altinda verlestirilmis kirisler ve pargalar dahif), Madde
5.2,5.7 1'e gore igili siginma alam/alanlan yliksekliginde clmaldir,
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5.2.5.7.4 Kuyu tavanin en kisa kisimlarn ile yukar dodru hareketli piston bast donanimmin en yiksek
pargalar: arasindaki net dilgey mesafe en az 0,10 m oimahdir.

5.2.5.8 Kuyu bosiugundaki siginma alanlan ve agikliklar

5.2.5.8.1 Kuyu boslugu zemini izerinde, Madde 5.2.5.6.1’e gbre kabin en alt konumunda oldugunda,
Cizelge 4'ten secilen ve bir sijinma alant olarak kullanilabilen en az bir agik alan saglanmahdir.

Kuyu hoslugunda muayene ve bakim islerini yiriitmek icin birden fazla kisinin bulunmast gerekli ise, ilave her
bir kisi basina ek bir siginma alani saglanmalidir.

Birden fazla sijinma alani bulunmast durumunda, bunlar ayni tipte olmali ve birbirine karismamaldir.

Kuyu boslugunda, giristen/girislerden okunabilir bir igsaret, misaade edilen kigilerin sayisim ve siginma
alan/alanlar igin aynimasi distindimiis durus tipini (Cizelge 4) acikga belirtmelidir.

Cizelge 4 — Kuyu boslugunda siginma alanlaninin boyutiar

Siginma alaminin Si§inma alaninin
yatay boyutlar yliksekligi
Tip Durusg Resimii gosterim (m x m) (m)
1 Dik durug 0,40 x 0,50 2,00
Comelmis
2 vaziyetteki 0,50 x 0,70 1,00
durus
Yatmis
vaziyetteki
3 durus 0.70x 1,00 0,50
Resimli gosterimlerin agiklamasi
@ Siyah renk
@ Sarl renk
@ Siyah renk

5.2.5.8.2 Madde 5.2.5.6.1°e gore kabin en alt konumunda oldufunda, asagdidaki sartlar saglanmabhdir:

a) Kuyu boslugu zemini ile kabinin en kisa pargalari arasindaki serbest diisey mesafe en az 0,50 m olmakdir.
Bu mesafe asagidakilere géire azaltilabilir:

1} Bitisik duvara/duvarlara 0,15 metre yatay bir mesafede asgari 0,10 m igin kabinin dikey sirgili
kapisiin/kapilarinin pargalan veya kabinin eteginin herhangi bir pargasi icin,

2) Sekil 6'va ve Sekil 7'yve gore kilavuz raylardan yatay azami bir mesafede bulunan kabin gergevesi
pargalari, giivenlik tertibati, patenleri, kenetlenme tertibat igin,
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b) Madde 5.2.5.8.2 a) 1)'de ve 2)'de aynntisi verilen 63eler disinda &rmegin, en yiksek konumda olan

dengeleme halatlart icin bir gergi tertibati, kuyu bosluundaki sabit yiksek kisimilar arasindaki serbest diisey
mesafe, hidrolik kaldimma iinitesi destekleri, borular ve diger baglanti pargalan ve kabinin en kisa pargalan,
en az 0,30 m olmalidir,

¢) Kuyu bosludunun zemininde veya oraya monte edilmis donanimin (st tarafi ile ters gevrilmig hidrolik
kaldirma initesinin asagi-dofiru hareket eden piston bagi arasindaki serbest diisey mesafe en az 0,50 m
olmaldtr.

Bununla birlikte, piston basi donanimi altinda istenmeyen erisimin sadlanmasi imkansizsa (6rnegin, Madde
5.2.5.5.1'e uygun olarak bélmeler saflayarak), bu dikey mesafe, 0,50 m’den 0,10 m'ye kadar azaltilabilir;

d) Kuyu boglugunun zemini ile dogrudan tahrikli bir asansdriin kabininin alinda teleskopik hidrolik kaldirma
Ginitesinin en kilgiik kdavuziama boyundurugu arasindaki serbest diisey mesafe en az 0,50 m olmaldir.

Sekil 6 — Kilavuz ray etrafindaki Xy yatay mesafesi

0,50 |

0.30

Asgari dikey mesafe (m]

,10

0,15 0,30 0,80
Yatay mesafe  Xu [m]

Sekil 7 — Kabin gerceve pargalari, giivenlik tertibati, kilavuz patenleri ve kenetlenme tertibati icin asgari
dikey mesafeler

5.2.6 Makina alanlar ve makara daireleri

5.2.6.1 Genel hilkiimier

Bakim/muayene ¢ahsmasi ve acil durum miidahalesi igin alanlar ve ilgiti calisma bolgesi, cevresel etkilere
karsi uygun bir sekilde korunmaldir {(bk. Madde 0.3.3, Madde 0.4.2 ve Madde 0.4.5}.

5.2.6.2 Uyanlar ve talimatlar

5.2.6.2.1 Ana anahtari/anahtarlan (salter) ve aydinlatma anahtari/anahtarlan kolay bir sekilde tarif edecek
uyarilar saglanmahdir,
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5.2.6.2.2 Bir ana anahtar kapatildiktan sonra, baz pargalarda elektrik bulunmasi ihtimali varsa (asansdrler,
aydinlatma vb. arasindaki ara baglantida) uyan/uyaniar bu durumu géstermelidir.

5.2.6.2.3 Makina dairesinde (Madde 5.2.6.3), makina panosunda (Madde 5.2.6.5.1) veya acil durum ve
deney panelinde/panellerinde {Madde 5.2.6.6), asansdriin arizasi durumunda, dzellikle kurtarma ¢aligmas:
tertibatinim kullanimi ve durak kapilannin acil agma anahtan ile igili takip edilecek aynntill talimatiar (bk.
Madde 7.2.2 g) h) ve i)) bulunmalidir.

5.2.6.3 Bir Makina dairesinde bulunan makinalar

5.2.6.3.1 Asansér kuyusundaki halath tahrik makarasi
Asagidakilerin sadlanmasi sartiyla, halath tahrik makara montaj) asansor kuyusunda yapilabilir:

a) Muayene ve deneyler ve bakim ¢alismalannin, makina dairesinden gergekiestiriimesi,
b) Makina dairesi ve kuyu arasindaki agikliklann miimkiin olduunca kiigiik olmast.

5.2.6.3.2 Boyutlar

5.2.6.3.2.1 Makina dairesinin boyutlar, donanim iizerinde giivenli ve kolay calismaya miisaade edecek
kadar yeterli clmalidir,

Ozeliikle calisma alanlarinda net en az 2,10 m yilkseklik ve asa@idakiler saglanmaldir:

a) Kumanda panelleri ve kabinlerinin dnlndeki net bir yatay alan. Bu alan asagidaki gibi belirtiimigtir:
1) Mahfazalarin dis yizeyinden dlglilen derinlik en az 0,70 m,
2) Geniglik, pano veya panelin tam genisgligi veya 0,50 m degerlerinden blylk olani.

b) Gerekli ise ve ihtiyag varsa el ile acil durum mildahalesi bulunan (Madde 5.9.2.3.1) noktalarda hareketli
pargalarin bakimi ve muayenesi icin en az 0,50 m x 0,60 m net yatay alan.

5.2.6.3.2.2 Hareket igin net yitkseklik, 1,80 m'den az cimamahdir.

Madde 5.2.6.3.2.1'de belittilen serbest alanlara gecis yollan en az 0,50 m genigliginde olmahdir. Madde
5.10.1.1.6'da tanimlandids gibi bu defer, hareketli parcalann veya sicak ylzeylerin bulunmadid yerlerde 0,40
m'ye disirilebilir.

Hareket igin bu net yiikseklik, en kiigiik carpma noktasinin alt kenarindan alinir ve giris alaninin bulundugu
kattan Slciilir,

5.2.6.3.2.3 Makinanin korumasiz dénen pargalan lizerinde en az 0,30 m net dikey mesafe bulunmaldr.

5.2.6.3.2.4 Makina dairesi kat:, 0,50 m'den daha fazla olan farkli seviye sayilan icerdijinde, Madde
5225 gore sabitlenmis merdivenler veya kat merdivenleri ve korkuluklar (koruyucu parmakliklar)
sadlanmalidir.

5.2.6.3.2.5 Makine dairesi zemini 0,05 m’den daha fazla derinlifindeki herhangi bir girintiye ve 0,05 m ve
0,50 m arasindaki genislige veya herhangi bir kanallara sahip oldugunda, bunlar belirtiimelidir. Bu sadece, bir
kisinin galisabilir veya farkll ¢alisma alanlari arasinda hareket edebilir oldugu alanlarda gegerlidir.

0,50 m'den daha biyiik genislige sahip girintiler, farkh seviyeler olarak kabul edilmelidir (bk. Madde
5.2.6.3.2.4).

52.6.3.3 Diger agikhlar

Désemedeki ve daire zeminindeki deliklerin boyutlan, kullanim amacina uygun olarak miimkiin oldugu kadar
azaltilmahdir,
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Elektrik kablolan gecisleri dahil kuyu {izerinde bulunan agikliklar nedeniyle cisimlerin dliigme tehlikesini
dnlemek i¢in déseme veya bitmis zemin Ustiinde en az 50 mm vyiikseklikie koruyucu kafesler olmalidir.

5.2.6.4 Asansdr kuyusu igindeki makinalar
5.2.6.4.1 Genel hiikiimler

5.2.6.4.1.1 Binalann disinda kuyularin kismi mahfazali olmasi durumunda makina ¢evresel etkilere kars
uygun korunmalidir,

5.2.6.4.1.2 Kuyu iginden, bir calisma alanindan bagka bir calisma alanina hareketin saglanmasi i¢in net
yitkseklik, 1.80 m’den az olmamahdir.

5.2.6.4.1.3 Asagdakilerin bulunmasi durumunda:

— Geri gekilebilir bir platform (Madde 5.2.6.4.5) ve/veya hareketli durdurucular (Madde 5.2.6.4.5.2 b}),

- veya el fle calistinian mekanik bir cihaz (Madde 5.2.6.4.3.1, Madde 5.2.6.4.4.1),

calisma icin gerekli tim talimatlan veren bir acik bildirim/bildirimler kuyuda uygun bir yere/yerlere asiimaldir.
5.2.6.4.2 Asansor kuyusu igindeki galigma alaniarinin boyutu

5.2.6.4.2.1 Makinalarda galisma alanlanimin boyutlar, donamim iizerinde kolay ve glvenli calismaya
miisaade edecek sekilde yeterli oimalidir,

Ozellikle galisma alaniarinda 2,10 m net yiikseklik bulunmahdir ve:

a) Kumanda panelieri ve kabinlerinin dniindeki net yatay bir alan. Bu alan asagidaki gibi belirtilmistir:
1) Mahfazalarin dis ylizeyinden 8lgiilen derinlik en az 0,70 m,

2) Geniglik, pano veya panelin tam genisligi veya 0,50 m degerlerinden blylk olant.

b} Gerekliise ihtiva¢ bulunan noktalarda pargalarnn bakimi ve muayenesiicgin en az 0,50 m x 0,60 m net yatay
bir alan.

5.2.6.4.2.2 Makinanin korumasiz dénen pargalan tizerinde en az 0,30 m net dikey bir mesafe bulunmabhdir.

5.2.6.4.3 Kabin iginde veya kabin ¢atis! Uzerindeki ¢aligma alanfar

5.2.6.4.3.1 Makinalarda bakimin/muayenenin kabin icinden veya kabin listiinden yapiimasi gerekiyorsa ve
kabinin bakimdan/muayeneden kaynaklanan kontrolsiiz veya beklenmedik herhangi bir hareketi kisiler igin
tehlike olusturabiliyorsa asafidakiler uygulanir:

a) Kabinin herhangi bir tehlikeli hareketi, mekanik bir tertibat ile engellenmelidir.

b) Mekanik tertibat etkin olmayan konumda clmadikca, tiim kabin hareketleri Madde 5.11.2'ye uygun elektrikli
giivenlik tertibati vasitas: ile engellenmelidir.

c) Bu mekanik tertibat etkin konumunda oldugunda ve kendi izerine uygulanan kuvvetler nedeniyle devre
dist kalamadi§inda, asansor kuyusunun terk edilebilmesi asagidaki sekilde mumkiin olmalidir:

1) Kabin kapisi {st tertibati/ kapr tahriki lizerinde en az 0,50 m x 0,70 m veya net bir aciklik ile durak
kapisindan veya '

2) Madde 5.4.6'ya gbre kabin catisindaki acil durum kapadi Gzerinden giris saglanarak kabinden.

Basamaklar, tasmabilir merdiven vefveya el tutamak/tutamaklar, kabin icinde glivenli bir dismeye
milsaade etmek icin saglanmalidir veya
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3)}Madde 5.2.3'deki gibi, acil bir durum kapist yardimiyla.
Kacts prosedrleri ile ilgili talimatlar, asanstr dosyasinda verilmelidir.

5.2.6.4.3.2 Acil durum calismasi ve dinamik deneyler icin gerekli tertibat, Madde 5.2.6.6'ya uygun olarak
kuyunun disindan bunlar gerceklestirilebilecek sekilde diizenlenmelidir.

5.2.6.4.3.3 Muayene kapaklar kabinin duvarinda yer aliyorsa, bunlar:

a) Madde 5.2.3.2 e)'ye uygun olmall,

b) 0,30 m'den daha biyik geniglige sahip muayene kapaklart durumunda asansér kuyusu icerisine diigmekten
korunmak igin bariyerler saglanmall,

c) Kahinin disina dogru acilmamal,

d) Anahtarsiz kapatilip kilitienebilen anahtarl bir kilit ile donatiimal,

e) Kilitleme konumunu denetlemek igin Madde 5.11.2'ye uygun elektrikli glivenlik tertibati ile donatiimak,
f) Kabin duvarlari ile ayni gerekleri saglamalidir.

5.2.6.4.3.4 Kabini, agik bir muayene kapagl ile iceriden hareket ettirmek gerekiyorsa, agagidakiler uygulanir:

a) Muayene kapaginin yakininda Madde 5.12.1.5'e uygun bir muayene kumanda istasyonu bulunmali,

b) Bu muayene kumanda istasyonuna, sadece yetkili kisiler tarafindan erigilebilmeli, 6rnedin, muayene kapag
arkasina bunun yerlestiriimesiyle ve kabin ¢atisinda ayakta duruyorken kabini hareket etmesi igin kullaniimasi
miimkiin olmayacak gekilde tertip edilmeli,

c) Aciklifin kiiglik olan boyutu 0,20 m’yi asiyorsa, kabin duvarindaki agikh@in dig taraf kenari ile bu agikhigin
éniinde kuyuda monte edilen donanim arasindaki yatay net mesafe, en az 0,30 m olmahdir.

5.2.6.4.4 Asansér kuyusu boslugundaki ¢galisma alanlar

5.2.6.4.4.1 Makinalarnn, asansor kuyu boslugundan bakim yapiimasi veya muayene edilmesi kabin iginden
veya kabin istiinden yapilmasi gerekiyorsa ve kabinin bakimdan/muayeneden kaynaklanan kontrolsiiz veya
beklenmedik herhangi bir hareketi kisiler icin tehlike otusturabiliyorsa asadidakiler uygulanir:

a) Madde 5.2.5.8.2 a) 1) ve 2)'de belirtilenler hari¢, beyan ylikline kadar herhangi bir yiikte ve beyan hizina
kadar herhangi bir hizda kabini, galigma alant zemini ile kabinin en alttaki parcalan arasinda en az 2 m serbest
bir mesafe olusturacak sekilde mekanik olarak durdurmak icin sabit tesis edilmis bir tertibat bulunmalidir.
Giivenlik tertibat! disinda mekanik tertibattaki yavaslama, tamponlarin {Madde 5.8.2) meydana getirdiginden
fazla olmamalidir.

b) Mekanik tertibat, durduruimug kabini hareketsiz tutabilmelidir.
¢) Mekanik tertibat elle veya otomatik olarak ¢alistinlabilmelidir.

d) Kuyu alt bogluguna giris saglayan herhangi bir kapimin anahtar kullanarak agilmasi, asansoriin sonraki
biitiin hareketlerini 6nleyen, Madde 5.11.2'ye uygun bir elektrikli gitvenlik tertibati ile denetlenmelidir. Sadece
asansoriin hareketi, asagida f) bendinde verilen gereklerin saglanmasi halinde miimkiin oimalidir.

e) Mekanik tertibat devre digi oimadikga tim kabin hareketleri, Madde 5.11.2've uygun elektrikli gtivenlik
tertibat ile engellenmelidir.

f) Madde 5.11.2'ye uygun bir elektrikli giivenlik tertibat: ile denetlenen mekanik tertibat etkin konumda ise, sadece
kabinin elekirik tahrikli hareketi sadece muayene kumanda yerifyerlerinden miimkiin olmahdir.

g) Asansdriin normal cahgmaya yeniden baslamasi, sadece kuyu disina yerlestirilen ve yetkili Kisiler
tarafindan erisilebilir olan (Grnegdin; kiliti pano iginde) elektrikli yeniden caligmaya bastama tertibatinin
calistirlmasi ile miimkiin olmaldir.

5.2.6.4.4.2 Madde 5.2.6.4.4.1 aYya gbre kabin konumlandifinda, asafidakilerden biriyle kuyu boslugunu
terk etmek mimkiin olmalidir:
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a) Durak kapisi seviyesinden kabin etedinin en alt seviyesine kadar en az 0,50 m dikey bir bosluk yardirmyla
veya

b) Kuyu bosiuguna giris kapisi yardimiyla.
5.2.6.4.4.3 Acil durum galismas: ve dinamik deneyler icin gerekli tertibat, Madde 5.2.6.6'ya uygun olarak

kuyunun disindan gahgstinlabilecek sekilde ditzenlenmelidir.
5.2.6.4.5 Bir platform lizerinde galisma alaniari

5.2,6.4.5.1 Makina bir platformdan bakim veya muayene edildiginde, asadidaki gibi olmalidir:
a) Kalici olarak monte edilmeli ve
b} Kabinin veya karsi/dengeleyici agithgin seyir istikametinde oldugunda geri gekilebilir olmahidir.

5.2.6.4.5.2 Makina bakiminin veya muayenesinin, kabinin, karsi adirli§in veya dengeleme agirhiginin
giizergahi Uizerinde konumlandinlmis bir platformdan yapildi§inda:

a) Madde 5.2.6.4.3.1 a) ve b)’ye uygun olarak bir mekanik tertibat kullanilarak hareketsiz bir duruma getirilmeli
veya

b) Kabinin hareket etmesi gerektiginde, kabini durduracak sekilde asagidaki gibi yerlestirilmis hareket edebilir
durdurucular yardimiyla kabin hareketi yolu sinirlandirdmabdir:

1) Platforma dofiru beyan hiz! e kabin asadi dogru hareket ederse, platformun en az 2 m zerinden,

2) Platforma dodiru beyan hizi ile kabin yukariya dogru hareket ederse, Madde 5.2.5.7.2'ye uygun olarak
platform attina.

5.2.6.4.5.3 Platform asagidaki gibi olmalidir:

a) Herhangi bir konumda, 0,20 m x 0,20 m’ lik her bir alan Uzerinde her biri 1000 N olarak hesap edilen iki
kisinin kiitlesini kaheoi bir sekil bozuklugu olmadan tasiyabilmelidir. Platformun agir techizatin tasinmasi igin
kullaniimasi amaclaniyorsa, platformun boyuttar buna uygun olmal ve plaiform, maruz kalinmasi amaglanan
yiiklere ve kuvvetlere dayanabilecek mekanik dayanima sahip olmalidir (bk. Madde 5.2.1.7). Misaade
edilebilir azami yiik platform {izerinde gdsteriimelidir.

b} Madde 5.4.7.4’e uygun korkuluklarla donatdmaldir.

c) Asagudakileri sadlayan vasitalarla donatiimahdir:

1) Platform zemini ile giris seviyesi arasinda basamak yiiksekligi 0,50 m'yi gegmemelidir.

2) Platform ile girig kapisinin esigi arasindaki herhangi bir araliktan 0,15 m c¢apinda bir bilyeyi gegirmek
miimkiin olmamakdir,

5.2.6.4.5.4 Madde 5.2.6.453¢ ilave olarak herhangi bir geri g¢ekilebilir platform agafidakiler ile
donatifmalidir:

a) Platformun tamamiyla geriye ¢ekili konumda oldugunu denetleyen, Madde 5.11.2'ye uygun bir elektrikli
giivenlik tertibati.

b) Platformu calisma konumuna getiren veya bu konumdan cikaran vasitalar. Platformun bu galismast,
sadece yetkili kisilerce erigilehilecek kuyu alt bosluundan veya kuyu disina yerlestirilen vasitalarla
yapilabilmelidir. Platformun ¢alismasi igin el ile yapilacak bir gaba, 250 N'u gegmemaelidir.

c) Platforma giris durak kamsindan saglammiyorsa, platform Kullanim konumunda de@ikken buna giris

saflayan kapimmin agiimasi mimkiin olmamal veya alternatif olarak kigilerin asansdr kuyusuna diigsmesini
engelleyecek vasitalar bulunmahdir,
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5.2.6.4.5.5 Platform algaltildifinda Madde 5.2.6.4.5.2 b)'de belirtilen durumda, hareketli durdurucular
otomatik olarak galismalidir. Bu durdurucular asagidakiler ile donatiimalidir:

a) Madde 5.8’ uygun tamponiar,

b) Durdurucular tamamen geri gekili konumdayken kabinin hareketine imkén saglayacak Madde 5.11.2°ye
uygun elekirikli glivenlik tertibati,

c) Platform algaltiimig, durdurucular tamamen digan ¢ikmis konumdayken kabinin hareketine imkan
saflayacak Madde 5.11.2'ye uygun elekirikli glivenlik tertibati.

5,2.6.4.5.6 Kabini platformdan hareket ettirmenin gerekli oldugu durumlarda, platform Uzerinde Madde
5.12.1.5’e uygun bir muayene kumanda yeri bulunmaldir.

Hareketli durdurucu/durdurucular faal konumda iken, kabinin elektrik tahrikiyle hareketi sadece muayene
kumanda yer/yerleri ile mimkiin olmalidir.

5.2.6.4.5.7 Acil durum cgalismasi ve dinamik deneyler icin gerekli tertibat, Madde 5.2.6.6’ya uygun olarak
kuyunun disindan gergeklestirilebilecek sekilde diizenlenmetidir.

5.2.6.4.5.8 Platform {izerinde, miisaade edilen azami yiik gdsterilmelidir,

5.2.6.4.6 Kuyu disindaki ¢alisma alanlan

Makinalar kuyu i¢erisinde bulunuyorsa ve bakimlarinin/muayenelerinin kuyu digindan yapilmasi istendiginde,
calisma alanlan Madde 5.2.6.3.2.1'e ve Madde 5.2.6.3.2.2'ye uygun olarak kuyu diginda saglanmaldir. Bu
techizata giris sadece Madde 5.2.3'e uygun bir muayene kapag: ite miimkiin olmahdr.

5.2.6.5 Kuyunun disindaki makina

5.2.6.5.1 WMakina dolabi

5.2.6.5.1.1 Bir asansér makinas: asansérden baska bir amag icin kullaniimayan bir dolabin igerisine
yerlestiriimelidir. Bu dolap asansérden baska diger, kanallari, kablolan veya techizatlan bulundurmamahdir.

5.2.6.5.1.2 Makine dolabi deliksiz duvarlardan, zeminden, tavandan ve kapi/kapilardan meydana
geimelidir,

Sadece misaade edilen agikhklar:

a) Havalandirma ag¢ikiklari,

b) Asanstr kuyusu ile makina dolabi arasinda asansdr galismast igin gerekli agikliklar,
c) Yangin durumunda gazlarin ve dumanin digart gikmasi igin menfez agikliklari.

Bu acikhiklar, yetkisiz kisilerce erigilebilir ise, agagidaki gerekleri saglamahdir:

— Tehlikeli alanlarla temasa karst EN 1SO 13857:2008, Cizelge 5'e uygun koruma seviyesi.
—  Elektrikli donanimla temasa karsi EN 80529 icin en az IP 2XD koruma seviyesi.

5.2.6.5.1.3 Kapv/kapilar:

a} Gerekli isin kapidan gecerek yapilabilmesi igin yeterli boyutlarda olmall,
by Kabinin igine dogru agiimamali,

c) Anahtarla ¢alisan bir kilit bulunmal, bu kilit anahtar ofmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar
kilitlenebilmelidir.

5.2.6.5.2 Calisma alani
Bir makina dolabinin 6niinde yer alan galisma alani, Madde 5.2.6.4.2'deki gereklere uygun olmalidir.
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5.2.6.6 Acil durum galigmasi ve deney islemleri igin tertibatlar

5.2.6.6.1 Madde 5.2.6.4.3, Madde 5.2.6.4.4 ve Madde 5.2.6.4.5'deki durumlarda acil durum ¢alismalari ve
deney islemleri i¢in gerekli otan tertibat; tahrik, glivenlik tertibati, tampon, yikselen kabinin agir hizdan
koruma tertibatiar:, kontrolsfiz kabin hareketinden koruma, boru kinlma vanas:, debi kisitlayicisi,
kenetlenme tertibatl, durdurma ve basing yashgi gibi asansérin tim acil durum gahismalarinin ve dinamik
deneylerinin asansdr kuyusu disindan gercgeklestiriimest igin uygun bir sekilde bir panonun/panclarin
Uzerinde bulunmahdir. Sadece bu pano/panolar, yetkili kisilerce erigilebilir olmahdir.

Acil durum miidahalesi ve deney icin tertibatlan, bir makina dolabi iginde korunmuyorsa, asafidaki zelliklerde
olan ve uygun bir sekilde koruma saglayan mahfaza igine alinmis olmaldir:

a) Kuyunun igine dogru aciimamal,

b) Anahtarla c¢alisan bir kilit bulunmal, bu kilit anahtar olmadan tekrar kapatilabilmeli ve tekrar
kilittenebilmelidir.

5.2.6.6.2 Panoda/panolar asagidaki ozellikleri saglamalidir:

a) Maddde 5.12.3.2've uygun bir dahili haberlesme sistemi ile birlikte Madde 5.9.2.2.2.7'ye ve Madde
5.9.2.3'e veya Madde 5.9.3.9’a uygun acil durum mudahalesi fertibatlan.

b) Dinamik deneylerin gergeklestiriimesini saglayan kumanda donanimlari.
¢) Asanstr makinasini degrudan gozleyen veya asagidakilerin tespitini saglayan gosterge tertibat/tertibatiar:

- Kabinin hareket yoénin,
- Kilit aciima bflgesine ulasiididini ve
- Asans0r kabinin hizin,

5.2.6.6.3 Pano/panolarin lzerindeki cihazlar, cihazda en az 200 liks {lux) siddetinde bir aydinlatma
saflayacak sabit elektrik tesisati ile aydinlatiimahdir.

Panonun {izerine veya yakinina yerlestiriimis bir anahtar, panonun/panolarin aydinlatimasini kumanda
etmelidir.

Bu tesisatin elektrik beslenmesi Madde 5.10.7.1'e uygun olmalidir,
5.2.6.6.4 Acil durum ve deney panellerinin éniinde Madde 5.2.6.3.2.1’e gdre ¢alisma alanlar bulunmalidir.
5.2.6.7 Makara dairesinin yapisi ve donammi

5.2.6.7.1 Boyutlar

5.2.6.7.1.1 Makara dairelerinin boyutlar, yetkili persconellerin tim donamima kolay ve givenlik iginde
ulasmasina imkan verecek yeterlikte oclmaldir.

Ozellikle:
a) Hareket icin net vilkseklik 1,5 m'den az olmamahdir.

Hareket icin hu net yilkseklik, en diisiik carpma noktasinin alt tarafindan alinir ve giris alaninin zemininden
Glglir,

b) Net yatay alan, en az 0,50 m x 0,60 m olmall ve gereken nokialarda hareketli pargalarin bakim ve
muayenesine imkan vermelidir.

Bu alanlann girisleri en az 0,50 m geniglijine sahip olmalidir. Bu dejer, Madde 5.10.1.1.6'da belirilen
hareketli parcalarin veya sicak yilizeylerin bulunmadidi yerlerde 0,40 m've kadar azaltiabilir.
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5.2.6.7.1.2 Korumasiz kasnaklar iizerinde en az 0,30 m yiikseklijinde net dikey mesafe bulunmahdir.
5.2.6.7.2 Acikhikiar

Désemedeki ve daire zeminindeki deliklerin boyutlart, kullanim amacina uygun olarak miimkin oldugu kadar
kiiglik olmahdsr.

Kuyu {izerinde bulunan agikliklardan cisim dilsmesi tehlikesini ortadan kaldirmak igin elektrik kablolari igin
olanlar dahil olmak tizere, déseme veya bitmis zeminden en az 50 mm vyiikseklikte koruyucu olmahdir.

5.3 Durak ve kabin kapilan
5.3.1 Genel hiikiimler

5.3.1.1 Kabine normal girisi sadlayan kuyudaki acikliklar, durak kapilari ile donatilmall ve kabine giris, bir
kabin kapisiyla oclmalidir,

5.3.1.2 Kapilar deliksiz olmaldir.

5.3.1.3 Durak ve kabin kapilarr kapatiimis tken, gerekli agiklikiar harig, durak ve kabin girislerini tamamen
kapatmaldir.

5.3.1.4 Kapilar kapal iken, kapi panelleri arasindaki veya paneller ve dikmeler veya kapt (ist pervaz| veya

esikler arasindaki bosluk, 6 mm'yi agsmamalidir. Asinma nedeniyle bu deger, camdan yapiimis kapi haricinde,
10 mm'ye ulasabilir {(bk. Madde 5.3.6.2.2.1 i) 3)). Bu boslukiar, varsa girintinin arkasindan olgilir.

5.3.1.5 Menteseli kabin kapilarn durumunda, bunlar kabinin dis tarafa sallanmasini énlemek igin durdurmayt
saglamalidir.

5.3.2 Giriglerin yiiksekligi ve genigligi

5.3.2.1 Yiiksekiik
Durak ve kabin kapilari, girisin asgari net yilksekligi 2 m olacak sekilde olmalidir.

5.3.2.2 Genislik
Durak kapilarinin net girisi, her iki tarafta net kabin girigine ilave genislikte 50 mm den fazla genisletiimemelidir.

5.3.3 Esikler, kilavuzlar, kapi askilama tertibati
5.3.3.1 Esikler
Her durak ve kabin girisi, kabinin icine konulan yilk gecislerine dayanmasi i¢in yeterli dayanimli (bk. Madde

5.7.2.3.6) esige sahip olmaldir.

Not— Her durak esigi Gniinde verilen hafif ters egim, yikamadan, fiskiveden vb. kaynaklanan suyun kuyu igine
girmesini énlemeye yardime! olacaktir.

5.3.3.2 Kilavuzlar

5.3.3.2.1 Normal calisma sirasina durak ve kabin kapilari; raydan cikmayi, mekanik sikismayt veya yerinden
cikmay dnleyecek sekilde tasanmianmig oimalidir.

5.3.3.2.2 Yatay olarak siirgill durak ve kabin kapilan, listten ve ortadan kilavuzlanmis olmahdir.
5.3.3.2.3 Dikey olarak siirgiilii durak ve kahin kapilan, iki taraftan kilavuzlanmig olmalidir.

5.3.3.3 Dikey olarak surgiilii kapilarin askilama tertibati

5.3.3.3.1 Dikey olarak slrgllii durak ve kabin kapilarin panelleri, iki badimsiz askilama tertibatina sabit
baglanmaldir.

43




ICS 91.140.90 TS EN 81-20:2014-10
EN 81-20:2014

5.3.3.3.2 Aski halatlarinin, zincirlerinin, kayistaninin, gitvenlik faktorii en az 8 olmaldir.

5.3.3.3.3 Aski halat makarasinin adim capi, halat capinin en az 25 katt olmalidir.

5.3.3.3.4 Aski halatlan ve zincirleri, kasnak oluklart veya carkindan gikmaya kars) korunmus olmahdir.
5.3.4  Yatay kapt agikhklar

5.3.4.1 Kabin esigi ile durak kapilar esigi arasindaki yatay mesafe, 35 mm asamamalhdir (bk. Sekit 3).

5.3.4.2 Kapilann tim normal ¢alismasi esnasinda, kabin kapisinin kilavuz kenan ile durak kamlan
arasinda kuyuya erisimi saglayan yatay mesafe, 0,12 m'yi agsmamaiidir (bk. Sekil 3).

Not— llave bina kapilannin durak kapisinin éniine eklendigi yerdeki alanlar arasina kisilerin mahsur kaimasi
dnlenmelidir (ayrica bk. Madde 5.2.2.1 ve Madde 5.2.2.3).

5.3.4.3 Asafida verilenlerin birlesimi durumunda;

—  Bir menteseli durak kapisi ve bir agtlir kapanir kabin kapisi (bk. Sekil 8);

— Bir menteseli durak kapisi ve bir yatay siirgiilii kabin kapisi (bk. Sekil 9),

- Mekanik olarak birlestirilmemis yatay siirgiili kabin ve durak kapilan {(bk. Sekil 1G).

Kapali kapilar arasindaki herhangi bir bosluga sirastyla Sekil 8, Sekil 9 veya Sekil 10°a gore 0,15 m gapindaki
bir topun yerlestiriimesi mimkin olmamaldir.

5 50,15m

Sekil 8 — Bir menteseli durak kapisi ve bir agilir kapanir kabin kapist

Lol

|
0:015m

Sekil 9 —Bir menteseli durak kapist ve bir yatay siirgilli kabin kapisi
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D% 015 m

Sekil 10 — Mekanik olarak birlestiriimemis yatay stirgiilli kabin ve durak kapilan

Not— Ayrica Sekil 10, “kabin kapist kapall ve durak kapisi acik” durum igin uygulanabilir.
5.3.5 Durak ve kabin kapilarinin dayanimi

5.3.5.1 Genel

Bilesenler, ¢evre sartlan altinda tasarimlanmis démrll boyunca dayamim &zefiigini koruyan malzemelerden
yapiimalidir.

5.3.5.2 Yangin sartiarinda davranig
Durak kapilan, Hgili binamin yanginda korunmast ile ilgili diizenlemelere uygun olmahdir. EN 81-568 bu tiir
kapilann deneyi ve sertifikasyonu igin uygulanmalidir.

5.3.5.3 Mekanik dayanim

5.3.5.3.1 Kilitleriyle birlikte tam durak kapilan ve kabin kapilan, durak kapilarinin kililenme konumunda ve
kabin kapilarimin kapal konumunda asadidaki mekanik dayanima sahip oimahdir:

a) Daire veya kare kesitli 5 cm?ik bir alan {izerine esit olarak dagitiimis 300 N'luk bir statik kuvvet, her iki
yiizde herhangi bir noktada panele/cerceveye dik agilarda uygulandigt zaman, kapilar agagidaki sekil
dedisiklifini gdstermeden dayanmaldir:

1) 1 mm’den daha blyiik kalici sekil degdisikligine,
2) 15 mmy'den daha bilyiik elastik sekil dedisikligine.
Bu tiir bir deneyden sonrasinda kapinin giivenlik fonksiyonu etkilenmemelidir.

b) Daire veya kare kesitli 100 cm?iik bir alan tizerine egit olarak dagitiimis 1000 N'luk bir statik kuvvet, durak
kapilan icin inis (veya binig) tarafindan, kabin kapifar igin kabininin icerisinden, panel veya gergevenin
herhangi bir noktasina dik acilarda uygulandidi zaman, kapilar, fonksiyonelligi ve gtivenligi etkileyen Snemii
kalci sekil dedisikligi olmaksizisin dayanmalidir (bk. Madde 5.3.1.4 [azami bosluk pay! 10 mm] ve Madde
5.3.9.1)

Carn kapdar igin Madde 5.3.6.2.2.1 i} 3)'e bakilmahdir.

Not— a) ve b) siklarinda, deney kuvvetlerinin uygulanmasi igin kullamilan yiizey probu, kapi kaplamasina zarar
vermemesi igin yurmnusak malzemeden olabilir.

5.3.5.3.2 Yatay sirguli durak ve kabin kapilari, kap: panel/panellerinin kapi paneli arizalanmamasi igin
kilavuz elemanin sabitlenmesi gereken konumda tutulmasi icin tertibat ile donatiimahdir. Bu tertibata sahip
tam kapi donaniminda montaji yapilan bu tertibata sahip tlim kapt panelleri, normal kilavuz elemanin en kot
muhtemel anza sartt altinda Cizelge 5 ve Sekil 11'e gore darbe noktalarinda Madde 5.3.5.3.4 a) bendinde
belirtilen sekilde, bir sarka¢ darbe deneyine dayanmalidir.

Tutucular (tespit ediciler), kapt panellerini bir ilave bilesen veya panel/askimin bir pargast olabilen
kilavuzlarindan gikmasini engelleyen mekanik bir vasita oldugu anlasiimahdir.
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5.3.5.3.3 Yatay shrgulit kapilann ve acilir kapanir kapilarimin dncii durak kapisi panelinin/panellerinin
agtimasi ydniinde 150 N manuel kuvvet uygulamasi altinda, en uygunsuz noktada Madde 5.3.1'de tanimlanan
agikhik paylars 8 mm'yi asabilir, ancak asagida verilen de§erleri asmamalidir:

a) Yana agilan kapilar igin 30 mm,

b) Merkezi (ortadan) acilan kapilar igin toplamda 45 mm.

5.3.5.3.4 Buna ilave olarak:

- CGam panelli durak kapiar ve

— Cam panelli kabin kapilar ve

— 150 mm'den daha genis olan durak kapilarinin yan gerceveleri;

Asa@ida belirtilenleri yerine getirmelidir (bk. Sekil 11):

Not 1— Kapi ¢ercevesinin yanina ilave edilen panelleri kuyuyu kapatmast igin kullanildifinda, bunlar, yan
cergeve olarak kabul edilmelidir.

a) Cizelge 5'e gére darbe noktalarinda, durak yanindan veya kabinin iginden, yumusak darbeli sarkag
cihazinin (EN 81-50: 2014, Madde 5.14) 800 mm diigme ylksekligine esdeder bir darbe enerjisi, panelin veya
gerceve genislifinin ortasinda cam panellere veya yan cergevelere carphdinda, asagidakiler uygun
bulunmalidr;

1) Kalict sekil degisikligi olabilirli§i yéntinden,

2) Kapi donamminin biittiniigiinde bir kayip bulunmamaldir. Kap: donanimi, kuyu boslugu igerisine 0,12
m’den daha bliyiik bogluklann olmadidi bir kenumda kalmahdr,

3) Sarkac deneyi sonrasinda kapilar galisabilir olmalan gerekli degildir,

4) Cam elemanlar icin ¢atlaklar bulunmamalidir.
b) Agir darbeli sarkag cihazinin (EN 81-50: 2014, Madde 5.14) 500 mm’lik bir disme yiksekligine esdejer
bir darbe enerjisi, Cizelge 5'e gore durak tarafindan veya kabinin icerisinden darbe noktasinda ¢ergevede
kapl panelleri veya cam panellerin ortasinda bir darbe Madde 5.3.7.2.1 ayda belirtilenden daha biiyiik cam
paneller (zerine uygulandifinda, asadidakiler tespit edilmelidir:

1) Gatlaklarin olmadigl,

2) Azami 2 mm capindaki yongalar hari¢c camin ylizeyinde hasar almadig:.

Not 2 — Coklu cam panellerde, panellerin en zayif bigimi dikkate alinmahdir.
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Gizelge 5 — Darbe noktalan

Sarkag darbe deneyi Yumusgak darbeli sarkag Adir darbeli sarkag
Diisme yiiksekligi 800 mm 800 mm 500 mm 500 mm
Darbe noktasi yilksekiigi 1,0m+0,10m| Cam 1,0m = 0,10 m | Cam merkezi
merkezi
Cam panelsiz kapi X
(Sekil 11 a)
Kiiciik cam panelli kap (Sekil 11 b) X X X
Bir cam panelinden daha fazlasina
sahip kapi
{Sekil 11 ¢) X X X
En k&t durumu temsil eden cam panel
tizerinde deneyler
Biylik cam panelli veya tam caml kapt X X
(Sekil 11d) (cam {zerinde (cam Uzerinde
darbe) darbe)
Cam panelli kapt baglama veya yaklasik
1m’'de bitirme X X X
(Sekil 11 e)
Cam panelli kapi baglama veya yakiasik X X
1m'de bitirme {cam lizerinde {cam lzerinde
(Sekil 11 f) darbe) darbe)
Yan gerceveler > 150 mm X
(Sekil 11 g)
Gérme icin panelli kap! X X
(Madde 5.3.7.2)
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Sekil 11.a — Cam panelsiz kapi Sekil 11.b —~Cam panelli kap: Sekil 11.c - Birden fazla cam panelli
paneli kap
@ @.———-—
E *—Telo el E
S 3|2 8|z
- =) Aad S

Sekil11.d - Cam panelliveyatam $ekil 11.e — 1,0 m Gstinde cam Sekil 11.f - 1,0 m Ustlinde cam panelli

camls kapr paneli panelli kapi paneli kapi paneli

1,00 m

>0,15m

Sekil 11.g — Kapi panelli ve yan gergeveli durak kapisi biittini (6rnedin Sekil 11.a ve Sekil 11.b gbre)

Not 1— Sekil 11.e ve Sekil 11.f alternatif cézGmlerdir.

En koétit durum deneye tabi tutulmahdr. En k&t durumu belirlemek mimkin dedilse, iki veya tim varyantlar
deneye tabi tutulmabidir.

Not 2 — 1 m ile belirlenmis darbe noktalan igin, tolerans % 0,10 m'dir.

Aciklama

Yumusak darbeli sarkac deneyi icin darbe noktasi
< AQir darbeli sarkag deneyi icin darbe noktasi

Sekil 11 — Kapi panelleri — Sarka¢ darbe deneyleri — Darbe noktalan
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5.3.5.3.5 Camh kapiarda/gergevelerde, lamine cam kullamimalidir.

5.3.5.3.6 Kapilarda camlann sabitlenmesi, batiyor olsa hile, sabitleme elemanlan haricine kaymadidr garanti
edilmelidir.

5.3.5.3.7 Cam paneller, asadidaki bilgileri veren isaretlere sahip olmalidr:

a) Tedarikginin ismi ve ticari markasi,

b} Cam tipi,

c) Kalnlik (rnein, 8/8/0,76 mm).

5.3.6 Kapi ¢alismasina iligkin koruma

5.3.6.1 Genel

Kapilar ve kap kasalari, viicut kisimlarinin, elbise veya difer cisimlerin sikismasindan meydana gelebilecek
hasar veya yaralanma riskini en aza getirecek sekilde tasartanmalidir.

Calisma sirasinda kesilme riskinden kaginmak igin giic ile calisan otomatik siirgiilii durak kapilannin yiziinde,
duraktan ve kabin igerisinden 3 mm’yi agsan girinti veya ¢ikintilar olmamalidir. Bunlarnn kégeleri agiima hareketi
yoniinde pahlanmalidir.

Bu gerekler igin istisna, ayrica Madde 5.3.9.3'te tarumlanan kilit agma Gggenine girig i¢in yapiimaktadir.
5.3.6.2 Gug ile calisan kapilar

5.3.6.2.1 Genel

Birlestirilmis kabin ve durak kapiari es zamanl ¢alistirmas) durumunda agagidaki gerekler, kapi mekanizmast
birlesmesi icin gegeridir.

5.3.6.2.2 Yatay sirgulu kapilar

5.3.6.2.2.1 Otomatik gli¢le gcaligan kapilar
Asagidakiler uygulanir:

a) Durak ve/veya kabin kapisi ve bu/bunlara sabit bir sekilde (rijit) baglanmig mekanik elemnanlarnn Kinetik
enerjisinin ortalama kapanma hizindaki hesaplanan ve 6l¢iilen degeri 10 J'li agmamalidir.

Bir siirme kapinin ortalama kapanma hizi, hareket mesafesinin tiimi lizerinden hesaplanir, ancak asagida
belirtilenier bu dederden disuliir:

1) Merkezi kapanan kapilarda, her hareket yolu sonunda 25 mm ve

2) Yana kapanan kapilarda, her hareket yolu sonunda 50 mm.
b) Bir koruyucu tertibat, kapi/kapilarin kapanma hareketi esnasinda bir kiginin kapi girisinden gegmekte
oldugu sirada kapvkapilann otomatik olarak yeniden aciimasini baslatmalidir (aktive etmelidir). Bu koruyucu

tertibat, kapi kapanma araliginin son 20 mm’sinde devre dis1 birakilabilinir.

1)Koruyucu tertibati (dmegin g1k perdesi), kabin kapisi esigi {izerinde en az 25 mm ve 1600 mm
arasindaki mesafe iizerinden acikhd) orimelidir.

2)Koruyucu tertibati, asgari 50 mm ¢apinda engelleri tespit edebilmelidir,

3)Kapiy! kapatilirken, kalici engelleri ortadan kaldirmak igin koruma tertibati nceden belirlenmis bir
siirenin sonrasinda devre disi kalabilir.
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4)Koruyucu tertibatin devre disi birakiimasi veya anza durumunda, asansér calismaya devam ediyorsa,
kapilanin Kinetik enerjisi 4 J' e simirlandiriimah ve akustik sinyal, kapi (kapilann) herhangi bir zamandaki
kapanmasinda ¢alismalidir,

Not— Kabin kapisinin ve durak kapilarinin koruma iertibati ortak olabilir.

c) Kapimn kapanmasini engellemek icin gerekli kuvvet etkisi, kap: hareket seyrinin Gicte biri hari¢ olmak
fizere 150 N'u asmamalidir.

d) Kapi kapanma hareketinin dnlenmesi, kapinin yeniden agiimasini basglatmalidir.

Yeniden agiima, kapinin tamamen agilmasi gerektidi anlamina gelmez, ancak bazi yeniden agilma, bir
engeli ortadan kaldinlmasina imkan taniyacak sekilde olmahdir.

e) Bir agihr kapanir kapiyi agilmadan engeliemek igin gerekli kuvvet etkisi, 150 N'u asmamahdir. Bu 6l¢tim,
drnedin kapr ¢ercevesi gibi 100 mm’lik bir mesafedeki, agilir kapanir panellerin veya esdegerin ardigik dig
kenarlari gibi ¢tkmis kapiyla yaptimahdir.

) Acilir kapanir kabin kapisi, bir girinti igine giriyorsa, acihr kapanir kapimin herhangi bir dis kenarn ile bu
girinti arasindaki mesafe, en az 15 mm olmahdir.

g) Kapi panellerinin ncil kenarlarinda (8rnedin, yanginin yayimasini sinirlanmast igin} veya oncii kap
kenar ve sabit kenar hirlesimi izerinde labirentler veya diizenekler kullanilirsa, girintiler ve ¢ikintilar 25
mm'yi asmamaldir,

Cam kapi durumunda, 6ncil panel/panellerin 6n kenar kahnlig: 20 mm'den daha az olmamahdir. Cam
kenarlar: yaralanmaya neden olmamasi igin dizlenmis olmahdir.

h) Camdan yapiimis kapilar, Madde 5.3.7.2.1 a)'ya gdre goris panelleri haric olmak Gzere, bir engel
durumunda kapinin durdurulmas! ve 150 N' a kadar agma kuvvetinin sinirlandinimas igin vasitalar ile
donatiimalidir.

i)  Cocukiann ellerinin sliriklenmeden Snlemek igin, Madde 5.3.7.2'de belirtilenden daha bilyllk boyutlu
camdan yapilmis vatay olarak otomatik ¢alistinlan siirglilt kapilar, asadidakiler yardimiyla riski asgariye
indirecek vasitalarla donatilmalidir,

N Asgari 1,10 m vyikseklige kadar buzlu cam veya buziu malzeme uygulamasinn herhangi birinin
kultanimi ile kuitaniciya acgik tarafta saydam olmayan cam yardimyla veya

2)Esik Uistiinde en az 1,60 m'ye kadar parmaklarnn varh@imin algilanmast ve agilis yoniinde kapi hareketini
durdurma veya

3YAzami 4 mm'ye kadar kap panelleri ve ¢erceve arasindaki boslugun sinirlandinimast esik istinde
asgari 1,60 m’ye kadar. Asinma nedeniyle bu deger 5 mm’ye ulasabilir.

Girintiler (cerceveli cam vb.) 1 mm'yi asmamall ve 4 mm bosluk dahil edilmelidir. Kapi paneline bitisik
gercevenin dis kenarr Gzerindeki azami yarigap, 4 mm'den daha fazla oimamalidir.

5.3.6.2.2.2 Otomatik olmayan glicle ¢calisan kapilar

Kaptnin kapanmasi, bir butonun veya benzeri (calistirmak igin basil tut kumandasi) Uzerine sirekli basma ile
kullanicinin strekli kontrol ve denetimi altinda gergeklestiginde ve Madde 5.3.6.2.2.1 ayda belirtildigi gibi
hesapla veya dlcme ile bulunan kinetik enerji 10 ju astiginda, en izl panelin orialama kapama hizi 0,30
m/s'ye sinirlandiriimalidir,

5.3.6.2.2.3 Dikey surgulii kapilar
Sadece bu tip stirglilil kapilar, yiik tasima igin kullanilan asansdrlerde kullaniimahdir,

Asa{idaki bes sart ayni anda yerine getirilirse sadece giicle kapatma uygulanmaldir:

a) Kapatma kullanicinin stirekli kontrol ve denetimi altinda gerceklestiinde (drnegin, calismast igin basil
tut),

50
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b) Panellerin ortalama kapanma hizi, 0,30 m/s ile sinirlandirimug oldugunda,

¢) Kabin kapisi, Madde 5.3.1.2'de belirtildigi gibi imal edildiginde,

d) Kabin kapisi, durak kapis| kapanmaya baslamadan dnce en az lgte iki kapandiginda,
e) Kapl mekanizmasy, istenmeyen erigsimlere karsi korunmusg oldugunda.

5.3.6.2.3 Diger kap tipleri

Acilip kapanirken insanlara garpma riskinin oldugu bagka tip gii¢ ile ¢aligan kapilar kullanilirken (Srnegin,
menteseli kapilar), makina gticti ile calisan stirglilii kapilar igin alinan tedbirlere benzer tedbirler alinmalidir.

5.3.6.3 Kapanma hareketinin ters gevriimesi
Kabin kapilar: otomatik giig ile calistiriliyorsa kabinin iginde bir kumanda butonu, kabin durakta oldugunda
kapilarini yeniden agmasina imkan vermelidir.

Not— Bu normalde “Kapiyt Yeniden Agma Butonu” olarak belirtilir.

5.3.7 Yerel durak aydinlatmasi ve “kabin burada” sinyal 1giklar

5.3.7.1 Yerel durak aydinlatmas

Durak kapilarinin gevresinde dogal veya yapay durak aydinlatmasi; asanstre girmek igin durak kapisini
kullanici agarken kabin 151@1 anzalanmis olsa bile (bk. Madde 0.4.2) dniini gorebilecek sekilde ddseme
seviyesinde en az 50 ks (lux) siddetinde olmaiidir.

Not— Bu ulusal bina mevzuatina tabi clabilir.

5.3.7.2 “Kabin burada” géstergesi

5.3.7.2.1 Elle agilan durak kapilarinda, kullanici kapiyr agmadan &nce, kabinin Kkatta olup olmadigini
antayabilmelidir.

By husus icin asafidakilerden biri tesis edilmis olmalidir:

a) Asafidaki dort sarti ayni zamanda yerine getiren bir veya birden fazla saydam gérme paneli.
1) Madde 5.3.5.3.4 a) gore her kapi sarka¢ deneyi sirasinda Madde 5.3.5.3' te belirtilen mekanik
dayanikhhi§! yerine getiren camin kirilmasi veya zarar gérmesi, deney artzasi olarak kabul edilmez. Cam
panel kapidan ¢ikariilmamahder,

2) Asagidaki sekilde isaretlenmis 3/3/0,76 mm asgari kalinhginmda lamine cam:

i) Tedarikginin ismi ve ticari markasi,
i) Kalinlik (6rnegdin, 3/3/0,76 mm).

3) Gérme paneli basina asgari 0,01 m?, durak kapisi basina asgari 0,015 m? lik sirlanmis alan,

4) Genisligi en az 60 mm, en fazla 150 mm. 80 mm’den daha genis olan gérme panellerinin alt kenari zemin
seviyesinden en az 1 m yukarnida oclmaldir.

b) Sadece kabin ilgili durakia durunca veya durmak {izere iken yanmasi gereken “kabin burada”™ sinyali
bulunmalidir. Bu sinyal, kabin durakta durdugu ve kapilar kapalt oldugunda stnebilir, ancak kabinin durdugu
duradin ¢agriima butonuna basildifinda sinyal 1513t tekrar yanmalidir.

5.3.7.2.2 Kabin kapisi otomatik olmadikga ve kabin durakta seviyesinde hareketsiz oldufunda agik

konumda kalmadikca Madde 5.3.7.2.1 a)’daki gibi durak kaplarinda gérme paneli/panelleri ile donatiimigsa,
kabin kapisi gdrme paneli/panelieri ile donatiimalidir.
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Kabin kapilannda bulunan godrme paneli/panelleri Madde 5.3.7.2.1 a) ‘va uygun olmah ve kabin durak
seviyesinde dururken, durak kapilanndaki gérme panelifpanelleriyle gérils hizasinda olacak gekilde kabin
kapisinda yerlestiriimelidir.

5.3.8 Durak kapilarinin kilitlenmesi ve kilitli oimasinin denetlenmesi

5.3.8.1 Disme tehlikesine karg: koruma

Normal bir galismada, kabin durmadikga veya durma noktasinda olmadikga, kape kilit acilima bélgesinde
olmadikga bir durak kapisim (veya cok panelii kapi durumunda panellerin her hangi birising) agmak mimkiin
olmamahdir.

Kilit agiima bélgesi, durak seviyesinin altina ve Ustiine kadar en fazla 0,20 m'den daha fazla uzatiimamalidr.

Bununla birflikte, mekanik olarak galistinlan kabin ve durak kapilarinin ayni anda galistiriimast durumunda, kilit
acilma bdlgesinin, durak seviyesinin altina ve stline azami 0,35 m'ye kadar uzanmasina izin verilebilir.

5.3.8.2 Kesilmeye kargi koruma
Madde 5.12.1.4 ve Madde 5.12.1.8 istisnaf durum baricinde, bir durak kapisinin veya cok panelli kapilarda

panellerin herhangi birinin acik olmasi durumunda, asanstril ne hareket ettirmek ne de hareket halinde tutmak
mamkin olmamakhdir.

5.3.9 Durak ve kabin kapilarinin kilitlenmesi ve kilidin acil durumda acillmasi
5.3.9.1 Durak kapisi kilitleme tertibat

5.3.9.1.1 Genel

Her bir durak kapisi, Madde 5.3.8.1 ‘nin geredini yerine getiren bir kilifleme tertibatina sahip olmalidir. Bu
tertibat, kasith kétl kullammlara karsi korunmus olmalidir.

Madde 5.12.1.4 ve 5.12.1.8'deki istisnaf durum haricinde kapall konumdaki bir durak kapisinin tam kilitlenmesi,
kabinin hareketinden &nce olmalidir. Kilitlenme, Madde 5.11.2'yve uygun olarak bir elekirikli giivenlik tertibati
ile saglanmalidir.

5.3.9.1.2 Elektrikli glivenlik tertibati, kilitlteme elemanlan en az 7 mm baglanmadikga etkin olmamaldir (bk.

Sekil 12).

=7 mm

| | =7 mm

Sekil 12 — Kilitteme elemanltan drmekleri

5.3.9.1.3 Kapi panelifpanellerinin kilitlenme sartini saglayan elekirikli giivenlik tertibatl elemani, araya
baska mekanizma girmeden kilitlerne elemam tarafindan zorlayicl mekanik etkiyle ¢alistirdmalidir,

Ozel durum: Kilitleme tertibatimin nem veya patlama risklerine karsi 6zel bir koruma gerektiren sartlarda
kullaniimasi durumunda, sadece kilitleme tertibatinin kasitli bir sekilde tahrip edilerek kopmasi ile olabilen ve
elekirikli glivenlik tertibatinin kilitlenme sartini saglayan elemant ile mekanik kilit arasinda baglanmasi sartiyla
baglanti, sadece zorlayict mekanik olabilir.

5.3.9.1.4 Menteseli kapilar icin kilitlenme, kaptlann disey kapanma kenar/ kenarlarina olabildifince
yakinlkta etkili olmall ve panellerinin sarkmasi durumunda kilitlenme muhafaza edilmelidir.
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5.3.9.1.5 Kilitleme elemanlan ve bunlarin balantilan, darbeye karsi dayanikl, tasarnmianmis dmri
boyunca gevre sartlan altinda dayamim 8zelligini koruyan dayanikli malzemelerden yapilmis olmalidir.

Not— Darbe gerekleri, EN 81-50:2014, Madde 5.2’de bulunabilir,

5.3.9.1.6 Kilitleme elemanlarinin birbirine gegmesi, kapinin aglima yoniinde uygulanan 300 N' luk bir
kuwvvetin kilittenme etkisini azaltmayacadi bir bigimde olmahdir.

5.3.9.1.7 Kilitleme tertibati, EN 81-50:2014, Madde 5.2'de 6ngérillen deney sirasinda giivenligi olumsuz
etkileyen kalici sekil degistirmeden veya kopmadan, kilit seviyesinde ve kapinin agilma yoniinde uygulanan
asafidaki asgari kuvvetlere dayanmalidir:

a) Surgall kapilarda 1000 N,

by Menteseli kapilarda kilitleme pimi tizerinde 3000 N.

5.3.9.1.8 Kiltleme hareketi; afirhk kuvveti, kalic miknatis veya yaylar etkisiyle gerceklesmeli ve
strdiritimelidir. Yaylar kilavuzlanmis ve sikistirma ile galisan tipten olmali, kilidin agik oldugu anda yaylarin
sarimian sikismis durumda olmamalidir (birbirine degmemelidir).

Kahct miknatis (veya yayin) fonksiyonunu uzun bir siire yerine getiremedi§i durumlarda, agihk kilitin
acgimasina neden olmamalidir.

Kilitteme elemant kalict bir miknastisin etkisiyle konumunda tutuluyorsa, Kilitlenme etkisinin basit araglarla
(Brnegdin, sicaklik veya darbe etkisi) ortadan kaldinlmasi miimkiin olmamaldir.

5.3.9.1.9 Kilitleme tertibati, diizgiin calismasini engelleyecek toz birikimi tehlikesine kargi korumali
olmalidir,

5.3.9.1.10 Calisan parcalarin muayenesi &rnedin, saydam bir kapak kullanimi sayesinde, Kkolayca
yapilabilmelidir.

5.3.9.1.11 Kilit kontaklarinin kapah bir kutu icinde olmasi durumunda, kutu kapagimin baglant vidalar: kapak
agdi@inda kaybolmayacak sekilde, kapaktaki veya kutudaki deliklerinde kaimalidir.

5.3.9.1.12 Kilitleme tertibat: bir glivenlik bileseni olarak goriilur ve EN 81-50:2014, Madde 5.2'deki gereklere
gbre dogrulanmaldr.

5.3.9.1.13 Kilitleme tertibat: tizerinde bir bilgi plakasi asagidakileri icerecek sekilde sabitlenmis olmalidir:
a) Kilitterne tertibati imalatgisinin ismi,

b) Tip inceleme sertifikasinin numarasi,

c) Kilitleme tertibaty tipi,

5.3.9.2 Kabin kapisi kilitleme tertibatlan

Kabin kapisi, kilitlenmis olmasi gerekiyorsa (Madde 5.2.5.3.1 ¢)), kilitleme fertibati, Madde 5.3.9.1'deki
gerekleri karsilayacak sekilde tasanmlanms olmabdir.

Bu tertibat, kasith kot kullanima kargt korunmusg olmahdir.

Kilitleme tertibati, bir giivenlik bileseni olarak kabul edilmistir ve EN 81-50:2014, Madde 5.2'deki gereklere gbre
dogrulanmahdir.

5.3.9.3 Acil durumda kilidin agiimasi

5.3.9.3.1 Durak kapdarinin her biri, asagidaki Sekil 13‘de belirtildigi gibi Kilit agma liggenine uygun bir acil
durumda kilit agma anahtar: yardimiyla disanidan agilabilir 8zellikie olmaldir.
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Sekil 13 — Kilit agma ticgeni

5.3.9.3.2 Kilit agma Giggenin konumu, kap: paneli veya cergevesi lizerinde olabilir. Bir dikey dliizlemde, kapi
paneli veya gergevesi (izerinde, kilit agma lggenin konumu, duragin st yiksekliginde 2,00 m’yi agsmamalhidir.

Kilit agma iiggeni, cerceve ve yatay dizlemde asadi do{ru bir anahtar delifin (zerinde ise, durak zemininden
kilit agma deliginin azami yitksekligi, 2,70 m olmaldir. Acil durumda kilit agma deligi uzunlugu, kap
yitkseklifinden 2,0 m eksilterek bulunan en az ylikseklige esit oimalidir,

Acil durumda kilit agma anahtari, 0,20 m'den daha bityitk uzunluga sahip clmasi durumunda &zel bir alet olarak
kabul edilmistir ve montaj yerinde hazir bulundurulmahdir.

5.3.9.3.3 Acil durumda kitit agma sonrasinda, kilitteme tertibat, durak kapisi kapatiimasi ile birlikte
kilitlenmemis konumda kalmamalidir.

5.3.9.3.4 Durak kapilarinin kabin kapisi tarafindan tahrik edildigii durumiarda, kabin kilit agiima bdlgesinin
disinda iken her ne sebeple olursa olsun durak kapisi agildifinda, bir tertibat (agihk veya yaylar) durak
kapisinin kapanmasint ve kilitlenmesini temin etmelidir.

5.3.9.3.5 Kuyu bosluguna giris kapisi bulunmuyorsa, durak kapisindan farkh kapi kilitienmesi, Madde
5.2.2.3%e gore kuyu boslugu tagmabilir merdiveninden 1,80 m yilkseklikie ve azami 0,80 m yatay mesafede
gilvenli bir sekilde gergeklesmeli veya kalici montaj edilmis tertibat, kuyu boslugunda bulunan bir kiginin kapi
kilidini agmasina imkan vermelidir.

5.3.9.4 Durak kapisinin kapatilmasini saglanmasi igin elektrikli giivenlik tertibati

5.3.9.4.1 Her bir durak kapisi, kapinin kapanmasinin saglanmasi icin Madde 5.11.2'yve uygun olarak ve
Madde 5.3.8.2 ‘de belirtilen sartlars sadlayan bir elekirikli glivenlik tertibatiyla donatilmalidir.

5.3.9.4.2 Kabin kapisiyla miisterek tahrik edilen yatay hareketli stirgiilii durak kapilarinda bu tertibat, durak
kapisinin etkin kapanmasindan badimsiz olmasi kaydiyla, kilitlenme sartinin saglanmasi igin tertibat miisterek
olabilir.

5.3.9.4.3 Menteseli durak kapilaninda, bu tertibat, kapinin kapanma kenarina bitisik veya kapimn kapanma
sartini saglayan mekanik tertibat Gzerine yerlestirilmelidir.

5.3.10 Durak kapisinin kilitlenme ve kapanma gartimi saglayan tertibat icin ortak
gerekler

5.3.10.1  Normal ¢alistirma sartlarinin pargasini olusturmayan tek bir midahale sonrasi durak kapisi agik
veya kilith olmayan bir asansoriin ¢alistirilmasi, insantarin normal olarak girebilecedi yerlerden mimkiin
olmamaldir.
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5.3.10.2 Bir kilitteme elemanmin konumunu dogrulamak icin kullanilan tertibatlar zorlayici mekanik etkifi
olarak galismalidir.

5.3.11 Cok panelli, panelleri mekanik baglantili siirgiilii durak kapilari

5.3.11.1 Bir siirguli durak kapisinin, dogrudan mekanik baglantih cok sayida paneli varsa agsadidakilere
misaade edilmistir:

a) Madde 5.3.9.4.1'de veya Madde 5.3.9.4.2'de gerekii olan tertibatin bir panel Uzerine yerlestiriimesine ve

b) Teleskopik kapilarda, bu tek kilitlemenin kapall konumdaki panelleri kancaya gegirme ile diger
panel/panellerin agiimasinin 6nlemesi kaydiyla, sadece bir panelin kilitlenmesine.

Teleskopik kapinun her bir panel tabakasinin bir arka bikimi ve kapi kapall pozisyonda oldugu zaman yavag
panelle hizli panelin birbirine eklenmesi veya aski plakasi iizerindeki kancalarin uygulanmasiyla ayni baglanti,
dogrudan mekanik baglanti olarak kabul edilir ve bu nedenle biitiin paneller tizerinde Madde 5.3.9.4.1'de veya
Madde 5.3.9.4.2'de gerekli oldugu gibi bir tertibat gerekii degildir. Bu baglant, kilavuz vasitalannin ayriimasi
durumunda bile devam etmelidir. Es zamanl Gst ve alt kilavuz vasitalarinin ayrilmasi dikkate alinmaz. Madde
5.3.41.3'Un dayanum gereklerine uygunluk, panelin birbirine bafilanti elemanlannin mimkiin olan asgari
tasanm gakismasi ile dogrulanmaldir.

Not— Aski plakasi, kilavuz vasttalarinin pargasi olarak kabul edilmez.

5.3.11.2 Bir siirgiilii kapt, dolayll mekanik baglanmis birkag paneliceriyorsa (8rnegin, halat, kayis veya zincir
ile), bu tek kilitlerne, diger panel/panellerin agilmasin énlemesi ve bunlarda tutamak bulunmamasi sartiyla,
sadece bir panelin kilitlenmesine miisaade edilir.

Kilitleme tertibatiyla kilittenmemis diger panel/ panellerin kapali konumu, Madde 5.11.2'ye uygun bir elektrikli
gliveniik tertibatiyla saglanmahdir.

5.3.11.3 Paneller arasindaki Madde 5.3.11.1'2 uygun dofrudan mekanik baglantinin veya Madde
5.3.11.2’ye uygun dolayh mekanik baglantinin, kilitleme tertibatinin bir pargasini olugturdugu kabul edilir.

Bunlar, Madde 5.3.5.3.1°de belirtilen 300 N'luk kuvvetie ayni anda etki ettijinde de Madde 5.3.9.1.7 a) geregi
1000 N'luk bir kuvvete dayanabilmelidir.

5.3.12 Otomatik ¢alisan durak kapilarimin kapanmasi

Binalarin yangindan korunmasinda kullamian asansdr durak kapilarinda, kabin hareketi igin bir komut
olmadiginda, asansér kullanma trafiine gore tarumlanabilen gerekli zaman periyodundan sonra, bunlar
normal ¢alismada kapal clmahdir.

Not— Yanginla miicadelede kullanilan asansorlerin gerekleri ve yangin durumunda asansér davranisi igin
baska kilavuz bilgiler, EN 81-72 ve EN 81-73'te bulunabilir.

5.3.13 Kabin kapilarimin kapah kalmasini saglayan elektrikli glivenlik tertibati

5.3.13.1 Madde 5.12.1.4te ve Madde 5.12.1.8'e harig tutulaniarla birlikte, bir kabin kapisi (veya coklu panel
kapi durumunda panelin herhangi birisi) acik oldugunda, asansoriin galismasi ve ayni zamanda bunun
harekete devam etmesi mimkiin olmamahdir.

5.3.13.2 Her bir kabin kapis), Madde 5.3.13.1'de belirtilen sartlara uygun olacak sekilde Madde 5.11.2°ye
uygun olarak kapinin kapal kalmasini saglayan bir elektrikli glivenlik tertibatiyla donatiimalidir.

5.3.14 Coklu mekanik baglanmis panelli stirgtilli veya katlanir kabin kapilan

5.3.14.1 Sirgilii veya katlamr kabin kapisi, birkag dogrudan mekanik baglanmig panelleri igeriyorsa,
asafidakilere miisaade edilmistir:

a) Madde 5.3.13.2'de gerekli tertibatin yerlestiriimesi:
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1) Bir tek panel (teleskopik kapitarinda oncii panel) zerine veya
2) Eleman ile panel arasindaki mekanik baglanti dogrudan oldufunda kapi tahrik elemam lzerine ve

b) Madde 5.2.5.3.1 ¢Yde belittilen durum ve sartlar dahilinde, teleskopik veya acilir kapanir kapilarda kapali
durumda kapi panellerinin birbirine kenetlenmesi ile difer panel/panellerin agiimasimi bu fek kilittemenin
dnlemesi sartiyla, bir tek panelin kilitenmesine.

Teleskopik kapinin her bir panel tabakasinin bir arka biikiimii ve kapt kapali pozisyonda oldugu zaman yavas
panelle hizll panelin birbirine baglantisi veya askr plakasi (izerinde kancalar uygulanmasiyla, ayni baglants,
dogrudan mekanik baglanti olarak kabul edilir ve bu nedenle bitlin paneller Uzerinde Madde 5.3.13.2'de
gerekli oldugu gibi bir tertibat gerekli degildir. Bu badlanti, kilavuz vasitalarinin aynimas) durumunda bile
devam etmelidir. Madde 5.3.11.3'lin dayanim gereklerine uygunluk, panelin birbirine baglanti elemanlarnnin
miimkiin olan asgari tasanm gakismasi ile dogrulanmahdir.

Not— Ask: plakasi, kilavuz plakasi parcasi olarak kabul edilmez.

5.3.14.2 Bir stirglilll kap, birkac dolayh mekanik baglanrmis panelleri iceriyorsa (8rmegin, halat, kayis veya
zincir ile), asadidakilerin saglanmasi sartiyla bir ek panel iizerinde tertibatin (Madde 5.3.13.2) yerlegtirimesine
milsaade edilmistir:

a) Hareket ettirilen bir panel olmamasi ve

b) Hareket ettirilen panel, kapt tahrik elemanina dogrudan mekanik badlanmig olmasi.

5.3.15 Kabin kapisinin aciimasi

5.3.15.1 Kilidin acik oldugu bdlgede (Madde 5.3.8.1) herhangi bir nedenden dolayl asansér durursa, 300

N'dan daha bilylik olmayan bir kuvvet ile asadidaki konumiarda el ile kabin ve durak kapisint agmak mimkiin
olmaldir:

a) Durak kapisi, acil durum kilit agma anahtari veya kabin kapist yardimiyla kilit agilmis olmast ile kilidin agiimig
olmasindan sonra duraktan,

b) Kabin icinden.

5.3.15.2 Kabin igerisinde bulunan kisi tarafindan kabin kapisimin agimasini siniflandirmak igin bir tertibat,
asafidaki sekilde saglanmalidir:

a) Kabin hareket ettiinde, kabin kapist agilmast, 50 N daha fazla bir kuvvet gerektirmeli ve
b) Kabin Madde 5.3.8.1'de belirtilen bdlge disinda iken, kabin kapisini sinirflama mekanizmasinda 1000 N bir

kuvvet ile 50 mm den daha fazla acmak miimkin olmamall ve ayni zamanda otomatik bir giic calismasi altinda
kapt agiimamaldir.

5.3.15.3 Yerinde kalici olarak bulunan acil durumda kilit agma anahtar veya aletlerden farkli, aletsiz duraktan
kabin kapisint agmak icin bir kez durak kapisi acllimis olmasini kapsayan Madde 5.6.7.5'de tamimlanan en az

mesafe iginde kabin durduruldudunda kabin kapisinin acidmast mimkin olmaldir. Ayrica bu, Madde
5.3.9.2'deki gihi kilitieme tertibati ile donatilimis kabin kapilarina uygulanir.

5.3.15.4 Madde 5.2.5.3.1 c)'de belirtilen asansérierde, kabin igerisinden kabin kapisinin agiimasi, sadece
kabin kilit agiima blgesi icinde oldugunda miimkiin olmahdir.

5.4 Kabin, kargi agirhk ve dengeleme agirhig

5.4.1 Kabin yiiksekligi
Kabin icerisinin net yikseklidi en az 2 m olmahdir.
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5.4.2 Kullamlabilir kabin alani, beyan yikii, kabindeki insan sayisi

54.21 Genel durum
5.4.2.1.1 Genel

insanlar tarafindan kabinin asim bir sekilde yiklenmesini 6nlemek igin kullaniabilir kabin alant
simirlandirdmatidir,

Bunu yerine getirmek igin beyan viikii e en blylik kullaniabilir kabin alani arasindaki iliski, Cizelge 6'da
veriimistir,

5.4.2.1.2 Kabin alan, kabin tamamlamalars hari¢ olmak izere zeminden 1 m yikseklikteki kabin igi boyutlan
duvardan duvara dlgiiimelidir.

5.4.2.1.3 Kabin duvarlarinda gikintilar ve uzantilar, 1 m’den kiigiik yiikseklik olsa bile, kapi ayincilan ile
korunmus colup clmadifina bakilmaksizin, sadece bunlann alanlan mevcut kabin azami alaninm
hesaplanmasinda dikkate alinmasi halinde miisaade edilmistir.

Kabinde donanim yerlestiriimesi nedeniyle bir kisiye ayriimayan kabin zemin seviyesi Ustindeki gikintilarin
veya uzantilarin (6rnedin, aciip kapanan koltukiar igin oyuklan, haberlesme sistemi ¢ikintilan), kabinin uygun
azami alaninin hesaplanmasinda dikkate alinmasi gerekii degildir.

Kapi kapatimis oldugunda giris gerceve dikmeleri arasinda uygun bir alan bulundugunda agadidakiler
uygulamr:

a) Bu alan, herhangi bir kapi paneline (¢oklu panel kapi durumunda hizli ve yavas kapilar dahil) kadar 100
mm genislikten kiigiik veya esit oldufunda, bu durumda zemin alanindan hari¢ tutulmalidir,

by Alan, 100 mm genisliiinden daha biyiik oldugunda, toplam kullaniabiliv alan zemin alanina dahil edilmis
olmahdir.

Cizelge 6 — Beyan ylikil ve kabinin azami kullaniabilir (net) alani

T Kabinin azami I Kabinin azami
Bey?(gg:ku’ kullanilabitir alam Bey;gt?reuku, kullamlabilir alani

100 4@ 0,37 900 2,20

180 b 0,58 975 2,35

225 0,70 1000 2,40

300 0,90 1050 2,50

375 1,10 1125 2,65

400 1,17 1200 2,80

450 1,30 1250 2,90

525 1,45 1275 2,95

600 1,60 1350 3,10

630 1,66 1425 3,25

675 1,75 1500 3,40

750 1,90 1600 3,56

800 2,00 2000 4,20

825 2,05 2500 ¢C 5,00
a1 kisilik asansdr icin asgari.
b 2 kigilik asanstr icin asgari.
c 2500 kg sonrasinda, her bir ilave 100 kg i¢in 0,16 m? eklenir.
Ara ylkler icin alan, dogrusal enterpolasyonla belirlenir.

5.4.2.1.4

Kabinini asini yilkii, Madde 5.12.1.2 gére bir tertibat vasitasiyla iztenmelidir.
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5.4.2.2 Yiktasima asansdrleri

5.4.2.2.1 Yk tasima asanstrlerinde Madde 5.4.2.1'in gerekleri, asafidaki sarflanin birisi ile uygulanmahdir:
a) Forklifiin (tasima araci) agirhi@i, beyan yilkiine dahil edilmistir veya
b) Forkiiftin agirhdi, asadidaki sarflarda beyan yiikiinden ayri olarak dikkate alinmahdir:

1) Forklifler sadece kabinin yiiklenmesi ve bosgaltiimas: durumda kullaniir ve yik ile tagmmasi igin
tasarimlanmamistir,

2)Halatl tahrikli ve pozitif tahrikli asansérlerde kabin tasariminda, kabin iskeletinde, kabin givenlik
tertibatinda, kilavuz raylarinda, makina freninde, tahrik ve kontrolsiiz kabin hareketinden koruma

tertibatlarinda, beyan yiikiine tasima cihazlan agirhgmin ilave edilmesiyle bulunan toplam yiik esas
alinmaldur.

3)Hidrolik asansérlerde, kabin tasaniminda, kabin iskeletinde, kabin ile piston (silindir) arasindaki
baglantida, kabin giivenlik tertibatinda, boru kirlma vanasinda, debi sinifayicilarda/bir yonli debi
siniflayicisinda, kenetlenme tertibatinda, kilavuz raylar ve kontrolstiz hareketten koruma tertibatlarinda,
beyan yikine tagima cihazlan agirh@inin ilave edilmesiyle bulunan toplam yiik esas alinmalidir.

4) Yikleme ve bosaltma nedeniyle kabin hareket mesafesi, azami seviyeleme dogrulugunu astiinda,
mekanik bir tertibat, asadidakilere uygun olarak kabinin asag! hareketlerini smirlamabdir:

i} Seviyeleme dodrulugu 20 mm'yi agsmamalidir,
i) Mekanik tertibat, kapilar agiimadan énce aktif hale getirilmelidir,

iy Mekanik tertibat, hidrolik asansér lizerinde asagdl yén vanasi agilmis veya makina freni devreye
girmemis olsa dahi kabini tutmak icin yeterli dayanima sahip clmalidir,

iv) Otomatik seviyeleme hareketi, mekanik tertibat aktif dedilse Madde 5.11.2'ye uygun olarak elekirikli
glivenlik tertibatl yardimiyla dnlenmis ofmalidir,

v) Asansériin normal galigmasi, mekanik tertibat aktif degilse Madde 6.11.2'ye uygun olarak elekfrikli
giivenlik tertibati yardimiyla &nlenmis olmahdir.

5 Forkliftin azami agirhgi, Sekil 14'e gore durakta gosterilmelidir.

.. kg

.. kg

Sekil 14 — Forklift tarafindan taginilan yiiklere iliskin durakta resimii gdsterim (pictogram)
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5.4.2.2.2 Hidrolik tahrikli yiik tasimada kullanilan asansdrlerde, kabinin kullanilabilir alani, Cizelge 6'dan
belirlenmis dederden daha blyiik olabilir, ancak, beyan yiikil karsilattirmasina iligkin Gizelge 7'den belirlenmis
deferi asmamakldir.

Gizelge 7 — Beyan yiikii ve kabin kullanidabilir azami alani ¢hidrolik tahrikli yiik tagima asansorleri igin)

Beyan yiikij, Azami kullamlabilir | Beyan yiik, Azami kullanilabilir
kiitle kabin alam kitle kabin alam
(ko) (m?) (kg) ()
400 1,68 975 3,62
450 1,84 1000 3,60
525 2,08 1050 3,72
600 2,32 1125 3,90
630 2,42 1200 4,08
675 2,56 1250 4,20
750 2,80 1275 4,26
800 2,96 1350 4,44
825 3,04 1425 4,62
900 3,28 1500 4,80
1600 2) 5,04
@) 1600 kg'dan sonra, her bir 100 kg ilaveye 0,40 m2eklenmelidir.
Ara yikler icin, alan dodrusal enterpolasyonia belirlenir.

Not — Hesaplama érnekieri;

8000 kg beyan yiiki tasimak icin gerekli olan ve 3,40 m geniglik ile 5,60 m derinlikten az olmayan {Grnegin
19,04 m? kabin alani) boyutlara sahip bir hidrolik tahrikli yiik tasima asanséri igin:

a)

b)

Cizelge 7 kullanilarak 8000 kg bir yiik transferi icin kabin azami alan::

— 1600 kg = 5,04 m2.

— (;izeigz;e 7'nin altindaki nota gore: 6000 kg -1600 kg = 4400 kg / 100 = 44, bu durumda 44 x 0,40 m# =
E,ggyr?;c.;e beyan yiikil igin kabin toplam azami alan = 5,04 m? + 17,60 m® = 22,64 m?.

Kabinin segilen alani 19,04 m?, miisaade edilen azami alandan klg¢iik olmasi nedeniyle 6000 kg transferi
icin kabul edilehilir.

Madde 5.4.2.1 gbre hesaplama, Cizelge 6, yiiklerle tam dolu alan igin denk gelen yiik:
— 5 m?=2500 kg

— Cizelge 6'nin altindaki nottaki ¢} bendine gore, 19,04 m? - 5 m* =14,0 m*/ 0,16 m? =88, bu durumda 88
% 100 kg = 8800 kg.

—Bdylece azami alan icin kabin toplam yiikii = 2500 kg + 8800 kg = 11300 kg.

Madde 5.4.2.2.4'e gbre listelenmis asansor bilesenlerinin (6rnedin kabin iskeleti ve glivenlik tertibati vb.)
hesaplanmasi, 11300 kg yiik icin yapiimalidir.

5.4.2.2.3 Hidrolik tahrikli yik tasima asansérlerinde, dengeleme agirlikh bir asansériin kullanilabilir kabin
alani, Cizelge 6 (Madde 5.4.2.1) ‘den bulunan kabin yuk, hidrolik kaldirma {initesi ve boru donanimi igin
tasarlanmis basincin 1,4 katini asmasina neden olmayacak gekilde olmaldr.
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5.4.2.2.4 Hidrolik tahrikli yiik tagima asanstrlerinde, kabin tasanmi; kabin iskeletini, kabin ile piston (silindir)
arasindaki baglantiyi, ask: tertibat vasitalarini (dolayli aktif edilen asansérlerde), kabin gitvenlik tertibati, boru
kirtima vanasi, debi kisitlayicisi/bir ynlli debi kisitlayicisi, kenetlenme tertibati, kilavuz raylari ve tamponlart
esas Cizelge 6'dan (Madde 5.4.2.1) elde edilen bir yliikl esas almalidir. Silindirler, Cizelge 7'de verilen beyan
yikiine gére hesaplanabilir.

54.2.3 insansayisi

5.4.2.3.1 insan sayisi, asagida verilen daha kiigiik degerlerden elde ediimelidir:

a) Formiille, bevan vikd sonuca en yakin tam sayiya yuvarlatilarak bulunan, yva da
75
b) Cizelge 8.

Cizelge 8 — Insan sayilar ve kabinin asgan kullaniabilir alani.

. Kabinin asgari . Kabinin asgari
insan sayisi kuilanlabilir alani | Insan sayisi kullanmlabilir alan:
(m?) (m?)
1 0,28 11 1,87
2 0,49 12 2,01
3 0,60 13 2,15
4 0,79 14 2,29
5 0,98 15 2,43
6 1,17 16 2,57
7 1,31 17 2,71
8 1,45 18 2,85
9 1,59 19 2,99
10 1,73 20 3,13
20 insandan sonra, her bir insan igin 0,115 m2 ilave edilir,

5.4.2,3.2 Kabinde asagida verilenler gosterilmelidir:
a) Imalatginin/montaji gergekiestirenin ismi,
h) Montaj seri numarasi,
c) imal yil,
d} Asanstrin beyan yikil, kg,
e) Insan sayis!.
insan sayilar, Madde 5.4.2.3.1'e gdre belirlenmelidir.

Uyan, “......... kg...... INS” veya agirlik ve insanlar icin kullanilan resimli gdsterimler (piktogram) ile yapilmig
olmalidur.

Orneklere bakilmalidir: insanlar igin: ﬁ?ﬁwﬁ\ ve yik icin:

Not— Resimli gdsterim, her biri dierinin {istiinde veya altinda ve herhangi bir sirada olan sayinin éncesiveya
sonrasinda olabilir.

Uyarida kullanulan karakterler ve resimli gosterimlerin asgari yiiksekligi asagida verilen degerler gibi olmahdir.

— Bas harf ve sayilar ve resimli gésterimler igin 10 mm,
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— Kiigitk harfler igin 7 mm,

5.4.2.3.3 Yiik tasima asansdrleri igin her zaman yikleme alaninda goriilebilen bir isaret, beyan yiking
gOstermelidir.

543 Kabinin duvarlari, zemini ve gatisi

5.4.3.1 Kabin, sadece asagidaki gibi miisaade edilen acgikliklarla, duvarlarla, zeminle ve tavanla tamamen
kapatiimis olmalidir.

a) Kullanicinim normal erigimi igin girigler,
by Acil durum tali giris kapaklar: ve kaptlar,

¢} Havalandirma kanailan.

5.4.3.2 Kabinin iskeleti, kilavuz patenleri, duvarian, zemini, tavarni ve gatisini igeren donamimi, normal

asansér galigmasinda ve glivenlik tertibati galismasinda uygulanacak olan kuvvetlere dayanmasi igin mekanik
dayanmima sahip olmahdir.

5.4.3.2.1 Giivenlik tertibati calistiginda, duzgin dagiilmayan yikili veya yiiksiiz kabinin zemini, bunun
normal calismasindan % 5 den daha egimli olmamalidir.

5.4.3.2.2 Kabinin her bir duvan, asagidakileri saglayacak sekilde mekanik dayanima sahip olmahdir:

a) Kabinin, i¢ten disa dogru herhangi bir noktasinda dik olarak 5 em?'lik yuvarlak veya kare geklinde bir alana
esit olarak dagjitacak 300 N'luk bir kuvvet uygulandi§inda:

— 1 mm’den daha bilylik herhangi bir kalici bicim degisikligi olmamal ve

— 15 mm'den daha fazla elastik sekil degisikligi olmamahdir.
b) Kabinin, igten disa dogru herhangi bir noktasinda dik olarak 100 cm®lik yuvarlak veya kare seklinde bir
alana esit olarak dagilacak 1000 N'luk bir kuvvet uygulandidinda, kahc bir sekilde 1 mm'den daha biiyiik bigim

dedistirmemelidir.

Not— Bu kuvvetler, aynalar, dekoratif paneller, kabin calisma panel/panelleri ve vb. hari¢ “yapi" duvan
{izerinde uygulanabilir.

5.4.3.2.3 Camdan veya kismi camdan yapilmig kabin duvarlan lamine olmalidir.

Agir darbeli sarkag tertibatinin (EN 81-50:2014, Madde 5.14.2.1) 500 mm yilkseklikte diismeye esit darbe
enerfisi veya yumusak darbeli sarkac¢ tertibatimin (EN 81-50:2014, Madde 5.14.2.2) 700 mm yikseklikte
diismeye esit darbe enerjisi, cam elemani merkezinde kismi cam duvarlarda veya panel merkezinde zeminin
1 m stil bir noktada, cam duvara carptifinda, asafjidakiler dogrulanmalidir:

a) Duvar eleman {izerinde gatlaklar bulunmadigs,
b) Azami 2 mm ¢apinda yongalar haric camin yizeyinde hasar bulunmadidu,
¢) Bitiinliik kaybedilmedigi.

Kabin duvariari, Cizelge 9'a gore diiz camdan yapilmis ve biittin kenarlar ¢ergevelenmisse, bu deneylerin
yaptimasina gerek yoktur.

Yukaridaki deneyler, kabinin duvannin i¢ yiizeyinde yapimabhdir.
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Cizelge 9 ~— Kabinin duvarlarinda kullanilan diaiz cam paneller

l¢ tedet gemberin gapi
Cam tipi Azami 1 m Azami 2 m
Asgari kalinhk Asgari kalinlik
{mm) {mm)
Sertlestirilmis lamine
veya 8 10
temperlenmis lamine (4+4+076) (5+5+0,76)
10 12
Lamine (5+5+0,76) (6 +6+0,76)

54.3.2.4 Camin duvara tespit sekli, giivenlik tertibati calismasi dahil seyir yoniinde karsilasilan tim
darbelerde (soklarda) camin tespit yerlerinden kayarak cikmasim engeliemelidir.

5.4.3.2.5 Cam paneller asagida belirtilen bilgileri kapsayacak sekilde isaretlenmelidir:
a) Imalatginin adi ve ticari markasi,

b) Camin tipi,

¢} Kahinhd: (drnegdin: 8/8/0,76 mm).

5.4.3.2.6 Kabin catisi Madde 5.4.7'nin gereklerine uygun olmalidir.

5.4.3.3 Camdan yapitan kabin duvarlan déseme seviyesinden 1,10 m'den daha algakia ise, désemeden
0,80 mile 1,10 m arasinda bir ylikseklige el tutamag: konulmaldir. Bu tutarmak camdan bafimsiz olarak tespit
edilmelidir.

5.4.4 Kabin kapisi, zemini, duvanri, tavani ve dekoratif malzemeleri
Kabin gdvdesinin yapi desteklemesi, alev almaz malzemelerden yapiimaldir.

Kabin zemini, duvar ve tavan son islemleri igin {rétustaninin) secilen malzemeleri, asagida listelendigi gibi EN
13501-1'in gereklerine uygun olmahdir:

— Zemin kaplamasi: Ca-s2;
— Duvar: C-s2, d1;
—  Tavan: C-s2, d0.

Boya ritusian, duvar tizerindeki 0,30 mm’ye kadar lamineler ve calistirma tertibati gibi donanimlar, aydinlatma
ve gdstergeler yukaridaki gereklerden harig tutulmustur.

Kabin iginde kullanilan aynalar veya diger cam tamamlayiciiar, kirdmigsa EN 12600:2002, Ek C'ye gbre B veya
C moduna uygun oimaldir,

5.4.5 Kabin etek saci

5.4.5.1 Her bir kabin esigine, karsisindaki net durak kapisinin en az tam genislijinde uzayan bir kabin etegi
sacl monte edilmis olmalidir. Bu dikey kisim, asadiya dogru, yatay dilzlemle en az 80°1ik bir agi yapacak
sekilde egik bir kisimla uzatiimalidir. Yatay diizlemde bu egik kismin gikintisy, 20 mm'den az olmamalidir.

Kabin etedi sac tarafindaki (yiizindeki) herhangi bir ¢ikinti, baglant elemanlar gibi, 5 mm'yi asmamaldir. 2
mm'yi agan gikintilar yataya gore en az 75° pahh olmahidir.
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5.4.5.2 Dikey kismin yilkseklidi, en az 0,75 m olmahdir.

5.4.5.3 Dikey kismin daha alitaki kenan boyunca herhangi bir noktasinda durak tarafindan kabin etedine dik
olarak 5 cm?'lik yuvarlak veya kare seklfinde bir alana esit olarak dadilacak sekilde 300 Niuk bir kuvvet
uygulandifinda, kabin eteg@i sac! asagidaki sekil degisikligini gdstermeden dayanmaldr:

a) 1 mm'den daha biliylik kalic sekil degisikligine,

b) 35 mm'den daha bilyilk elastik sekil degisikligine.

5.4.6 Acil durum kapaklari ve acil durum kapilan

5.4.6.1 Kabin gatisina, acil durumda kullanilan bir kapagin monte edildigi yer, (bk. Madde 0.4.2) 0,40 m x
0,50 m net aciklik boyutlarinda olmakdir.

Not— Alan misaade ettiginde, 0,50 m x 0,70 cm boyutlarinda bir kapak tercih edilir.

5.4.6.2 Artisik bulunan iki kabin arasindaki yatay agikligin 1 m'yi asmadigi durumlarda acil durum kapilari
kullanilabilir (bk. Madde 5.2.3.3).

Bu durumda her bir kabin, kurtarilacak insan kurtarmanin gergeklestidi verin seviyesine getirmeye misaade
eden bitisik kabin konumunu belirleyen vasitalarla donatiimalidir.

Kurtarma olayinda, kabin acil durum kapakiar arasindaki mesafe, tasinabilir/seyyar kdpri veya kabin iginde
biitiinlesik kdpril 0,35 m ‘den daha bliyiik oldugunda, acil durum kapilarinin agiimasina uygun yeterli aciklikla
birlikte 0,50 m asgari genisligi ve parmakliga (el tutamaga) sahip olmahdir.

Bu k&prii, 2500 N asgari bir kuvveti dayanacak sekilde tasanmlanmalidir,

Koprii tasinabili/seyyar ise, bina igerisinde kurtarmanin gercekiestigi yerde depolanmalidir. K&prinin
kullanimi, talimat el kitabinda belirtilmelidir.

Acil durum kapilan varsa, bunlar en az 1,80 m yiiksekliginde ve 0,40 m genislijinde olmaldir.

5.4.6.3 Acil durumda kullanilan kapaklar veya kapilar montaj edildifinde, bunlar asagidakilere uygun
olmaldir:

5.4.6.3.1 Acil durumda kullanilan kapaklar ve kapilar, elle kilitlerne tertibatlan ile donatiimahdir.

5.4.6.3.1.1 Acil durumda kullanilan kapaklar, anahtarsiz kabin disindan ve Madde 5.3.9.3%e belirtilen
tiggene uygun bir anahtar ile kabin iginden agiimalidir.

Acil durumda kullamilan kapaklar, kabin igine dogru agiimamalidir.
Acik konumdaki acil durumda kullanilan kapaklar, kabin kenarini agan ¢ikintiya sahip olmamalidir.

5.4.6.3.1.2 Acil durum kaptlar, anahtarsiz kabin disindan ve Madde 5.3.3.3'te belirtilen liggene uygun bir
anahtar ile kabin iginden agiimahdir.

Acil durum kapilar, kabinin digina dogdru acilimamahdir.

Acil durum kapilari, karsi agirik veya dengeleme agirhdi hareket yolunda veya bir kabinden digerine gegisi
mani olan sabitlenmis bir engel (kabin ayirma kirisleri harig) dniinde yerlestirilmemelidir.

5.4.6.3.2 Madde 5.4.6.3.1de belirtilen kilitleme, Madde 5.11.2've uygun elekirikli giivenlik tertibati
vasitalan tarafindan gergeklestirilmelidir.

Aci! durum kapaklannda bu tertibat, kilitlendiginde hitisik asansérii de durdurmahdir.
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AsansOriin tekrar servis vermesi igin hazir olmasi, sadece kasitlh olarak tekrar kilittemeden sonra miimkiin
oimalidir.

5.4.7 Kabin gatisi

5.4.7.1 Madde 5.4.3'e ilave olarak, kabin ¢atisi, asadidaki gerekleri karsitamahd:r:

a) Kabin catisi, Madde 5.2.5.7.1'de belirtildi§i gibi azami insan sayisina dayanacak sekilde yeterli
dayanima sahip olmalidir.

Bununla birlikle, kabin g¢atisi, kahcr sekil degistirmeden 0,30 m x 0,30 m'lik bir alan iizerine herhangi bir
noktada asgari 2000 N'luk bir kuvvete dayanmaldir.

b)  Bir kisinin ¢alismak igin veya ¢alisma alanlan arasinda hareket etmek icin ihtiyac duyulan kabin gati
yiizeyi, kaymaya misaade etmemelidir.

Not— Kilavuz bilgi icin EN [SO 14122-2 Madde 4.2.4.6 bakimalidir,

5.4.7.2 Asa@idaki koruma sadlanmahdir;

T,

a) Kabin catisi, asagida verilenlerden birine uygun asgari 0,10 m yilkseklife konumlandmimig korkuluk etegi {
ile donatiimalidir;

1) Kabin ¢atisinm dis kenari lizerine veya
2) Dis kenar ile korkuluk pozisyonu arasinda (Madde 5.4.7.4’e uygun korkuluk kullanildi§inda).

b) Yatay diizlemde serbest mesafe, kuyunun duvarina ve kabin ¢atisimin dis kenarina dik 6tesinde ve dik
olarak, 0,30 m'yi astifi durumda, bir korkuluk, Madde 5.4.7 4'te verilen boyutlan sadlamaldir.

Serbest mesafeler, genisligi veya yilksekligi 0,30 m'den az olan girintilerden daha biiyiik mesafeye misaade
edilen kuyunun duvarina gére élgtiimelidir,

5.4.7.3 Kabin ¢atisinin dis kenarn ve kuyunun duvart arasina yerlestiriimis asansér bilesen/bilegenler,
diisme riskini onleyebildifi durumda (bk. Sekil 15 ve Sekil 18), koruma, asafida verilen sartiar ayni anda
karsilamahdir:

a)  Kabinin dis kenari ile kuyu duvan arasidaki mesafe 0,30 m'den daha bilylik oldugunda, kabin gatisinin
dis kenari ile ilgili bilesen/bilesenler arasinda, bilesenler arasinda veya korkuluk ucu ile bilesen/bilesenler
arasinda 0,30 m c¢aptan daha biiyiik yatay bir daire yerlestirmek miumkiin olmamalidir.

b) 300 N'luk bir kuvvet, bilesene herhangi bir dik agida yatay olarak uygulandi@inda, a) bendi
karsilanamadi{ durumda bilesenin sapmasina neden cimamalidir.

Bilegen, kabinin seyir hareketi boyunca Madde 5.4.7.4'de belirtildigi gibi korumamin ayni seviyesini saglamak
icin kabin ¢atisi Ozeri yiikseklie uzatilmahdir.
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Aciklama

@: Asansdr kuyusu duvar
@: Asansér kabin ¢ati kenar|
@: Halatlar, kayigtar

®: Kilavuz raylar

®: Korkuluk
Sekil 15 — Dagmeden koruma safjlayan bilesenlerin dmegi (elektrikli asansorler)
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Aciklama

@: Asansdr kuyusu duvan
@: Asansor kabin ¢at kenan
®: Piston-silindir
@: Kilavuz raylart
®:Korkufuk
Sekil 16 — Diismeden koruma saglayan bilesenlerin 6rnedi (hidrolik asansdrler)
5.4.7.4 Korkuluklar, asafidaki gerekleri karsilamalidir:
a) Korkuluklar, parmaklik ve korkuluk yiiksekliginin yansinda bir ara gubuk icermelidir.

by Korkulugun ve kuyu duvannin {bk. Sekil 17) parmaklhklarnin ic kenarindan diginda (Stesinde) yatay bir
dizlemde serbest mesafe dikkate alinmasi, bunun yitkseklii, asadida verilen en az degerlerde olmahdir:

1) Mesafe 0,50 m’ye kadar oldugunda 0,70 m,
2} Mesafe 0,50 m’yi astidinda 1,10 m.
¢) Korkuluk, kabin gatisi kenarlarndan azami 0,15 m mesafede olacak sekilde yerlestirilmelidir,

d) Parmakliklarin dis kenar ile kuyunun herhangi bir pargasi (kars! agirlik veya dengeleme agirhgy, anahtarlar,
raylar, kensollar vb.) arasindaki mesafe, en az 0,10 m olmalidir.

1000 N’luk bir kuvvet korkuludun en {istiindeki herhangi bir noktaya dik agilarda uygulandiinda, 50 mm’den
daha biylik elastik deformasyon gostermeden dayanmabdir.
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Asgari 100 mm yliksekliginde bir korkuluk
etedi haric olmak Uzere korkuluk gerekli
degildir.

!
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2000m |

£0,15m | -..2030m

Asgari 100 mm yiiksekliginde korkuluk etedi
ve asgari 700 mm yikseklifinde bir korkuluk
gereklidir.

£015m | . .>0830m

Asgari 100 mm yiksekliginde korkuluk etedi
ve asgari 1100 mm yiiksekliginde bir korkuluk
gereklidir.

Sekil 17 — Kabin ¢atist korkulugu — Yiikseklik

5.4.7.5 Kabin gatisinda kullanilacak herhangi bir cam lamine olmaldir.
Kabine sabitlenmis kasnaklar ve/veya digliler, Madde 5.5.7'ye gbre korumaya sahip olmalidir

54.7.6
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5.4.8 Kabin en iistiindeki donanim
Kabin Gstiinde asagidakiler bulunmalidir:

a) Bir siginma alanindan (Madde 5.2.5.7.1) 0,30 m yatay mesafe iginde, Madde 5.12.1.5’¢ uygun ¢aligabilir
kumanda tertibati (bakimda kullamtan),

b) Muayene veya bakim personeli igin giris noktasindan 1 m'den daha fazla olmayan ve kolayca erigilebilir bir
konumda, Madde 5.12.1.11'e uygun durdurma tertibati,

Bu tertibat, giris nokiasindan 1 m'den daha fazla olmayan mesafede bulunmuyorsa, muayene cahisma
kumandas: yanina konulan bir tertibat olabilir.

¢) Madde 5.10.7.2 ‘ye uygun olan priz ¢ikist.
5.4.9 Havalandirma
5.4.9.1 Kabinler, kabin alt ve st kisimlarinda havalandirma kanaliariyla donatiimalidir.

5.4.9.2 Kabinin tst kisminda yer alan havalandirma kanallarinin (menfezlerinin) etkin alani, kullamlabilir kabin
alaninin en az % 1'i olmali ve bu defer kabinin alt kismindaki kanallara da uygulanmalidir,

Kabin kapisi etrafindaki acikhklar, havalandirma deliklerinin alanimin hesaplanmasinda, gerekli olan etkin
alanin % 50’sine kadar hesaba katilabilir,

5.4.9.3 Havalandirma deliklerinin yapim ve diizenlenmesi, 10 mm ¢apinda diiz ve yuvarlak rijit bir gubugun,
iceriden kabin duvarlan boyunca gegcirilmest miimkiin olmayacak bir sekilde olmalidir.

5.4.10 Aydinlatma

5.4.10.1 Kabin, herhangi bir duvardan 100 mm'den az olmayan herhangi bir noktadaki zeminden 1 m
yukarida ve bir kumanda tertibati tizerinde en az 100 liks (lux) siddetinde bir aydinlatma saglayacak kalici
olarak montaj yapilmis elekirikli aydinlatma ile donatilmalidir.

Not— Parmakliklar, yukariya do@ru agiian {(kirmali) koltuk vb. sekilde olabilen kabin yapilanmasi, ihmal
edilebilir gdlge olusturabilir.

Isik Giger, liks {lux ) seviyesi okundugunda, en kuvvetli 1s1§a dodru yonlendiritmelidir.
5.4.10.2 En az paralel olarak baglanmig iki lamba bulunmakhdir.

Not— Bu lamba kavram, &medin, ampul, floresan tiip vb. minferit 151k kaynadin tarif etmek igin
kullaniimaktadir.

5.4.10.3 Kabin park halinde ve kapitar kapal durumu haricinde, kabin strekli olarak aydinlattimis olmalidir.

5.4.10.4 Asagida belittilenlerde 1 h (saat) icin en az 5 kiks (lux) bir 1sik siddeti saglayabilen otomatik olarak
tekrar sarj edebilir acil durum beslemeli acil durum lambalar bulunmahdir:

a)} Kabinde ve gatisinda bulunan her bir alarm haglatma cihazinda,
b) Kabin merkezinde zeminin 1 m dstlinde,
¢) Kabin ¢atisinin merkezinde zeminin 1 m Ustinde.

Bu aydinlatma, normal aydinlatma beslemesinin anzasinda otomatik bir sekilde devreye girmelidir.
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5.4.11 Kargi agirlik ve dengeleme agirligi

5.4.11.1 Genel
Bir dengeleme agirhigr kullammi, Madde 5.8.2.1.1°de belirtilmistir,

5.4.11.2 Karsi adirhik veya dengeleme adirhdi, dolgu agdewhgindan ({ist iiste dizilen bioklardan) olusuyorsa,
bunlarin yerinden gikmasini 8nlemek icin gerekli tedbirler alinmalidir. Bunu sadlamak igin bir gergevede igine
monte edilmis ve gergeve icinde glivenli hale getirilmis olmaldir.

5.4.11.3 Kars agirhk veya dengeleme adirhina monte edilmis saptirma kasnaklan vel/veya zincir
makaralan Madde 5.5.7'ye uygun bir koruma tertibatina sahip olmalidir.

5.5 Aski tertibat ve dengeleme tertibati ve ilgili koruma tertibat:
5.5.1 Aski tertibat:

5.5.1.1 Kabinler, karsi agirliklar veya dengeleme a@irliklar, c¢elik halatlar veya paralel baglantifi gelik
zincirler (Galle tipl) veya makara zincirlerle asiimahdr.

5.5.1.2 Halatlar asagidaki gereklere uygun olmahdir:
a} Halatlann beyan g¢aplan en az 8 mm olmahdir,

b) Tellerin gekme dayanimi ve difer karakteristikler (imalat, uzama, ovallik, esneklik, deneyleri, vb.), EN 12385-
5'e uygun olmalidir.

5.5.1.3 Halatlann veya zincirlerin sayisi en az iki oimalidir.

Hidrolik asanstrlerde bu asgari sayi, kabin ile herhangi bir dengeleme agdirh§ arasindaki baglanti igin iki ve
hidrolik kaldirma Unitesinin her dolaylh hareketi igin iki olmaldir.

Not— Palangali sistemlerde, palanga kollarindaki (donam) toplam halat veya zincir sayis1 dedil, bagimsiz halat
veya zincir saysi hesaba katilmalidir.

5.5.1.4 Halat veya zincirler birbirinden bagimsiz olmafdir.
5.5.2 Kasnak, makara, tambur ve halat ¢apt oranlar, halat/zincir baglanti uclan

5.5.2.1 Kasnaklarin, makaralarin veya tamburlarin boliim (halat ortasindan ortasina &iglilen) ¢api ile aski
tertibati halatlarinin beyan capi arasindaki oran, aski tertibat) halat ipliklerinin sayisindan bagimsiz olarak en
az 40 clmahdir.

5.5.2.2 Askitertibati gitvenlik katsayisi asadidaki degerlerden az olmamaldir:

a) 12 — Ug veya daha fazla halath stirtiinmeli tahrik dizeninde,

b) 16 — iki halath siirtinmeli tahrik diizeninde,

c) 12 — Halath hidrolik asansdrlerde ve tambur tahrik dilzeninde.

d) 10 — Zincirli dilzende.

Buna ilave olarak, halath tahrikli asansérerin aski tertibaty gitvenlik fakitrl, EN 81-50:2014, Madde 5.12'ye
gbre hesaplanan dederden daha az olmamalidir.

Glivenlik katsayisi, bir halatin asgari kopma kuvvetinin, newton cinsinden, kabin beyan ylki ile ytkll ve en alt
durakta duruyorken bir halata gelen azami kuvvete, newton cinsinden oranidrr.

Pozitif ve hidrolik tahriklilerde dengeleme agirhgr halatlart veya zincirlerin glivenlik faktdrli, dengeleme
agirhigmim adiridn nedeniyle halata/zincire gdre hesaplanan ust deger olmalidir.

68




g,

ICS 91.140.80 TS EN 81-20:2014-10
EN 81-20:2014

5.5.2.3 Madde 5.5.2.3.1e gdre halat ve halat tespit noktalan arasindaki badlanti, asgari halat kopma
yikiiniin en az % 80'ine dayanabilmelidir.

5.5.2.3.1 Halat uglar; kabine, karsi adwhfa veya dengeleme agiidina ve/veya soket tipi (Qegmeli)
kendinden siki gegmeli vasitalarla donam halatlarini 8l pargalannin aski noktalarina (dmegin, EN 13411-6
veya EN 13411-7 gbre), givenli halka gzlerine(@rnedin, EN 13411-3 gbre) velveya ddvme baglant! tespit
uclarma (6rnegin EN 13411-8 gore) sabitlenmelidir.

Not— EN 13411 bélum 3, bolim.6, bélim 7 ve bélim 8'e gdre halat baglant) uclar, halatin asgari kopma
yiikiinlin en az % 80'sini sagladidi (karsiladi§e) kabul edilebilir.

5.5.2.3.2 Halatlarin tamburlara badlantisi, kamal klemensler ile engelleyici bir sistemn kullanilarak veya en az
iki adet klemens kullanilarak gerceklestiriimelidir.

5.5.2.4 Her bir zincirin uclan; kabine, karsi adirhida veya dengeleme adirh§ma veya donam zincirlerinin 6li
parcalarinin aski noktalarina baglanmalidir. Zincir ve zincir tespit noktalari arasindaki baglantilar, en kigik
zincir kopma yilkiiniin en az % 80'ine dayanabilmelidir.

5.5.3 Halat tahriki

Not— Tasanmda dikkate alinmast gereken drnekler, EN 81-50:2014, Madde 5.11'de verilmektedir.

Halat tahriki, asagidaki G¢ sarti karsifayacak sekilde olmahdir:

a) Kabin, Madde 5.4.2.1°e veya Madde 5.4.2.2'ye gbre beyan yikiiniin %125 ile ylikli oldudunda durak
seviyesinde kaymadan tutulmaiidir.

b) Stroku azaltiimis tamponlar dahil olmak lizere, tamponlarnin tasarniminda dikkate alinan hiz degerinden daha
disiik veya esit olan bir hiza dasiirmek igin bos veya beyan yiki ile ylikll iken kabinin acil frenlenmesi
saglanmahdir,

¢) Asagidakilerden birisi nedeniyle kabin veya karsi agirliktan birisi durdurulmussa, bog kabin veya kargi
agirhidin tehlikeli bir konuma ulasmasi miimkin olmamahdir:

1) Halatlar, tahrik kasnag: Gzerinde kayrmssa veya

2) Madde 5.11.2'ye uygun elekirikli gitvenlik tertibati yardimiyla makina durdurulmussa.
Not— Kabinin asin yavaslamasi ve kabin veya kars! agirh@in asin hareketlenmesinde carpisma riski
olusturmamasi veya asagiya dogru (gerive dogru) diismesi aski tertibati vasitalan tzerinde darbe kuvvetine
neden olmamas! sartiyla kabinin veya kars: agirhgin az kaldiriimasi, kabut edilebilir.

5.5.4 Pozitif tahrikli asansorlerde halatlarin sarilmasi

5.5.4.1 Madde 59.2.1.1 b) 'deki sartlara gére kullanilabilen tambur, kullanifan halatlara uygun helezon
seklinde olan yivlere ve kanallara sahip olmalidir.

5.5.4.2 Kabin tam olarak sikismis (kapanmis) tampon Uzerine oturdugunda, tambur kanalarinda en az bir
bucuk sanm halat kalmis olmalidir.

5.5.4.3 Tamburun izerine sarilmis sadece bir kat halat bulunmalidir.

5.5.4.4 Kanallara gore halatlarin sapma acgist, 4° 'yi asmamaldir.

5.5.5 Yikiin, halatlar veya zincirler arasinda dagilims

5.5.5.1 Aski halatlart veya zincirlerindeki gerilmelerin dengelenmesi igin, buniarin uglanndan en az birinde

bir kendiliginden ¢alisan (otomatik) bir tertibat bulunmahdir.
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5.5.5.1.1 Digli carkiyla calisan zincirlerde, bunlarin dengeleme adih{ina baglanmis ucglan ile birlikte
kabinine baglanmis uclan, béyle bir dengeleme (esitleme) tertibatlariyla donatiimahdir.

5.5.5.1.2 Aynimil izerinde birden fazla zincir saptirma ¢arklan mevcutsa, bunlar birbirinden bagimsiz olarak
ddnebilmelidir.

5.5.5.2 Gerilmeleri esitlemek igin yaylar kullaniliyorsa, bunlar gerilme sikismasi altinda galismalidir.

5.5.5.3 Normal olmayan uzama, gevseyen halat veya gevseyen zincir durumundan koruma i¢in agagidaki
sartlar saglanmis olmaldir:

a) Kabinin ask: tertibati igin iki halat veya iki zincir kullaniimasi durumunda, bir halat veya zincirin biri digerine
gore normal olmayan uzarsa, Madde 5.11.2've uygun bir elektrikli giivenlik tertibati asansoriin durmasint
saglamahdir.

b} Pozitif tahrikli asansdrler ve hidrolik asans&rlerde, gevsemis halat {veya zincir) riski varsa, Madde 5.11.2'ye
uygun elektrikli giivenlik tertibati, gevseme meydana geldiginde makinayi durdurmalidir.

Durdurma sonrasi normal ¢alisma, énlenmis olmalidir.

iki veya daha fazia hidrolik kaldirma {initesi olan hidrolik asansérlerde bu gerekler, her bir aski tertibat takimi
icin uygulanir.

5.5.5.4 Halatlann veya zincirlerin uzunluklarint ayarlamada kullanilan tertibatlar, ayardan sonra
kendilifinden gevsemeyecek bir yapiya sahip olmalidir.

5.5.6 Dengeleme tertibatlari

5.5.6.1 Yeterli halat tahriki veya kaldirma motor glclinil saglamak igin aski halatlarinin agirfigina ait
dengeleme, asafjidaki sartlara uygun olarak saglanmalidir:

Halat tahriki veya kaldirma motor giictiniiniin yeterli oldugundan emin olmak icin, aski halatlannmn agirhigina
ait dengeleme, asafidaki sartlara uygun olarak sadlanmaldir

a) 3,0 m/s’yi asmayan beyan hizlaninda, zincirler, halatlar veya kayislar gibi vasitalar kullanilabilir,
b) 3,0 m/s’yi agan beyan hizlarinda, dengeleme halatiart saglanmaldir,
¢) 3.5 m/s'yi asan beyan hizlarinda, burada ilave olarak gergi tertibati bulunmalidir

Gergi tertibatinin calismasi, Madde 5.11.2've uygun elekirikli bir giivenlik tertibati vasitasiyla asansdr
makinasinin durmasini saglamahdir.

d) 1,75 m/s'vi asan beyan hizlarda, germesiz dengeleme tertibatlan, ddngii yakininda kilavuzlanmig olmahdir.
5.5.6.2 Dengelemne halatlarinin her kullanilmasinda asagidakiler uygulanmalidir:

a} Dengeleme halatlart, EN 12385-5'te belirtildigi gibi olmalidir,

b} Gergi makaralan kullaniimalidir,

c) Gergi makaras| b6lim capinin dengeleme halatlarimin beyan ¢apina orani, en az 30 olmandur,

d) Gergi makaralari, Madde 5.5.7'ye gore korumaya sahip olmalidrr,
e) Gerime, agirlik ile saglanmalidir,

f) Gerilme, Madde 5.11.2’ye uygun elektrikli bir glivenlik iertibati tarafindan kontroi edilmefidir.

5.5.6.3 Gergi tertibatlan; érnedin, zincirler, halatlar, kayislar ve bunlarin baglanti uglari, 5 givenlik faktori
ite bu tertibatlann maruz kaldifji herhangi bir statik kuvvete dayanmaldir.
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Kabin ile veya kabinin hareket seyrinin en tstiindeki karst agirhk ile dengeleme tertibatlaninin azami askilanmis
agirhigs ve gergi kasnad) donaniminim bir buguk kat agirik, kullanilan yerde, dahil edilmis olmalidir.

5.5.7 Kasnaklar, makaralar ve zincir disliler i¢in tedbirler

5.5.7.1 Asa@idakilerden kaginmak igin kasnaklar, makaralar ve zincir dislileri, hiz reglilatdri, gergi agirhd
makaralar igin Cizelge 10'a gbre tedbirler alinmalidir:

a) Sahislann yaralanmasindan,
b) Gevsek olmasi durumunda halatlann veya zincirlerin, makaralardan/dislilerden ¢ikmasindan,
c) Halatlar/zincirter ve makaralar/digliler arasina cisimlerin girmesinden.

Cizelge 10 — Kasnaklar, makaralar ve zincir diglileri i¢in tedbirler

Macdde 5.5.7.1’e gore risk
Kasnaklarin, makaralarin ve zincir diglilerin bulundugu a b p
konum
Catisinda X X X
Kabinde Zemin altinda X X
Kars! agiiik/dengeleme agwhd istiinde X X
Makina ve makara dairelerinde % 2) X "
Kabinin asti X X
Kuyu {ist —
bosludu Kabinin yan X X
Kuyuda Kuyu bosludu ile fist boslugu arasinda X %"
Kuyu boslugu X X X
Yukariya dogru ilerleyen (uzayan) % 2) X
Hidrolik
kaldima tnitesi [xca@ " dogru acilan (uzayan) X <"
Mekanik senkronizasyon tertibatlan ile X X X
X Risk hesaba katilmalidir.
1) Halatlar/zincirler, tahrik kasnagina veya makarasina/dislisine yatay giriyorsa veya azami 90° ‘ye
kadar yatay iistil herhangi bir agida ise gereklidir.
B Koruma, halatlarin/zincirlerin kasnaklara, makaralara veya dislilere girdigi veya ciktidi alanlara kazara
erisimi asgari olarak engelleyecek sekilde bir sikisma tampon siperi olmalidir (bk. Sekil 18).
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Aciklama

A Kasnak

B Halat, kayis

C Sikigma tampon siperi

Sekil 18 — Sikisma tampon siperi Smegi

5.5.7.2 Tertibat, dénen pargalanimin gorinir oldudu, kontrol ve bakimlarinin engellenmedigi bir sekilde
tasanmlanmalidir. Bunlar delikli ise, bogluklar EN 1SO 13857:2008, Cizelge 4'e uygun olmahdir,

Bunlarin stékiilmesi, sadece asagidaki durumlarda gerekli olmahdir:

a) Halat/zincirin yenisiyle dejistiilmesi,

b) Kasnak/zincir carkinin yenisiyle degistiriimesi,

¢) Kanallann toma edilmesi.

Kasnaklarin kanallanndan halatlarin gikmasini engelleyen tertibat; halatlann kasnaga girdigi ve ¢iktige yerin
vaninda bir emniyet tutucusuna ve makaramin yatay ekseni alinda 60°den daha biyitk sanm agisiyla

yerlestiriimisse ve toplam sarim acisi 120° den daha biiylikse en az bir ara tutucuya sahip olmaldir (bk. Sekil
19).

Vv X v vV 4
Sekil 19 — Halat emniyet tutucularninin yeriestirme Srnekleri
5.5.8 Kuyuda tahrik kasnaklari, makaralan ve zincir diglileri
Tahrik kasnaklar, makaralan ve zincir dislileri, asagidaki sartlarda en dlislik durak seviyesi istiinde kuyuda

montaj edilebilir;

a) Bir mekanik ariza olmasi durumunda kasnak/zincir diglileri ayiricisini digmeden korumak igin tutma tertibati
bulunmalidir. Bu tertibat, kasnak/zincir dislileri agimhifina ve askilanmis yiiklere dayanabilmelidir,

b) Tahrik kasnaklan, makaralar /zincir diglileri kabinin dikey tarafina {goriimiine) yerlestiriimisse, bu durumda
kuyunun Gst boslugundaki agikliklar, Madde 5.2.5.7'ye gdre oimahdir.
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5.6 Serbest diismeye, asir hiza, kontrolsiiz kabin hareketine ve kabinin siiriinerek
kaymasina karsi tedbirler

5.6.1 Genel hiikiimler

5.6.1.1 Tertibat veya tertibat bilesimieri ve bunlann galistinimas:, kabini agagdidaki durumlardan korumay:
saglamalidir:

a) Serbest dismeden,

b} Asagi dogru ya da halatl tahrikli asanstr durumunda yukar: ve asad1 yonde asin hizdan,
c) Kapilar a¢ik kontrolsiiz hareket etmeden,

d) Hidrolik asansérier durumunda bir durak seviyesinden siirinerek kaymadan.

5.6.1.2 Halatl ve pozitif vasitalarla tahrikli asanstrler icin koruma terfibatlart, Gizelge 11'e goére
saglanmahdir.

Cizelge 11 — Halath ve pozitif vasitalarla tahrikli asansérierde koruma tertibatiar

Tehlikeli durumlar Koruma tertibatian Devreye girme tertibatlar
Kabinin agag) yonde serbest Gitvenlik tertibatt Hiz regiilatoni
diigmesi ve agin hizianmas (Madde 5.6.2.1) (Madde 5.6.2.2.1)

Madde 5.2.5.4 durumunda Glvenlik tertibat

karst agirlik veya dengeleme (Madde 5.6.2.1) Hiz regulatort (Madde 5.6.2.2.1) veya

agihiginin serbest digmesi 1 m/s asmayan beyan hizlan igin

—Askl tertibatl vastalarinin kopmasi
ile devreye girme (Madde 5.6.2.2.2)
velveya

— Gilvenlik halati ile devreye girmesi

(Madde 5.6.2.2.3)
i Yukariya dogru hareket

Yukart ydnde asiri iz (sadece . ) At it g

halatli tahrikli asansorierde) edigrzﬁént:ﬁ;gazﬁan Madde 5.6.6'da dahil edilmistir

(Madde 5.6.6)
Kaptlar agik kontrolsiz kabin Kontrolsiiz kabin hareketine Madde 5.6.7'de dahil edilmistir
hareketi karst koruma (Madde 5.6.7)
56.1.3 Hidrolik asansérierde tertibat ve/veya tertibat birlesimi ve bunlarin ¢alistinimast, Gizelge 12'ye

gére sadlanmis olmalidir. Buna ilave olarak Madde 5.6.7'ye gére kontrolsiiz kabin hareketine kargi koruma
saglanmis olmahdir.
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Gizelge 12 — Hidrolik asansotrlerde koruma tertibatlar

Otomatik seviyelemeye ilave olarak

5.12.4)

kaymaya kargi tedbirler

(Madde

Asansdrlerin
tipi

Sec¢mek icin alternatif birlegimler

Kabinin asad! dodru
hareketi nedeniyle
(Madde 5.6.2.2.4)

giivenlik tertibatinin

devreye girmesi
(Madde 5.6.2.1)

Kenetlenme
tertibat
{Madde
5.6.5)

Elektrikli
kayma
tnleme
sistemi
(Madde

5.12.1.10)

Astr hizla serbest diigme veya yukartya dodru harekete kargi tedbirler

Dogrudan asansdrin

cahstinlmasi

Hiz regiilatéri
(Madde 5.6.2.2.1)
nedeniyle devreye girmis giivenlik
tertibatl (Madde 5.6.2.1)

Boru kinlma vanasi
{(Madde 5.6.3)

Debi kisitlayic
{Madde 5.6.4)

Dolayl asansoriin hareket ettirilmesi

Hiz reglilatdril (Madde 5.6.2.2.1)
nedeniyle devreye girmis giiveniik
tertibatl (Madde 5.6.2.1)

Givenlik halaf) nedeniyle
{Madde 5.6.2.2.3) veya
aski tertibati vasitalarinin
kopmasi nedeniyle devre
girmis (Madde 5.6.2.2.2)
givenlik tertibatina
{(Madde 5.6.2.1} ilave
boru Kirlima vanas!
{(Madde 5.6.3)

Givenlik halati nedeniyle
(Madde 5.6.2.2.3) veya
aski tertibati vasitalannin
kopmast nedeniyle devre
girmis (Madde 5.6.2.2.2)
glivenlik tertibatina
{Madde 5.6.2.1) ilave
kisict {Madde 5.6.4)
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5.6.2 Glivenlik tertibati ve bunun devreye girme tertibatlar
5.6.2.1 Guvenlik tertibat
5.6.2.1.1 Genel hiikiimler

5.6.2.1.1.1 Guvenlik tertibatl, asad! yonde caligabilmeli ve asiri hiz reglilatori hizinda devreye girebilmeli
vefveya aski terfibati kopmussa, kilavuz raylanni sikica tutmayla ve kabini, kargi adirhk veya dengeleme
agithgin tutmayla karst agidik veya dengeleme adii§i vefveya beyan yiikiing tagiyan bir kabini
durdurabilmelidir.

Yukarn yonde ilave galigma fonksiyonuna sahip olan bir glivenlik tertibati, Madde 5.6.6°ya gbre kullamilabilir.

5.6.2.1.1.2 Giivenlik tertibati, bir glivenlik bileseni olarak kabul edilmistir ve EN 81-50:2014, Madde 5.3'deki
gereklere gbre dogrulanmaldir.

5.6.2.1.1.3 Giivenlik tertibati bilgi piakas: Uzerinde asadidaki bilgiler sabit bir sekilde belirtiimelidir:

a) Giveniik tertibati imalatgisinm ismi,
b) Tip inceleme sertifikas| numarast,
¢) Giivenlik tertthat tipi,

d) Yiik araligt ile iliskisi, bakim talimatinda belirtiimisse, ayarlanabilir bir giivenlik tertibati durumunda, miisaade
edilen yik araliff veya ayariama degiskenleri isaretlenmelidir.

5.6.2.1.2 Giivenlik tertibatinin farkl tipleri igin kullanim gartian

5.6.2.1.2.1 Kabin giivenlik tertibati:

a) Kaymali tip olmal veya

b) Asansoriin beyan hizi 0,63 m/s’yi asmiyorsa anlik tipten olabilir.

Hidrolik asansorlerde hiz regiilatéri yardimiyla devreye girmeyen bagimh makara (silindir) tipinden farkli olan
anlik tipi ani frenlemeli glivenlik tertibati, sadece boru kinlma vanasinin devreye girme hizimin veya debi
sinirlayicisimin (tek ybnlii debi kisitlayicis)) devreye girme azami hizinin 0,80 m/s’yi agmadifr takdirde

kKullamimahdir.

5.6.2.1.2.2 Kabin veya karsi agwhk veya dengeleme agirhg: pek ¢ok giivenlik tertibati bulunduruyorsa,
bunlar, kaymali tipinde olmahdr.

5.6.2.1.2.3 Kars: adirlik veya dengeleme agmliginin givenlik tertibati, beyan hizi 1,0 m/s'yi agiyorsa kademeli
tipten olmal, aksi takdirde gtivenlik tertibati anhk tipten olabilir.

5.6.2.1.3 Yavasglama

Kademeli giivenlik tertibati icin, karsi agiriginin veya dengeleme agirhginin veya beyan yiikil ile yiiklil kabinin
serbest dismesi durumunda ortalama yavaslama, 0,2 g, ve 1 g, arasinda olmalidir.

5.6.2.1.4 Devre digi kalma

5.6.2.1.4.1 Kabinin, karsi agiigin veya dengeleme agirhgimin lUzerindeki glvenlik tertibatinin devre digi
kalmasi ve otomatik ilk ayara dénmesi, sadece kabin, karst agirhk veya dengeleme agirhigr yiikseltimesi ile
mitmkin cimalidir,

5.6.2.1.4.2 Giivenlik tertibatinin serbest kalmasi {devreden gikmas), asagidaki sekilde beyan ylikiine kadar
tim yiik sartlarinda miimkiin olmalidir:

a) Acil durum ¢ahsmasi icin belirlenen vasitalar ile (Madde 5.9.2.3 veya Madde 5.9.3.9) veya
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b) Yerinde bulunabilir prosedirlerin uygulanmas: (Madde 7.2.2).

5.6.2.1.4.3 Glvenlik tertibati serbest kaldiktan (devre dist birakildiktan) sonra, asanstriin tekrardan
hizmete girmesi icin yetkin bakim personelinin mildahalesini gerektirmelidir,

Not— Ana salterin akfif hale gelmesi, asansoriin kendi kendine tekrardan hizmete girmesine imkéan vermek
icin yeterli olmamaldir.

5.6.2.1.5 Elektrikli kontrol

Kabin giivenlik tertibati devrede iken, kabin Gzerine monte edilmis Madde 5.11.2've uygun bir elektrikli glivenlik
tertibat, giivenlik tertibatinin devreye girmesinden dnce makinanin durmasini saglamalidir.

5.6.2.1.6 Yapimla ilgili sartlar

5.6.2.1.6.1 Yakalama ceneleri veya giiveniik tertibati bloklari, kilavuz paten olarak kullanimamalidir.

5.6.2.1.6.2 Giivenlik tertibati ayarlanabilirse, son ayarlama, mihriin koparimadan tekrar ayartanmasini
dnleyecek sekilde miihlirlenmis olmaldir.

5.6.2.1.6.3 Kazara gliveniik terfibatinin devreye girmesi, miimkiin oldudu kadar énlenmis olmahdir (6rnedin, %ik
kilavuz patenlerinin yatay hareketine misaade etmek icin kilavuz raylara yeterli aciklik veriimesiyle).

5.6.2.1.6.4 Givenlik tertibati, elektrikli, hidrolik veya pndmalik olarak galisan tertibat/cihaz ile devreye
girmemelidir.

5.6.2.1.6.5 Guvenlik tertibati, aski tertibati vasitalaninin kopmasiyla veya bir giivenlik halatiyla devreye
girdiginde, glivenlik tertibatinin, hiz regiilatdriiniin devreye girme hizina karsilik gelen uygun bir hizda devreye
girdigi kabul edilmelidir.

5.6.2.2 Giivenlik tertibatinin devreye girme tertibatian

5.6.2.2.1 Hiz regiilatori ile devreye girme

5.6.2.2.1.1 Genel hikiimler
Asagidakiler uygun bulunmahdsr:

a) Guvenlik tertibati igin hiz regilatéri devreye girmesi, asagidakilerden kiigiik olan ve beyan hizinin en az
% 115'ine esit bir izda meydana gelmelidir:

1} Bagimh (sabif) makara tipi hari¢ clmak fizere ani frenlemeli glivenlik tertibati igin 0,8 m/s veya =
2) Ba@imli makara tipinin ani frenlemeli gilvenlik tertibati i¢in 1 m/s veya

3) 1,0 m/s’yi asmayan beyan hizlan igin kullanilan kaymah giivenlik tertibati igin 1,50 m/s veya

4) 1,0 m/syi asan beyan hizlarinda kullanilan kademeli bir gtivenlik tertibat igin 1,25 v +(0,25/ v) m/s

Beyan hizi 1 mfs’yi asan asansorlerde, (4)'Gncil bentteki gerekli degere mimkin oldugu kadar yakin devreye
girme hizi secilmesi 6nerilmektedir.

Beyan hizi daha kiigik asansorlerde, (a) bendinde gosterilen daha kii¢lik sinir degere mamkiin oldugu kadar
yakin devreye girme hiz1 segiimesi énerilmektedir.

by Devreye girme kuvveti meydana getirmek igin sadece halath tahrik kullanan hiz regiilatérii asagdidaki gibi
olan kanallara sahip olmahdir:

— fHlave zor siireglere maruz birakilan veya

— EN 81-50:2014, Madde 5.11.2.2.1 gbre islenmis olan.
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c) Guvenlik tertibati gahigmasi ile ilgili donme ybnii, hiz regiilatéri Gzerinde isaretlenmelidir,

dy Devreye girdiginde regtilator tarafindan olusturulan hiz regiilatéri halatindaki gerilme kuvveti, en az
asagida verilen iki degerden daha blyiik olmahdir:

— Giivenlik tertibati devreye girmesi igin gerekli olanin iki kati veya

— 300N.
5.6.2.2.1.2 Tepki sliresi
Tehlikeli bir hiza ulasimdan 6nce hiz regiilatériiniin devreye girmesini garanti efmek igin (bk. Madde 81-

50:2014, Madde 5.3.2.3.1), regilator tzerindeki devreye girme noktalan arasindaki mesafe, regllator
halatimin hareketine gdre 250 mm'yi asmamahdir.

5.6.2.2.1.3 Hiz reglilatéri halatlan
Bir hiz regiilatérit halati, asagidaki sartlarn saglamahdir:

a) Hiz regillatérli EN 12385-5'te belirtilen halat teli ile tahrik edilmelidir.

b) Halatin asgari kopma yiikii, halath tahrik tipi hiz regiilatorii icin 0,2'ye esit bir ugzami strtinme faktori
dikkate alinarak hiz regiilat6riiniin devreye girdigi andaki halatinda olusturulan gerilme kuvveti igin en az 8
glivenlik faktdrii ile bulunmus olmalidir.

c) Hiz regllatéri kasnaklarmin bolim (halat ortasindan ortasina Gigilen) capi ile halatin beyan capi
arasindaki oran en az 30 olmalidir.

d) Hiz reglilatori halati, gergi agirhgina sahip bir kasnak tarafindan gerilmis olmalidir. Bu kasnak veya kendi
gergi agirhdy, kilavuzlanmis olmahdir.

Hiz regiilatdrii, kendi devreye girme degerlerinin gergi tertibatinin hareketi ile degistirimemesi sartiyla gergi
tertibatinin bir pargasi olabilir.

e) Guvenlik tertibat: devre girdigi sirada, normalden daha biiyitk frenleme mesafesi durumunda olsa bile hiz
regiilatéril halati ve baglant! ugiarn bozulmadan kalmalidir.

f) Hiz regilatéri halati, glivenlik tertibatindan kolayca ayrilabilir olmakdir.

5.6.2.2.1.4 Erigebilirlik
Hiz reglilatdrii asagidaki sartlari saglamaldir:

a) Hiz regiilatérii, muayene ve bakim igin kolayca erigilebilir ve ulagiabilir olmahdir.

b) Kuyu igerisine yerlestiriimisse hiz regiilatorl, kuyu digindan kolayca erigilebifir ve ulagilabilir oimalidir.

¢) Asagidaki i sart yerine getirilirse, yukardaki gerekler uygulanmaz:
1) Madde 56.2.2.1.5%¢ gére hiz regllatorinin devreye girmesi, kontrolsiz dewvreye girme
gerceklesmedigi ve harekete gegirme tertibati yetkisiz personel igin ulagilabilir olmadiyy kuyu disindan
kablosuz haric olmak {izere uzaktan bir kumanda vasitasiyla gergeklestirilimigse ve

2) Hiz regiilatorii, kabin gatisindan veya kuyu boslugundan muayene ve bakim icin erigilebilirse ve

3) Kabin, karsi agirhk veya dengeleme agirhd: yukarya dogru hareket ettiginde hiz regllatori devreye
girdikten sonra, normal konumuna otomatik bir sekilde dondiriildigiinde.

Bununla birlikte, elektrikli cihaz parcalan, hiz regilatéritniin normal fonksiyonlarimi etkilemeyen uzaktan
kumandayla normal konumuna kuyunun digindan geri donddiriilebilir,

5.6.2.2.1.5 Hiz regulatoriiniin devreye girmesi ihtimali

Kontroller ve deneyler sirasinda, giivenli bir sekilde hiz regllatérinin devreye girmesiyle Madde 5.6.2.2.1.1
ay'dan daha kiictik bir hizda giivenlik tertibatinin caligtiriimasi mimkin olmalidir.
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Hiz regilatéril ayarfanabilirse son ayar, mihir kopariimadan tekrar ayarlanmayr nleyecek sekilde
mithiirlenmis olmalidir,

5.6.2.2.1.6 Elektrikli kontroller
Asagidakiler yerine getiriimelidir:

a) Hiz regll&tdrii veya baska bir tertibat, Madde 5.11.2've uygun bir elektrikli giivenlik tertibati vasitasiyla,
asa@ veya yukar ydndeki kabin hizinin regilatériin devreye girdigi hiza ulasmasi &ncesi, asansér
makinasinin durdurmasini safilamalidir.

Bununla birlikte, beyan hizi 1 m/s'yi agsmadifi icin bu tertibat, en az reglilattr devreye girme hizina ulasti
anda calisabilir.

b} Giveniik tertibati serbest kaldiktan (devre disi birakildiktan) sonra (Madde 5.6.2.1.4), iz regiiatéril
octomatik sekilde ilk ayar konumuna kendi kendine gelmezse, Madde 5.11.2've uygun elekirikli bir tertibat,
asansoriin calismaya baslamasini 6nlemelidir. Bununla birlikte bu tertibat, Madde 5.12.1.6.1d) 2)' de belirtiten
durumda devre digi clmalidir

¢) Reglilatdr halatinin kopmasi veya asirt halat sitnmesi, Madde 5.11.2'ye uygun elekirikli giivenlik tertibats
vasitasiyla motorun durduruimasina neden olmahdir. €j

5.6.2.2.1.7 Hiz regilatéri, bir giivenlik bileseni olarak kabul edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.4°deki
gereklere gore dogrulanmahdir.

5.6.2.2.1.8 Hiz regiilatérii bilgi plakas: {izerinde, asa@ida belirtilenler sabitlenmis olmahdir:
a) Hiz regiilatériin imalatgisinm ismi,

b} Tip inceleme sertifika numarasi,

c) Hiz regillatsrii tipi,

d} Ayarlandid: gergek devreye girme hizi.

5.6.2.2.2  Aski tertibat vasitalarimin kopmasi nedeniyle devreye girme
Givenlik terfibati, aski tertibat vasitalarinin kopmasi nedeniyle devreye girdiginde, agagidakiler uygulanr:

a) Harekete gecirme mekanizmasi tarafindan uygulanan gerilme kuvveti, en az asafidaki iki dederin daha
buytgdi olmakdir:

1} Glvenlik tertibatinin devreye girmesi icin gerekli olan veya
2} 300 N.

b) Gilvenlik tertibatinin devreye girmesi igin yaylar kullanildi§inda, bunlar kilavuzianmis sikistirma tipinde
olmahdir,

¢) Deney sirasinda kuyuya girmeye ihtiyagc olmaksizin glivenlik ferfibatinin ve bunun harekete gegme
mekanizmasinin yapilacak bir deney igin mimkiin olmalidir.

Bu amagcla, kabin yukan yilkselirken {normal galismada), ask: tertibati halatinda gergi kayin olusmasi
nedeniyle, glivenlik tertibatinin devreye girmesine imkan verecek bir tertibat saglanmis olmalidr.

Saglanan vasitalar mekaniksel ise, ¢alistirmak igin gerekli olan kuvvet 400 N'u asmamaldir.

Bu deneyler sonrasinda, asansdrin kullammina zarar veren bir bozulma veya kétiilesmenin olusmadigt
kontrol edilmelidir.

Not— Bir deney gerceklestirilirken, tertibatlarin kuyunun icine depolanmasi ve disart tasinmasi kabul
edilebilir.
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5.6.2.2.3  Guvenlik halati yardimiyla devreye girme

Giivenlik halatl yardimiyla giivenlik tertibatl devreye girdiginde, asadidakiler uygulanir:

a) Giivenlik halat) tarafindan uygulanan gerilme kuvveti, en az agagidaki iki degerin daha blyligu olmalidir:
1) Guvenlik tertibatinin devreye girmesi igin gerekli olan veya
2) 300N.

b) Guvenlik halati, Madde 5.6.2.2.1.3’e uygun olmalidir.

c) Halat, kopmasi halinde givenlik fonksiyonu etkilemeyecek sekilde yer gekimi yardimiyla veya yaylarla
gerilmis olmakhdir.

d) Gilvenlik tertibati devreye girdigi sirada, normalden daha buyiik bir frenleme mesafesi durumunda bile
giivenlik halati ve kendi baglanti uglan saglam kalmahdir,

g) Gitvenlik halatinin kopmasi veya siinmesi, elekirikli bir giivenfik tertibatt (Madde 5.11.2) vasitasiyla
makinanin durdurulmasina neden olmahdir,

f) Guvenlik halatlan taginmasinda kullanilan kasnaklar, aski tertibati halatlan veya zincirlerini tagiyan
herhangi bir mil veya kasnaktan bagimsiz olarak monte ediimelidir.

g) Koruma tertibatlar, Madde 5.5.7.1"e uygun olarak tedarik ediimelidir.
5.6.2.24 Kabinin agag dogru hareketiyle devreye girme

5.6.2.2.4.1 Halat yardimiyla devreye girme
Giivenlik tertibati halatla devreye girmesi durumunda asadidaki sartlar yerine getiriimis olmahdir:

a) Normal bir durustan sonra giivenlik tertibati ile baglantih Madde 5.6.2.2.1.3'deki sartlara uygun bir halat
(Brnegin, hiz regilatérl halat)), Madde 5.6.2.2.3 a)’ya uygun bir kuvvetle sabit tutulmalidir,

b) Halati sabit tutma mekanizmasi kabinin normal ¢alismasindaki hareketlerinde serbest kalmahdir.

¢) Halati sabit tutma mekanizmasi, kilavuzlanmis ve baski (helisel) yay/ yaylarla ve/veya agulik kuvvetiyle
calistinimahdir,

d) Kurtarma ¢ahsmasi her durumda mimkin olmahdir.

e) Halat1 sabit tutma mekanizmasi tizerindeki Madde 5.11.2'de belirtilen bir elektrikli giivenlik tertibati en geg,
halati sabit tutan ve makinayl durduran mekanizmanin etkili olmasi aninda devreye girerek kabinin asagi
yondeki normal hareketlerini engellemelidir.

f) Kabinin asag! yondeki hareketi sirasinda elektrik beslemesinin kesilmesi durumunda, giivenlik tertibatinin
halat tarafindan kontrolsiiz galistinimasi engellenmis olmakdir.

g) Halati sabit tutma mekanizmasi, glivenlik tertibatinin galismasi sirasinda frenleme mesafesinin normalden
daha uzun olmasi durumunda dahi zarar gdrmeyecek bir yapiya sahip olmahdir.

h) Halati sabit tutma mekanizmas:, kabinin yukari yonde bir hareketinde zarar gérmeyecek bir yapiya sahip
olmalidrr,

5.6.2.2.4.2 Manivela ile ¢alistinima
Giivenlik tertibat! bir manivela ile ¢alistirimasi durumunda asagidaki sartlar yerine getirilmis olmalidir:

a) Bir kabinin normal durusu sonrasinda gitvenlik tertibatt ile baglantil bir manivela, her durakta bulunan sabit
bir durdurucuya baglanacak bir konuma ilerletiimelidir.

b) Manivela, kabinin normal hareketi esnasinda geri gekilmig olmahdir.

¢) Manivelanin ileri konuma dodru hareketi, kilavuzlanmig ve sikistirma yayfyaylarla ve/veya yer cekimi
kuvvetiyle gerceklesmelidir.

d) Acil durum mildahalesi her durumda mimkdin olmalidir.
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e) Kabinin asag: ybndeki bir hareketi sirasinda elektrik glic beslemesinin kesilmesi durumunda, manivela ile
glivenlik tertibatinin kontrolsliz devreye girmesini engellemek igin tedbirler alinmahidir.

f) Manivela tasarimi ve sistemin durmasi, asagidaki durumlarda hasar olusturmayacak sekilde olmaldir:

1} Daha uzun frenleme mesafelerinde bile glivenlik tertibati devreye girmesi sirasinda,

2) Kabinin yukartya dogru bir hareketi nedeniyle.
g) Bir elektrikli tertibati, normal durdurma sonrasi devreye alma manevelas: iferletiimis konumunda
olmadifinda kabinin herhangi bir normal hareketini dnlemelidir ve kabin kapilan kapal olmall ve asansor

devre disi birakilmalidir.

hy Madde 5.11.2'ye uygun bir elektrikli glivenlik tertibati, devreye alma manivelasi geri gekilmis konumda
bulunmadiginda, kabinin herhangi bir asadl dogdru normal hareketini niemelidir.

5.6.3 Boru kirlma vanasi

5.6.3.1 Boru kinlma vanasi, asadi yénde hareket eden kabini durdurabilmeli ve hareketsiz tutabilmelidir,
Boru kirilma vanasi en geg asadi yon beyan hizi vq'ye, 0,3 m/s ildve edilerek (eklenerek) bulunan bir dedere
esit hiza ulastifinda devreye girmelidir.

Boru kinlma vanasi, ortalama yavaslama ivmesi 0,2 g, ile 1 g, arasinda olacak sekilde se¢ilmelidir.

2,5 g»den bliylik yavaslama 0,04 s’den uzun siirmemelidir.

Ortalama yavaslama a, asagidaki formiille degerlendirilir:

a= Qazaxni l
6.A.n.td
Burada
Basincin etkili oldudu hidrolik kaldirma tnitesinin alani (cm? ),
n Bir boru kinlma vanasina sahip paralel calisan hidrolik kaldirma

iinitesi sayist,

Quzami  Azami debi (litre/dakika),
r Donam katsayist,

ty Frenleme siiresi (saniye)

Degerler, teknik dosyas: ve tip inceleme sertifikasindan alinabilir.

5.6.3.2 Boru kinlma vanasi, kuyu bosiugundan veya kabin ¢atisindan dogrudan ayarlama ve muayene igin
erisilebilir olmaldir.

5.6.3.3 Boru kinlma vanasi asagidaki sekillerden biri olmalidir:

a)  Silindirin bitlinlesik bir pargasi veya
b)  Dogrudan rijit olarak ve flangla baglanmis veya

¢)  Silindirin yakinina yerlestiriimis ve silindirle kaynakl, flangl veya vidall badlantili kisa rijit bir boru ile
baglanmis olmal veya

d)  Silindire dogrudan vidalt baglanti ile baglanmis.

Boru kirnlma vanasi fatural bir vidal ucla tedarik edilmelidir. Fatura, silindire kadar alin alina bitismelidir.
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Silindir ile boru kirnima vanasi arasinda, sikistirma baglanti elemanlan veya genisleyen tip konik agizh baglant
elemanlan seklindeki dijer baglanti tiplerine miisaade edilmez.

5.6.3.4 Birden fazla paralel galisan hidroiik kaldirma Unitesi olan asansoérlerde, misterek bir boru kinlma
vanast kullarulabilir. Diger taraftan, boru kinlma vanalari, ayni anda kapanmay: saglamak, kabin zemininin
konumuna gore % 5'ten fazla edilmesini engellemek igin birbirine baglanmalidir.

5.6.3.5 Boru kinlma vanasi, silindir gibi hesaplanmaldir,

5.6.3.6 Boru kinlma vanasinin kapanma hizi bir debi kisitlayicr tertibatt tarafindan kontrol ediliyorsa, bu
debi kisma tertibatindan énce, miimkiin oldudu kadar yakinina bir filtre konulmalidir.

5.6.3.7 Makina alaninda, kabini agin yiikleme olmaksizin, boru kinlma vanasinin devreye girme debisine
erismesine miisaade eden kuyu disindan elle ¢alisan bir tertibat bulunmaldir. Bu tertibat yanhshkia
calistinimaya karsi korunmus olmakhdir. Bu tertibat hidrolik kaldirma tinitesine yakin giiveniik tertibatini etkisiz
hale getirmemelidir.

5.6.3.8 Boru kinima vanasi, bir giivenlik bileseni olarak kabul edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.9 *daki
gereklere gbre dogrulanmalidir,

5.6.3.9 Boru kiriima vanast {izerinde asagida belirtilen bilgilert iceren plaka sabitlenmelidir:

a)Boru kinlma vanasinin imalatgisinm ismi,
b) Tip inceleme sertifikasi numarasi.

c) Ayarlanmis oldudu devreye girme debisi.

5.6.4 Debi kisitlayicilari

5.6.4.1 Hidrolik sistemde 6nemli bir kagak oldugunda debi sinirlayicist, asadi dogru hareket halinde beyan
yitkiindeki kabin hizinin, asa@i dodru beyan hizini vg'yi 8,3 m/s’den daha fazla asmasin Snlemelidir.

5.6.4.2 Debi kisitlayicisi, kabin ¢atisindan veya kuyu bosluundan dogrudan muayene igin erigilebilir
olmahdir.

5.6.4.3 Debi kisitlayicis1 asadidakilerden biri olmatdir:

a) Silindirin biitinlesik bir pargasi veya
b) Dogrudan ve sabit olarak flansla baglanmis veya

¢) Silindirin yakinina yerlestiriimis ve kaynakli, flangll veya vidall baglantili olan kisa rijit bir boru ile silindire
baglanmig veya

d) Silindire dogrudan vidalh baglant: ile badlanms.
Debi kisitlayicisi faturali vidali ugla tedarik edilmelidir. Monte edildifinde silindir tarafinda alin alina (ucu uca)
bulunmahdir,

Silindir ile debi kisitlayicisi arasinda, sikistirma baglanti elemanlan veya genigleyen tip konik agizli baglant
elemanlan seklindeki diger baglant: tiplerine misaade edilmez.

5.6.4.4 Debi kisitlayicisi, silindir gibi hesaplanmalidir.
5.6.4.5 Makina alaninda, kabini asirl yilkkleme olmaksizin, debi sinirlayicisinin devreye girme debisine
erismesine miisaade eden kuyu digindan elle gahisan bir tertibat bulunmaldir. Bu tertibat yanlighkla

calistirrimaya karsi korunmus olmalidir. Bu tertibat, hidrolik kaldirma Unitesine yakin gilvenlik tertibatini etkisiz
hale getirmemelidir.
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5.6.4.6 Sadece mekanik hareketli pargalarin kullaniichds tek yonlit debi kisitlayicisi, bir giivenlik bileseni
olarak kabul edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.9 ‘daki gereklere gére dodrulanmalidr.

5.6.4.7 Mekanik hareketli parcalarin kullaniddigl tek yonlt debi kisitlayicist (Madde 56.4.6) lzerinde
asagida belirtifen bilgileri iceren bir plaka sabitlenmelidir:

a) Tek y&nli debi kisitlayicis: imalatgisimin ismi,
b) Tip inceleme sertifikas| numaras,
¢) Ayarlanmis devreye girme debisi.

5.6.5 Kenetlenme tertibati

5.6.5.1 Kenetlenme teriibati, sadece asad hareket yoniinde calismali ve Cizelge 6'ya (Madde 5.4.2.1) gbre
viiklii kabini durdurabilmeli ve asafidaki asansérier igin bunu sabit durdurucular iizerinde hareketsiz
tutabilmelidir:

a) Bir debi kisitlayicisi veya tek yonlii debi kisitlayicisi ile donatilmis asansdrler igin: vy + 0,30 m/s hizinda
veya

b) Dider biitiin asansorler igin: Asad:! yénde beyan hizi vg'nin % 115’ine esit bir hizda.

5.6.5.2 AsaQ: yonde hareket eden kabini sabit desteklere (mesnetlere) karsi ileri konumda durdururacak
sekilde tasartanms en az bir elektriksel olarak geri konumuna ¢ekebilen kenetlenme tertibati bulunmahdir,

5.6.5.3 Her bir durak destekleri, agadidaki islemier icin iki sevivede dilzenlenmis olmalidir:
a) Kabinin durak seviyesinden 0,12 m'den fazla kaymasini engellemek igin veya

by Kilit acilma bdlgesi bitiminde asagida kabini durdurmak igin.

5.6.5.4 Kenetlenme/kenetlenmelerin ileri (actma) konumuna dogru hareketi, kilavuzlanmig sikistirma yay/
yaylari velfveya yergekimi kuvvetiyle gergeklesmelidir.

5.6.5.5 Makina durdugunda, elektrikli geri cekme tertibatinin enerjisi kesiimelidir.

5.6.5.6 Kenetlenme/kenetlenmeler ve destekler, kenetlenme hangi konumda olursa alsun, kabinin yukan
yinde hareketini durdurmayacak ve zarar vermeyecek sekilde tasarnimianmug olmalidir,

5.6.5.7 Birtampon sistemi, kenetlenme tertibatina (veya sabitlenmis desteklere) sahip oimaldir.

5.6.5.7.1 AsaQida belirtilen tiplerde tamponlar kullaniimahdir:

a) Enerjiyi biriktiren veya

b) Enerjivi dagitan.
5.6.5.7.2 Madde 5.8.2'nin gerekleri kiyas yapilarak (anoloji) uygulanir.

Buna ilave olarak tampon, kabin beyan yiiki ile yikli tken herhangi bir yitkleme seviyesi altinda 0,12 m'yi
asmayan bir mesafede kabinin sahit durusunu korumahdir.

5.6.5.8 Birden fazla kenetlenme bulunmas! durumunda, kabinin asadi yénde hareketi sirasinda enetjinin
kesilmesi halinde hile biitéin kenetlenmelerin ilgili desteklere gecmis olmasini saglamak igin gerekli tedbirler
alinmalidir,

5.6.5.9 Bir kenetlenme geri gekilmis konumda bulunmuyorsa, Madde 5.11.2'deki gereklere uygun bir
elektrikii glvenlik tertibat kahinin asagi ydndeki herhangi bir hareketini engellemelidir.

5.6.5.9.1 Keneilenme tertibat, kabin durdugunda ileri konumda elektriksel olarak kontrol edilmelidir.
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5.6.5.9.2 Kenetlenme tertibat, ileri konumda bulunmuyorsa:

a) Madde 5.11.2.2'nin gereklerine uygun bir elektrikli tertibat, kapilarin agiimasini ve kabinin herhangi bir
normal hareketini engellemelidir,

b) Kenetlenme tertibat, tam olarak geri ¢ekilmis olmall ve asansériin hizmet verdigi en disiik seviyeye kabin
génderilmelidir ve

¢) Insanlanin kabini terk etmesi igin kapilar agiimall ve asansor servis digt konumuna getiriimelidir.

Normal calisma durumuna geri dénme, yetkin bakim personelinin miidahalesini gerektirmelidir.

5.6.5.10 Enerijiyi daditan tipte tamponlann (Madde 5.6.5.7.1 b)) kullaniimas: durumunda tampon normal
fleri konumunda dedilse Madde 5.11.2'teki gereklere uygun elektrikli bir giiveniik tertibati, asanstr
makinasim asagl yonde harekete gegmesini engellemeli ve asadl ydnde hareket ediyorsa asansir
makinasinm derhal durmasini saglamalidir. Enerji kesilmesi, Madde 5.9.3.4.3'e gbre olmalidir.

56,6 Yukan yonde hareket eden kabinin asin hizlanmasina kargi koruma
tertibatlarr

5.6.6.1 Hiz izleme ve hizi azaltma elemanlarindan olugan vasitalar, yukan ydnde hareket eden kabinin
(Madde 5.6.6.10) asiri hizlanmasini tespit etmeli ve kabinin durmasina neden olmal veya en azindan kabin
hizint kars) agirik tamponunun tasanmlandiyi hiz seviyesine kadar azaltmalidir. Bu vasitalar agagidaki
durumda etkin hale gelmelidir:

a) Normal ¢ahisma,

b)  Makina dogrudan gorsel izlenemedigi veya beyan hizi % 115ten daha az olacak sekilde diger
vasialarla sinirlandiriimadig takdirde el ile kurtarma cahsmasi.

5.6.6.2  Vasitalar, normal calismada hizi veya yavaslamayi kontrol eden veya déhili yedegi bulunmadig:

ve dogru galistif: otomatik olarak denetienmedikge kabini durduran herhangi bir asansér bileseninden
yardim almaksizin, Madde 5.6.6.1°de belirtilenleri gergeklestirmelidir.

Makina freninin kullanilmasi durumunda otomatik izleme iglemine, mekanizmanin diizgiin kaldiriimas: veya
indirilmesi veya frenleme gliciiniin dogrulanmas: dahil edilebilir. Bir ariza tespit edildiginde, asansérin bir
sonraki normal baglatiimasi engellenmelidir.

Otomatik izleme, tip incelemesine tabidir.

Kabine mekaniksel bir baglanti, diger herhangi bir gaye igin bu tir bagdlantimin kullanilip kullamimadigina
bakiimaksizin bu performansta yardimei olmasi i¢in kullanidabilir.

5.6.6.3 Tertibatlar, durdurma asamasinda bos kabinin 1 gn'yi asan bir yavaglamasina musaade
etmemelidir.

5.6.6.4 Vasitalar, asagidakiler Gizerinde etkili olmahdir:

a) Kabinin veya

b}  Karsi agirhgin veya

¢) Halat sistemin (aski tertibati veya dengeleme) veya

d)  Halath tahrik kasnag,

e}  Mil (saft) sadece iki noktada statik bir sekilde desteklenmesi sartiyla halath tahrik kasnagi gibi aynt milin.

5.6.6.5 Baglantt gerceklesmisse vasitalar, Madde 5.11.2've uygun bir elektrikli glivenlik tertibatini
calistirmalidir,
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5.6.6.6 Tertibatlarin s6kiilmesi i¢in kuyuya giris gerekli olmamalidir.

5.,6,6.7 Tertibatlarin sdkiimi senrasinda asansdriin normal galismaya baslamasi igin yetkin bir bakim
personelinin mildahalesini gerektimelidir.

5.6.6.8  Sokiim sonrasinda, tertibatlar bir cahisma durumunda olmamalidir,

5.6.6.9 Calisma igin vasitalar dis enerji gerekiirirse, enerji yokiugu, asansdriin durmasina ve durma
konumunu muhafaza etmesine neden olmalidir, Bu, kilavuzlanmis sikistirma yaylarina uygulanmaz.

5.6.6.10 Asansdriin hiz izleme elemanti, yukanya cikan asansoriin asin hiz koruma tertibatini aktif hale
getirmesi icin asadidakilerden birisi oimahdir:

a}  Madde 5.6.2.2.1'in gereklerine uygun bir asin hiz regiilatorii veya
b}  Asadidakilere uygun bir tertibat:
1)  Devreye girme hizi ile ilgili Madde 5.6.2.2.1.1 a) veya Madde 5.6.2.2.1.6,
2y  Tepkislresiile igili Madde 5.6.2.2.1.2,
3)  Erisimle ilgili Madde 5.6.2.2.1 4,
4)  Devreye girme ihtimali ile ilgili Madde 5.6.2.2.1.5,
5) Elektrikli kontrof ile ilgili Madde 5.6.2.2.1.6 b),

ve bu dzellikler ile iigili Madde 5.6.2.2.1.3 a), Madde 5.6.2.2.1.3 b), Madde 5.6.2.2.1.3 ¢), Madde5.6.2.215
(muhireme igin) ve Madde 5.6.2.2.1.6 ¢)'ye aynl zamanda denkligi kabul edilmis tertibat.

5.6.6.11 Yukanya g¢ikan asansoriin asin hizdan koruma tertibatiar, bir giivenlik bileseni olarak kabul
edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.7'deki gereklere gtre dogrulanmalidir.

5.6.6.12 Yukariya cikan asansoriin asir lizdan koruma tertibatlani iizerinde asagida belirtilen bilgileri
iceren plaka sabitlenmelidir:

a) Imalatgisinin ismi,

b) Tip inceleme sertifikasi numarasi,

c) Ayarlanmis gergek devreye girme hzi,

d) Yukar: gikan asansériin asin hizdan korurma tertibatiarnim tipi.

5.6.7 Kontrolsiiz kabin hareketine kargi koruma

5.6.7.1  Asansdrer, kabinin giivenli hareketini safilayan asanstr makinasinda veya siirlis kontrol
sisteminde meydana gelen herhangi bir tek arza sonucu, durak kapisi kilith konumda olmamasi ve kabin
kapist kapall konumda olmamasi seklindeki duraktan uzakta kabinin kontrolsiiz hareketini engelleyecek veya
durduracak tertibatlarla donatibmalidir.

Asansdr makinasina ait aski halatlannin veya zincirlerinin, fahrik kasnagmn veya disli carkinin, esnek
hortumlarinin, gelik boru donanimunin ve silindirinin, anzalanmast hari¢ tutulmustur. Halath tahrik kasnagimnin
bir arizasi, ani cekme kaybini igerir.

Seviyeleme tertibati, otomatik seviyeleme ve Madde 5.12.1.4'e gére acik kapitarla én calismalan oimayan ve
Madde 5.6.7.3’e ve Madde 5.6.7.4'e uygun durdurma elemani makina freni olan asansdérlerde, kontrolsiiz
kabin hareketinin algilanmasinin bulunmasi gerekli dedildir.

Kontrolsiiz hareketin durduruimasinda halath tahrik gekisi sartlarina bagll herhangi bir kayma, durdurma
mesafesinin hesaplanmasi veya dogrulanmasi igin dikkate alinmts olmalidir.
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5.6.7.2 Tertibatlar, kabinin kontrolsliz hareketini tespit etmeli, kabinin durmmasina ve durmug halde
kalmasina neden olmahdir.

5.6.7.3 Tertibatlar, normal galisma esnasinda, dahili yededi bulunmaksizin ve otomatik olarak dogru
cahstidi gdzlenmedikge, hizi veya yavaslamayl kontro! eden, kabini durduran veya durmus halde tutan
herhangi bir asanstr bileseninden yardim almaksizin gerekenleri icra etmelidir.

Not— Madde 5.9.2.2.2've gbre makina freni, dahili yedekleme olarak kabul edilmistir.

Makina freninin kullanilmasi durumunda otomatik izlemeye, mekanizmamn dizgin kaldirimas) veya
indirilmesi veya frenleme kuvvetinin dogrulanmasi dahil edilebilir.

Normal ¢alismada yavaslama ve durma igin iki elektrikli olarak kumanda edilen ve seri olarak galigan hidrolik
vananin kullaniimasi durumunda, otomatik olarak kendini izleme, bog kabinin statik basinci altinda her bir
vananin dogru bir sekilde agilmasini veya kapanmasint ayr ayri dogrulamahdir.

Bir anza tespit edilirse, kahin ve durak kapilan kapanmal ve asansdriin normal ¢alismast engellenmelidir.
Otomatik kendini izleme, tip incelemesine tabi tutulmahdir.

5.6.7.4 Tertibatlarnin durdurma elemant, agsagidakiler {izerinde etkili olmahdir:

a) Kabinveya

b}  Karstaglik veya

c) Halat sistemi {aski tertibatt veya dengeleme) veya

dy  Halath tahrik kasnadi veya

e)  Milin (saftim), sadece iki noktada statik bir sekilde desteklenmesi sartiyla halath tahrik kasnag gibi ayni
milin veya

) Hidrolik sistem (elekirik beslemesinin yukar yoniindeki ayriimast ile motor/pompa dahil)

Tertibatlarm durdurma eleman: veya kabini durmus halde bekletme tertibatlari agsadida belittilenler igin
kullanilanlarla ortak (ayn) olabilir:

—  Asad yonde asint hizt dnleme,

-~ Yukar gikan kabinin asin hizint 6nleme (Madde 5.6.6).

Tertibatlarin durdurma eleman, asadi yon ve yukarn yén igin farkl olabitir.

5.6.7.5 Tertibatlar asagidaki sartiarda belirtilen bir mesafede kabini durdurmahdir (bk. S$ekil 20):

a) Durdurma mesafesi, kontrolsiiz kabin hareketinin tespit edildigi duraktan itibaren 1,20 m’yi agmamahdir,
b) Durak esigi ile kabin etegi en alt bolimi arasindaki dikey mesafe, 200 mm'yi agmamalidir,

c) Madde 5.2.5.2.3% gore kapatilma durumunda kabin esidi ile kabin girigine karsilik gelen kuyu duvar
yliziiniin en alt bolimi arasindaki mesafe, 200 mm’yi asmamahdir,

d) Kabin esiginden durak kapisi st esigine veya durak esidinden kabin kapisi st esigine kadar olan dikey
mesafe, 1,0 m'den az olmamalidir.

Bu degerler, durak seviyesinde hazir halde durma konumundan hareket eden bir kabinde, % 100 beyan
yilkiine kadar olan bittin yiiklerde elde edilimelidir.
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Sekil 20 — Kontrolsiiz kabin hareketi— Asagdi dogru ve yukari dogru hareket

5.6.7.6 Durdurma asamast sirasinda, teribatlann durdurma elemani, asagidakileri asan kabinin
yavaslamasina milsaade etmemelidir;

— Bos kabinle yukar ydndeki kontrolsiiz hareket i¢in 1 gn |
— Asad! ydndeki serbest dilsmeye kars: koruma icin tertibatin kabul edilen degerleri.

5.6.7.7 Kabinin kontrolsiiz hareketi, en azindan kabin kilit agiima bélgesini (Madde 5.3.8.1}) terk ettifinde
Madde 5.11.2've uygun clarak elektrikli bir gitvenlik tertibat ile tespit edilmelidir.

5.6.7.8 Tertibatlar, baglantt saglanmissa, Madde 5.11.2've uygun bir elekirikli givenlik tertibat
calistirmahdir.

Not— Bu, Madde 5.6.7.7'deki anahtarla ortak olabilir.

5.6.7.9 Tertibatlar aktif edildifinde veya otomatik izleme, tertibat elemani durma anzasini gisterdiginde,
bunun devre disi kalmasi veya asansdriin ilk ayar konumuna gelmesi, yetkin bakim personelinin
miidahalesini gerektirmelidir.

5.6.7.10 Tertibatlarin devre disi birakilmasr; kabine, kansi agirhgina veya dengeleme agirigina erisimi
gerektirmemelidir.

5.6.7.11 Bunun devre dis! kalmasi sonrasinda, tertibatlar calisma sartinda olmalidir.

5.6.7.12 Tertibatlar, calismas icin dis (harici} enerji gerektirirse; enerji yoklugu, asansérin durmasina ve
bu durma halinde kalmasina neden olmahdir. Bu gerek, kilavuzlanmis sikisma yaylari icin uygulanmaz.

5.6.7.13 Acik kapi ile kabinin kentrolsiiz hareketinden koruma tertibatlan, bir giivenlik bileseni olarak kabul
ediimelive EN 81-50:2014, Madde 5.8'deki gereklere gbre dogrulanmalidir.

86




ICS 91.140.20 TS EN 81-20:2014-10
EN 81-20:2014

5.6.7.14 Kontrolsiiz hareketten koruma tertibatlan {izerine, EN §1-50:2014, Madde 5.8.1'e uygun olarak tam
sistem veya alt sistemden birisi igin asad:daki bilgileri iceren bir bilgi plakas: sabitlenmelidir:

a)  Kontrolsiiz hareket koruma tertibatlarinin imalatgisinin ismi,
b)  Tipinceleme sertifikasi numarasi,

c)  Konfroisiiz hareketten koruma tertibatlarin tipi.
5.7 Kilavuz raylan
5.7.1 Kabinin, karsi agirlik veya dengeleme agirliginin kilavuzianmasi

5.7.1.1 Kabinin, kars: agirlik veya dengeleme agirhginin her biri, en az iki rijit (esnek olmayan) gelik kilavuz
raylariyla kilavuzlanmis olimalidir.

5.7.1.2 Kilavuz raylan, gekme celikten yapiimal veya surtlinme yiizeyleri islenmis olmahdr.

5.7.1.3 Guivenlik teribatsiz karst adirhk veya dengeleme adirhi@ icin kilavuz raylari, metal sagtan
sekillenerek yapiirmis olabilir. Bunlar, korozyona karsi korunmus olmaidir.

5.7.1.4 Kilavuz raylarini konsollarina veya binaya sabitleme baglantilar;; binanin nermal oturmasindan
veya betonun gekmesinden kaynaklanan etkilerini otomatik olarak veya basit ayariama tertibatlanindan biriyle
dengelemesine miisaade etmelidir.

Kilavuz raylann yerinden kurtulmasina yol acabilecek sekilde baglanti pargalarinin donmesi dnlenmelidir.

5.7.1.5 Metalik olmayan elemanlar kullantan kilavuz raylarn sabitlemeleri igin, bu elemanlann arizasi,
miisaade edilebilir sapmalarin hesaplanmasi igin bu elemanlarin anzalan hesaba katiimalidir.

5.7.2 Misaade edilebilir gerilme ve sehimler (sapmalar)

5.7.2.1 Genel hikiimler

5.7.2.1.1 Kilavuz raylan, bunlarin birlestirmeleri ve baglanti elemanlan, asanstriin glivenii ¢alismasmni
saflamayabiimek icin kendi izerlerine uygulanan yiiklere ve kuvvetlere dayanabilmelidir.

Kilavuz raylar ile ilgili asansériin giivenli gcalismasinin asagida verilen unsurlan:

a) Kabin, karsi agirik veya dengeleme adirhgi- kilavuz, glivence saglamahdir,

b) Asagidakiler nedeniyle olan sehim (sapmalar), bir diizeye kadar simidanmis olmalidir:
1)Kapilarda kontrolsiiz kilit aciimasi meydana gelmemeli ve
2)Giivenlik tertiball calismas: etkilenmis olmamal ve
3)Diger parcalarla hareketli pargalarin carpismasi mimkiin olmamalidir.

5.7.2.1.2 Kilavuz patenlerinde ve kilavuz raylarm diiz dogrulugunda rol oynayan kilavuz raylarn ve
konsollarin sehminin birlesimi, asansériin giivenli calismasim saglayabilmek icin dikkate alinmakhidir.

5.7.2.2 Yuk durumlan
Asafdaki yiik durumiart dikkate abnmahdir:

— Normal ¢alisma — igletme,
— Normal ¢alisma — ylikleme ve bosaltma,
— Gilivenlik tertibati galismasi.
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Not 1 Her bir yiik durumu igin kuvvetlerin birlesimi, kilavuz raylan tizerinde etkili olabilir (bk. Madde 5.7.2.3.1).

Not 2— Kilavuz raylann {dik durma veya asil) sabiflenme baglantisina bagh en kot durumun, raya kuvvet
etkisine neden olan giivenlik tertibats ite ilgili dikkate alinmasi gerekli olabilir.

5.7.2.3 HKilavuz raylar Gzerindeki kuvvetler

5.7.2.3.1 Kilavuz raylan Uzerinde etkili olan asadidaki kuvvetler, miisaade edilebilir geriimeler ve kilavuz
raylarin sehimierinin hesaplanmasinda dikkate alinmaldir:

a) Asagdidakiler nedeniyle kilavuz patenlerinden olusan yatay kuvvetler:

1) Kabin kitlesi ve bunun beyan vyikii, dengeleme tertibatlar, seyir kablolar, vb. veya
karsi/dengeleme adirhd, bunlarin aski noktalan ve dinamik darbe fakttrierinin dikkate alinmasi ve

2) Kismikapal olan asansdr kuyusuna sahip bina disindaki asansér durumunda riizgar yiikleri.
b) Asadidakilerden kaynaklanan dikey kuvvetler:

1)  Givenlik tertibatinin frenleme ve kilavuz raylan {izerinde sabitlenmis kenetlenme tertibatinin tutma
(frenleme) kuvvetierinden,

2) Kilavuz rayiar Uzerinde sabitlenmis yardimct parcalardan,
3) Kilavuz ray agirhgindan ve
4) Ray klipslerinin (kelepgelerinin} kuvvetleriyle itmeden.
¢) Dinamik darbe faktdrierini iceren yardimer donanim nedeniyle torklardan.
5.7.2.3.2 Piston-silindir, seyir kablosunun pargasi, dengeleme halatlar/zincirleri (varsa) seklindeki kabin

tarafindan destekienmis bilesenler ve bos kabin kiitlelerinin etki noktas: (#) ; bunlarin kiitle agirhk merkezi
oimaldir,

5.7.2.3.3 BIir kars! agirltk M., veya dengeleme agihigimin M, kilavuz kuvvetleri, asagidakiler dikkate
alinarak degerlendirilmelidir;

-—  Kiitlenin etki noktasi,

—  Askilama ve

—  Gerilmis veya gerilmemis dengeleme halatlar/zincirleri (varsa) nedeniyle kuvvetler.

Merkezi olarak kilavuzlanan ve asilan bir karst agilikta veya dengeleme agirliginda, kiltlenin etki noktasmin

adirlik veya dengeleme agirhginin yatay kesit alaninin agirlik merkezinden kagiklidi {eksantiriklidi), genisligin
en az % 5'i ve derinligin % 10'u olarak g&z &niine alinmaldir.

5.7.2.3.4 “Normal kullanma” ve “glivenlik tertibatinin gahsmasy” gibi yiilk durumlarinda kabinin beyan yiki -
Q; en elverissiz sekilde kabin alapinin dérite fig zerinde esit olarak dagitilmis olmahdir,

Bununla birlikte, degisik yilk dagdilma sartlart mizakereler (Madde 0.4.2) sonrasinda kararlastinimigsa, ilave
hesaplamalar, bu sartlart esas alarak yapilmali ve en kétii durum dikkate alinmalidir.

Gilvenlik tertibati frenleme kuvveti, kilavuz raylan Gzerinde esit ofarak dagitilmis olmalidir.
Not— Giivenlik tertibatl, kilavuz raylar {izerinde es zamanl olarak calisti§l kabul edilmistir.

5.7.2.3.5 Baski veya germe kuvveti sonucu olarak kabinin, kargi agirhgin veya dengeleme agiriginin dikey
kuvveti ., asadidaki formil kullanilarak uygun bir sekilde hesaplanmalidir {degerlendirilmelidir).
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ki -gug{P+Q)

R

Kabinigin: £, = F(Mg-gn)+Ip

-M

Kargi agirikigin: 7, mw+(Mg gn)+Fp
H

Dengelemeadifiiigin: 7, =wi+(Mg ‘gn)+Ep
n

Kuyu boglugunda veya askida desteklenmis kilavuz raylarda (kuyu tepesinde sabitlenmis): £, =np - £

1
Serbesce aslda klavuzraylarda(sabitlemenokias olmayan: Fp = g‘ﬂb' E

Burada,

Fp Bir kilavuz rayda bulunan tim konsoflarin kuvvetiyle itme (betonun gekilmesinin veya binamn normal
oturmasi nedeniyle), (N),

Fr  Konsol basina tiim klipslerin kuvvetiyle itme (N},

gn Sandard serbest diisme ivmesi (9,81 m/sz),

k;  Gizelge 14 gore darbe faktori (kilavuz rayi tizerinde giiveniik tertibati etki etmemesinde k7 = 0),
Mg Kilavuz raylannin bir hattimin kiitlesi, kilogram (kg),

n  Kilavuz raylann sayisi,

n, Bir kilavuz ray igin konsollann sayisi,

P Bos kabinin ve drnegin, kabin, seyir kablosu, dengeleme halatlari/zincirleri (varsa), vb. nin pargalar: gibi
kabin tarafindan desteklenen bilesenlerinin kiitlesi, kilogram (kg),

0 Beyan yiikii, kilogram (kg).

Not— F,; desteklenmis bir kilavuz ray yolu boyuna, sabitlemelerin, konsollarin sayisina ve klipslerin
tasarimima baghdir. Kiglk seyirler icin binanin (ahsaptan yapilmamissa) oturma etkisi azdir ve konsollarin
clastisitesiyle absorbe edilebilir. Kaymayan Klipslerin kullaniimasi, ortak uygulamadir.

Seyir yiksekligi 40 m'yi gegmeyen durumiar i¢in F, kuvveti, formiilde ihmal edilebilir. Tasarim, binanin
cekmesine miisaade edecek sabitleme elemanlarina bagh olan kilavuz rayiart Ustl ve/veya alti yeterdi
acikliklara milsaade etmelidir.

5.7.2.3.6 Kabinin yiklemesi veya bosaitmasi sirasinda, esik izerindeki dikey bir kuvvet Fs, kabin giriginin
esigi lizerine merkezi olarak etki edecegi kabulii gereklidir. Esik Gizerine uygulanan kuvvet miktan asagidaki
gibi olmalidir:

- Insan tasima asansorieri igin: Fs =04-g,-Q

— Yiik tagima asansdreri igin: ¥ — O0-0° &5 -

— Tertibat agirh@i beyan ylikiinde dahil degilse, agir askilama tertibat durumunda yiik tagima asansérler igin:
FS = 0,85-g” 0 4

40,85, 0,6-0 'nin kabulline ve forklift gekicinin agirhgmin yarisina dayanmaktadir ve tecriibeler
gbstermistir ki 0,6+0,5-0,5=085 beyan yiikiiniin yarisindan daha biiyiik degildir.
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Esik fizerine kuvvet uygulandidinda kabin, bos olarak kabul edilmelidir. Birden fazla girise sahip kabinlerde,
esik tzerindeki kuvvet, sadece en elverigsiz girislerde uygulanmasina gerek vardir,

Kabin durakta iken ve kilavuz patenleri dikey kilavuz rayi konsollarn arasindaki mesafenin % 10'u igerisinde
(kabinin altinda ve Ustlinde) konumlandiinda, esik kuvvetleri nedeniyle ortaya ¢ikan egilme ihmal edilebilir.

5.7.2.3.7 Kilavuz rayina sabitlenmis yardimei donanim nedeniyle kilavuz ray basina kuvvetler ve tork (M..)
, hiz regiilatdril ve bunlann ilgili pargalan, anahtarlar veya konumlama denanimlar hari¢ olmak iizere dikkate
alinmalidir.

Asansér makinas! veya halat aski tertibatlari kilavuz raylarina sabitlenmisse, Cizelge 13’e gbre ilave yilk
durumian dikkate alinmahdir.

5.7.2.3.8 Rizgar yikleri (WL), tamamlanmarnus (kismi) kuyu mahfazah bir bina disindaki asansorlerde
dikkate alinmali ve bina tasanmcisiyia milzakerelerle belirlenmelidir { Madde 0.4.2).

5.7.3 Yiikler ve kuvvetler birlegimi
Dikkate alinacak yikier, kuvvetier ve yiik durumlar, Cizelge 13'te veriimistir.

Gizelge 13 — Degisik yik durumlarinda dikkate alinacak ylikler ve kuvvetler

Yiik durumlar Yikler ve kuvvetler| P 0 |M. /M, Fs F, M, | M, | WL
Normal calisma Cahstirma X X X X X X X
Yiikleme + bosaltma X X X X X X
Glivenlik tertibati X X X X X X
galismast

Madde 5.7.2.3.5'e bakilmalidir.Not— Yiik ve kuvvetler, ayni anda (es zamanh) etki etmeyebilir.

5.7.4 Darbe faktorleri

5.7.4.1 Giuvenlik tertibati caligmasi
Givenlik tertibatl calismasi (bk. Cizelge 14) nedeniyle darbe faktéril ks, giivenlik tertibati tipine baghdir.

5.7.4.2 Normai gaigma

“Normal ¢alisma, isletme” yiik durumunda, kabinin (P + Q) ve karsi/dengeleme agirhginin (Mew/Miwe) dikey
harekethi kitleleri; elekirikli glivenlik tertibati aktif olmas: nedeniyle veya kazara elekirik giic beslemesi
kesilmesi ile sert frenlemenin dikkate alinmast i¢in darbe faktéri k2 {bk. Cizelge 14) ile carpiimalidir.

5.7.4.3 HKilavuz rayina sabitlenmis yardimai pargalar velveya diger isletme senaryolari
Kabinin, kars) agullk veya dengeleme agirh@inin kilavuz raylarina uyguladidi kuwvetler; kabin,
karsi/dengeleme adirhgr bir givenlik tertibati tarafindan durduruldugunda kabinin, karsl agilik veya
dengeleme agirhdinin munhtemel sigramasinin dikkate alinmasi igin darbe faktérit ks ile carpiimalidir (bk.
Cizelge 14).
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5.7.4.4 Darbe faktorlerinin degerleri
Darbe fakttirlerinin degerleri, Cizelge 14'te veriimistir.

Gizelge 14 — Darbe fakidrleri

Darbe
Asagidakilerden kaynaklanan darbe faktorii Deger
Bagimh (sabit) makara tipi olmayan ani frenlemeli giiveniik tertibat
calismasindan 5
Bagimh (sabit) makara tipi olmayan ani frenlemeli giivenlik iertibati
caligmasindan veya enerji biriktiren tip tamponlu kenetlenme tertibatindan 3
veya enerji biriktiren tip tampondan
Kademeli glivenlik tertibati ¢calismasindan veya enerji dagitan tip tamponlu Ky
kenetlenme tertibatindan veya enerji daditan tip tampondan 2
Boru kirilmasindan 2
Calisir durumda Ko 1.2
Kilavuz raylarina sabitlenmis yardimci  pargalar ve difer isletim ks (..)a
senaryolarindan
2 Deger, filli montaj sartlarina gére imalatgi tarafindan belirlenmis olmalidir.
5.7.4.5 Misaade edilebilir gerilimler
Miisaade edilebilir gerilimler, asagidaki formulle belirlenmelidir:
R
o — —m
perm S
t
Burada
R,  Cekme gerimesi, newton/mm?,
Gew  Milsaade edilebilir gerilme newton/mm?,
5 Guvenlik faktoridir.
Gliveniik faktdrll Cizelge 15'ten alinmabhdir.
Cizelge 15 — Kilavuz raylan icin glivenlik fakttrleri
Yiik durumlan Uzama [(As) Glivenlik faktorii
Ag =% 12 2,25
Nermal calisma ve yiikleme/bogaltma
%8 <A;<% 12 3,75
Ag > % 12 1,8
Giivenlik tertibati caligmasi
%8 SA;<%12 3,0

Dayanim dederleri imalat¢idan alinmalidir.

% 8'den kiigiik uzamaya sahip malzemeler, asiri kirfigan olarak kabul edilmeli ve kullamimamaldir.
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5.7.4.6 Misaade edilebilir sehimler (sapmalar)
T- profil kilavuz raylar ve bunlarin sabitlemeleri (konsollar, ayirma kirigleri) igin musaade edilebilir
hesaplanmis azami sehimler dperm asagidaki verilmistir;

a) Giivenlik tertibati devrede iken kabinin, karsi agirhk veya dengeleme agirh§inin kilavuz raylarinda her ki
yoniinde Bperm= 5 mm,

b) Gilivenlik tertibatsiz kargi agirhik veya dengeleme agiridimin kilavuz raylarinda her iki yéniinde
6perm =10 mm.

Bina yapisindaki herhangi bir sapma, kilavuz rayin yer degistirmesine gére dikkate alinmahdir. Mizakerelerle
ilgili Madde 0.4.2'ye ve Madde E.2'ye bakilimalidir.

5.7.4.7 Hesaplama
Kilavuz raylart agsadidakilere gbre hesaplanmalidir:

a) EN 81-50:2014, Madde 5.10 veya

b) EN 1993-1-1 veya

¢} Sonlu Elemaniar Metodu (FEM).

5.8 Tamponlar

5.8.1 Kabin ve kargi agirhk tamponlari

5.8.1.1 Asansdrler, kabin ve karsi adilifin seyrinin alt sininnda tamponlarla donatiimaiidir.

Kabine veya karst afirhga sabillenmis tampon durumunda, kuyu bosluju zemini dzerinde
tampon/tamponiarin darbe alani/alanlan, 300 mm'den kiigitk olmayan bir yitkseklikteki bir engel/engellerle

(ayakli kaide) acik¢a belirlenmelidir.

Madde 5.2.5.5.1’¢ g@re bir ayirici, Kuyu boslufu zeminin Ustlinde 50 mm’den fazla yilksek olmamast
durumunda kargi agirhga sabitlenmis tampon/tamponlar icin bir engel gerekli degildir.

5.8.1.2 Madde 5.8.1.1’In gereklerine ilave olarak pozitif tahrikli asanstrler, hareket (seyir) sinifinin en
dstiinde fonksiyon géstermesi i¢in kabin tepesinde tamponlaria donatiimalidir.

5.8.1.3 Hidrolik asansdrlerde bir kenetlenme tertibatinin tampon/tamponlari, alt kisimda kabinin hareketini
simramak icin kullandifinda, kenetlenme tertibati sabitlenmis durdurucularn, kabin kilavuz raylan lizerine
montajl vapiimadig: takdirde ayrica Madde 5.8.1.1°e gbre ayakh kaide gereklidir ve kabin, geri ¢ekilmis
kenetlenme/kenetlenmeler ile gegme imkanma sahip degildir.

5.8.1.4 Hidrolik asansdrlerde, tamponlar tam baskilandiinda (sikistirildiyinda) piston; silindirin zeminine
(dibine) vurmamalidir,

Bu kural, en azindan bir asamada, asadi dogru kendi mekanik hareket sinirina vurmadidi durumda teleskopik
silindirlerin tekrar senkronizasyonu saglayan tertibata uygulanmaz.

5.8.1.5 Dogrusal ve dofrusal olmayan karakteristikierdeki enerji birikiiren tipte tamponlar, sadece asansdr
beyan hizinin 1 m/s'yi asmadidi durumlarda kullanilabilir.

5.8.1.6 Enerjiyi dagitan tipte tamponiar, biitiin beyan hizlarinda kullanilabilir.

5.8.1.7 Dogrusal karakteristikte olmayan enerji biriktiren tipteki ve enerjiyi daditan tipteki tamponlar, bir
giivenlik bileseni olarak kabul edilmeli ve EN 81- 50:2014, Madde 5.5 'deki gereklere gére dogrulanmalidir.

5.8.1.8 Dogrusal karakteristikli (Madde 5.8.2.1.1) olanlardan farkl clan tamponlar lizerinde, agadidaki
bilgilere sahip bir bilgi plakasi bulunmalidir:

a) Tamponun imalatgisinin ismi,
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b) Tip inceleme sertifikasi numarast,

¢) Tampon tipi,

d) Hidrolik tamponlar durumunda akiskanin gosterimi ve tipi.
5.8.2 Kabin ve karsi adgirlik tamponlarinin stroku
5.8.2.1 Enerji hiriktiren tipteki tamponlar

5.8.2.1.1 Dogrusal karakteristikli tamponlan

5.8.2.1.1.1 Metre birimi ile ifade edilen tamponlarin miimkiin olan toplam stroku, beyan hizimin (0,1352)%
%115'ne karsilik gelen kiitle aguh@ durdurma mesafesinin en az iki katina esit olmahdir.

Bununla birlikte bu strok (kurs), 65 mm'den az olmamahdir.

5.8.2.1.1.2 Tamponlar, kabinin toplam kiitlesi ile beyan ylkinlin (veya karst agirh@in kiitlesi) toplaminin 2,5
katt ile 4 kati arasinda statik bir yiik altinda Madde 5.8.2.1.1.1 * de tamimianan stroku kapsayacak sekilde
tasanmlanmahdir.

5.8.2.1.2 Dogrusal olmayan karakteristikli tamponlar

5.8.2.1.2.1 Dogrusal olmayan karakteristikie enerji biriktiren tampon tipleri, beyan hizinin % 115% bir hizla
serbest dismesi durumunda, kabinin kiflesi ve bunun beyan yikil veya kargi adwhgin kitlesi ile
tamponftamponlara vurdudunda asagidaki gerekieri yerine getirmelidir:

a) EN 81-50:2014, Madde 5.5.3.2.6.1 aY'ya gore hiz dlistirme, 1 g.'den biyik olmamakdir,

b) 2,5 g,'den daha bliyik yavaslama, 0,04 s'den daha uzun siirmemelidir.

c) Kabinin veya karsi agirhdin geri déniis hizi, 1 m/s’yi asmamalidir.

d) Harekete gegme sonras! kalct bir sekil dedisikligi clmamaldir.

e) Yavaslamanin azami zirve degeri, 8 g.'yi agmamahdir.

5.8.2.1.2.2 Cizelge 2'de kullamian “tamamen sikistinlmig” terimi, daha kiigik bir degere stagtirmayi
sinirlayabilen tamponun sabitleme elemaniari dikkate alinmaksizin kurulu tampon yiksekliginin % 90"
oraninda bir sikistirma oldudu anlamina gelir.

5.8.2.2 Enerji dagitan tampon tipi

5.8.2.2.1 Metre birimi ile ifade edilen tamponlarin miimkiin olan toplam stroku, beyan hizinm (0,0674 v7)
%115%ine karsiik gelen agdifik durdurma mesafesine en az esit olmalidir.

5.8.2.2.2 Madde 5.12.1.3'e gére 2,50 m/s Ustii beyan hizi igin asansér hareket seyrinin sonunda
yavaslamasi izlendiginde, kabinin (veya karsi agirhgin) tamponlarla temas ettigi hiz, Madde 5.8.2.2.1'e gore
tampon stroku hesaplandidinda, beyan hizinin % 115'inin yerine kullanitabilir. Bununla birlikte bu strok, 0,42
m'den kiiglik olamaz.

5.8.2.2.3 Enerji daintan tipteki tamponlar, asadidaki gerekleri yerine getirmelidir:
a) Kabinin kendi beyan yikli kiitlesi ile tampona vurmasi, beyan hizinin % 115tk hizla serbest dismesi veya

Madde 5.8.2.2.2've gore diistrilimiis hiz durumunda, ortalama yavaglama 1 g,' den bliylik olmamalidir,
b) 2,5 gn'den daha bilyiik yavaglama, 0,04 s'den daha uzun siirmemelidir.

5 2-(115v)%

=01348-v2 . 0]135-v2
2-gn ’

ye yuvartatilmisgtir.
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c) Harekete gegcme sonrasi kalic bir sekil degisikligi olmamalidir.

5.8.2.2.4 Asansorin normal galismas:, tamponlarin kapandiktan sonra normal ileri konumuna geri
dénmesine badh olmahdir. Kontrol igin tertibat, Madde 5.11.2've uygun bir elekirikli giivenlik tertibati olmalidir,

5.8.2.2.5 Hidrofik tampeonlarin kullamimasi durumunda, akiskan (hidrolik) seviyesinin kontroli kolayca
yapilabilecek bir yapida oimakdir.

5.9 Asansér makinasi ve ilgili donamim

5.9.1 Genel hiikiimler

5.9.1.1 Her bir asansér, kendine ait en az bir makinaya sahip olmahdu.

5.9.1.2 Makinanin erisebilir dénen parcalan igin etkin bir koruma saglanmali, dzellikle:

a) Mildeki (gaftaki) kamalar ve vidalar,

b) Bantlar, zincirler, kayisiar,

c} Disiliter, disli ¢arklar, kasnaklar,

d) Motor mili ¢ikantelan.

Madde 5.5.7'ye gbre korumalt halath tahrik kasnaklar, elle déndtiriilen volanlan, fren tamburlar: ve herhangi

bir benzer diiz, yuvarlak parcalan harig tutulmustur. Bu tir pargalar, en azindan kismi olarak sarya
boyanmaldir,

5.9.2 Halat tahrikli ve pozitif tahrikli asansorler i¢in asansor tahrik makinalari
5.9.2.1 Genel hitkimler

5.9.2.1.1 Harekete gecgirme ile ilgili asagida verilen ki ydnteme misaade edilmistir:

a) Halat tahriki {kasnaklann ve halatlarnin kullanimi),

b} Pozitif tahrik, érnegin, asagidakilerden birisiyle:
1)  Tambur ve halatlann kullanimi veya

2)  Zincir diglileri ve zincir kullammu.

Beyan hizi, 0,63 m/s'yi asmamahdir. Karsi agifik kullanilmamahdir. Dengeleme agirhdi kullanimina
milsaade edilmistir,

Tahrik elemaniarin hesaplamalarinda, karsi agulifin veya kabinin kendi tamponlarn Uizerinde duruyor olma
thtimali dikkate alinmalidir.

5.9.2.1.2 Motor veya motorlarin elekiromekanik freni harekete geciren bilesene baglanmasi icin {(Madde
5.9.2.2.1.2) kayislar kuftanilabilir. Bu durumda, asgari iki kayis kullaniimalidir,

5.9.2.2 Frenleme sistemi

5.9.221 Genel hikiimler

5.9.2,2.1.1 Asansbr, asagidaki kayiplarin olmasi durumunda otomatik olarak devreye giren bir fren sistemi
ile donatiimaldir:

a) Ana sebeke gli¢ beslemesinin kesilmesinde,
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b) Kentrol devreleri besleme geriliminin kesilmesinde.

5.9.2.2.1.2 Fren sistemi, bir elekiromekanik frene (stirtiinmeli tip) sahip olmall  ancak, buna iave olarak
diger frenleme tertibatlanna {6rnedin, elektrikl) sahip olabilir.

59.2.2.2 Elektromekanik fren

5.9.2.2.2.1 Kendine ait bu elektromekanik fren, beyan yikiine ilave olarak % 25'%en fazla yukli kabini, agag
yonde beyan hiziyla hareket halindeyken durdurabilmelidir. Bu sarilarda kabinin yavaglamasi, glivenlik
tertibatinin gahsmasindan kaynaklanan veya tamponlara oturma sirasinda olugsan yavaglamadan biiyik
olmamahdir.

Frenleme yiizeyi izerindeki frenleme etkisinin saglanmasina katkida bulunan, frene ait tim mekanik bilesenler;
en az ikiser set montaj edilmelidir. Eger kabini yavaslatmak, durdurmak ve tutmak igin yeterli fren giiciine sahip
setlerden biri, bir bilesen anzasindan dolayl galismaz ise kabin beyan ylikii ile yikliiyken beyan hizinda asagt
yonde ve kabin bos iken beyan hizinda yukar: ydnde hareketine devam etmelidir.

Herhangi bir solenoitin siirgi gubuklari, mekanik bir parca olarak kabu! edilir. Herhangi bir solenoitin bobini,
mekanik bir par¢a olarak kabul edilmez.

5.9.2.2.2.2 Freni harekete geciren bilesen, dogrudan ve pozitif mekanik tertibatlar ile halath tahrik
kasnagina veya tamburlarina veya zincir dislisine birlesmelidir.

5.9.2.2.2.3 Madde 5.9.2.2.2.7de miisaade edilenler hari¢ frenin kapall (devre disi) tutulmasi igin akimm
siirekli akisi gereklidir,

Asagidakiler yerine getiriimelidir:

a) Madde 5.11.2.4'de gerekli olan elektrikli bir giivenlik tertibati tarafindan bu akimin kesilmesi, asagidaki
tertibatlarin biriyle saglanmalidir;

1) Asansér makinasinin akim beslemesinin kesilmesine neden olan, bunlara biitinlesik olup olmadigina
hakiimaksizin, Madde 5.10.3.1°e gtre iki bafimsiz elektromekanik teribat,

Asansér duruyorken ve elekiromekanik tertibatin biri, fren devresini agmazsa, kabinin herhangi bir
baska hareketi onlenmelidir. Bu izleme fonksiyonun bir takiima anzasinda, ayni sonug saglanmahdir.

2) Madde 5.11.2.3'0 saglayan elektrik devresi.

Bu vasitalar, bir glivenlik bileseni olarak kabul edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.6'nin gereklerine
g6re dogrulanmalidir.

b} Asansér motorunun bir jeneratdr gibi muhtemel fonksiyonu oldugunda, freni galistiran elekirikli tertibatin
motor tarafindan dogrudan beslenmesi miimkiin olmamahdir.

¢) Frenleme, fren devre dis1 birakilmasi devresinin agilmasi sonrasi tamamlayici gecikme olmaksizin etkili
olmakhdir.

Not— Kivilcim azaltan pasif etkili elektrik bileseni (6rnedin, diod, kondansatdr veya varistdrler), geciktirme
vasitasi olarak kabul edilmez.

d) Elektromekanik fren igin agin ylikten ve/veya agin akimdan koruma tertibat (varsa), ayni anda makinanin
enerjisinin kesiimesini saglamahdir.

e) Motora giig verilene kadar frene akim verilmemelidir.

59.2.2.2.4 Fren pateni veya tampon basinci, kilavuzlanmms baskr yaylart veya agrhklar yardimiyla
uyguianmaldir,

5.9.2.2.2.5 Bant frenler kullamiimamalidir.
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5.9.2.2.2.6 Fren kaplamalart yanmaz cimahdr.

5.9.2.2.2.7 Makina, stirekli el ile ¢alismasi nedeniyle frenin serbest birakiima 6zellifine sahip olmalidir.
Gahsma, mekanik (Grnedin, manivela) veya otomatik olarak sarj olabilir acil durum beslemesiile elektrikli glic
verilerek olabilir.

Acil durum beslemesi, bu beslemeye badlanmis dider donanim dikkate alinarak duraga kabinin hareket
etmesi icin yeterli olmah ve acil durumlara tepki icin alinan siire yeterli olmaldir.

Manuel ile calismanin basiatilma arizasi, frenleme fonksiyonun arizasina neden olmamalidir.
Kuyu disindan her bir fren setinin badimsiz olarak deneye tabi tutulmas) mimkiin olmalidir.

59.2.2.2.8 Kullanim ve ilgili uyanlar, &zellikle tampon stroke azalilmas icin bilgiler, el ile makina freni
calistirma tertibatlan yakininda veya lizerinde sabitlenmis olmalidir.

5.9.2.2.2.9 Frenin serbest birakilmasiyla birlikte ve (g - 0,1) Q ve (g + 0,1) O simrlamalar dahilinde yiikii
olan kabin:

Burada;

q Karsi agirlik ile beyan yiikiiniin karsi dengelenme miktarint gésteren denge faktorii ve

0 Beyan yilkidiir.
asagidakilerden birisi ile en yakin kata kabinin hareketi mimkin clmaldir:
a) Yer cekimi agirhg: nedeniyle dogal hareket veya
b) Asagudakilerden olusan el ile galistirma:
1)} Yerinde mevcut mekanik tertibatlar veya
2) Ana sehekeden bagimsiz elektrik besleme ile gii¢ verilmis yerinde mevcut elektrik tertibatiar,
59.2.3 Acil durumda midahale

5.9.2.3.1 Acil durum midahalesi igin tertibatlar gerekli oldugu yerlerde (bk. Madde 5.9.2.2.2.9 b)),
asa@idakilerden her ikisi saglanmis olmalidir:

a) Kabini duraga getirmek igin el giicl, 150 N'u gegmedigi durumda asagidakilere uygun olan bir mekanik
tertibat:

1) Kabin hareketi icin tertibatlan, asansériin hareketi ile tahrik edilebilirse, bu durumda bu tertibat diizgiin,
manisiz volan olmalidir,

2) Tertibatlar sokillebiliyorsa, makina alaminda kolaylikla erigsebilir bir yere bunlar yerlestiriimelidir.
Tasanmlandi§i makinaya gore herhangi bir kanstinima riski varsa tertibat uygun sekilde isaretienmis
clmalhidir,

3) Tertibatiar sokiilebiliyorsa veya makinadan bagdlantisi kesilebilirse, Madde 5.11.2'ye uygun olarak
elektrikli bir givenlik tertibati, en gec tertibatlann makinayla birlesmesi stz konusu oldugunda harekete
gecirilmis olmahdir ; veya
b) Asafidakilere uygun olan elektrikii vasitalar:

1) Gl¢ beslemesi, bir anizadan sonra herhangi bir yilkle yikli kabini en yakin duraga 1 h iginde
getirebilmelidir,

2) Hiz, 0,30 m/s'den bitlylk olmamaldir.
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5.9.2.3.2 Kabinin, bir kilit agiima bélgesinde olup olmadigmin kontroli kolaylikla mimkiin oimahdir (ayrica
bk. Madde 5.2.6.6.2 c)).

5.9.2.3.3 Beyan ylkd fe yUklenmig kabinin yukan ydnde hareket etmesi icin el ile uyguianmasi
gereken kuvvet, 400 N'dan bilyiikse veya Madde 5.9.2.3.1 a)’da belirtilen mekanik vasitalar saglanmamisgsa,
elektrikle calisan acil durum tertibatlan, Madde 5.12.1.6ya uygun olarak saglanmahdir.

5.9.2.3.4 Acil durum calismasmi harekete gegirecek vasitalar asagida verilenlerin birinde yerlestirilmelidir:
— Makina dairesine (Madde 5.2.6.3),

— Makina panosuna {Madde 5.2.6.5.1) veya

— Acil durum ve deney paneli/panelleri Gzerine (Madde 5.2.6.8).

5.9.2.3.5 Acil durum galismasi icin bir elle dondirilen volam (cark) saglanmissa, kabinin hareket yoni,
elle ddndiirme volanina yakin, makina lizerinde agikga gosterilmis olmahdir.

Volan sokillebilir de@ilse, bu gdsterim volanin kendi {izerinde olabilir.

5.9.2.4 Hiz

Besleme, kendi beyan frekansinda oldugunda ve motor gerilimi, donanimin © beyan gerilimine esit
oldugunda, kabinin hizi; tim hizlanma ve yavaslama sureleri haricinde, yart yiiklemede, yukari ve asagi
dog@ru harekette, orta seyirde, % 5'den fazlasiyla beyan tuzini asmamalidir,

Asafidaki durumda hiz igin tolerans ayrica uygulanir.

a) Seviyeleme (Madde 5.12.1.4 ¢)),

b) Otomatik (tekrar) seviyeleme (Madde 5.12.1.4 d)},

¢) Muayene galismasi (Madde 5.12.1.5.2.1 ) ve Madde 5.12.1.5.2.1 0)};

d) Acil durumda elektrikli miidahale (Madde 5.12.1.6.1 f)).

5.9.2.5 Motorun dénmesine neden olabilen glicilin kesilmesi

5.9.2.51 Genel
Madde 5.11.2.4'te belirtilen elekirikli bir glivenlik tertibat: tarafindan ¢alistinifan motorun dénmesine neden
olabilen giiclin kesilmesi, asadida verilen detaylardaki gibi kontrol edilmelidir.

5.9.2.5.2 Kontaktérler ile elektrik sebekesine baglanmis alternatif veya dogru akimm
kaynaklarindan dodrudan beslenen motoriar

Besleme, kontaklan motor devresinde seri bagli, birbirinden badimsiz iki adet kontaktérle kesimelidir. iki
kontaktérden birinin ana kontaklarinin asansér durdujunda devreyi agmamas) durumunda, en ge¢ bunu takip
eden hareket yoni degisiminde, kabinin ileri harekete gecmesi engellenmis olmalidir.

Bu izleme fonksiyonunun bir sikisma (takiima) arizasinda, ayni sonug¢ saglanmalidir.
5.9.2.5.3 “Ward-Leonard” sistemini kullanan tahrik

5.9.2.5.3.1 Klasik elemanlaria beslenen jenerat6riin uyarilmasi
[ki bagimsiz kontakttr asagidakilerden birini kesmelidir:

a) Motor jeneratdr devresini veya

8 Yukandaki sartlarda hizin, beyan hizinin % 8 altindaki bir degerden daha az olmamasi iyi uygulamada
istenilir.
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b) Jeneratdriin ikaz devresini veya
¢} Bir cevrim (motor-jeneratdr) ve diferi jeneratdr ikazini.

Asansdr duruyorken, kontaktdrden biri, ana kontaklarinin devreyi agmamasi durumunda, en geg bunu takip
eden hareket yonii degisiminde kabinin ileri harekete gegmesi dnlenmelidir. Bu izleme fonksiyonunun bir
sikisma (takilrma) anzasinda, ayni sonug saglanmahdir.

b) ve c) siklar durumunda etkin tedbirler, jeneratdrde varsa artik manyetik alani etkisiyle motorun konirolstiz
donme hareketlerine neden olmasi engellenmelidir (drnedin: artik manyetik alan kesici (ters yonde
miknatislama baglantisiile)).

5.9.2.5.3.2 Statik elemanlarla jeneratdr uyarilmasinin saglanmasi ve kumanda edilmesi
Asagidaki yéntemlerden biri kullaniimalidir:
a) Madde 5.9.2.5.3.1°de belirtilen ydntemlerie ayni,
b) Asadidakilerden olusan bir sistemle:
1)Motor- jeneratdr devresini veya jeneratriin uyarniimasim kesen bir kontakitr.
Kontakttr bobini, hareket ydniindeki her degisimden dnce en azindan devre disi kalmalidir. Kontaktériin
devre disi birakmamasi durumunda, asansériin ileriye dogru hareket etmesi engellenmelidir. Bu izleme
fonksiyonunun bir stkisma {takiima) arizasinda, ayni sonug saglanmahdir ve
2)Statik elemanlardaki enersji akisini kesen bir kumanda tertibati ve
3)YAsansoriin her durusunda, enerji akisinin kesildiini kontrol eden bir izleme tertibati.
Normal bir durma periyodunda, statik elemanlar tarafindan enerji akisinin kesilmesi gergeklesmezse,

izleme tertibat) kontaktériin devreyi acmasimi saglamall ve asansdriin herhangi bir ileri hareketini
dnlemelidir.

Jeneratdrde artik manyetik alani etkisi varsa motorun dénmesinin dnlenmesi igin etkin tedbirler alinmalidir
(ters ydnde miknatislama baglantisi ile).

5.9.2.5.4 Statik elemanlarla alternatif veya dogru akim motorlarinin beslenmesi ve
kumandas:
Asagidaki yéintemlerden biri kullamimahdi:

a) Iki bagimsiz kontaktdr motor akimmi kesmelidir.

Asansor durgunken Kontaktérden biri ana kontaklan agmamasi durumunda, en ge¢ bir sonraki hareket
yéniindeki degisimde, asanstrin ilerive dogru hareket etmesi dnlenmelidir. Bu izleme fonksiyonunun bir
sikisma (takilma) anzasinda, ayni sonug saglanmahdir,

b) Asagidakilerden olusan bir sistem:
1) Tim kutuplarda akimi kesen bir kontakitr.

Kontaktdr bobini, en azindan her hareket yénit degisiminden 6nce devre disi kalmaldir, Kontakitriin
devre disi birakmamasi durumunda, asansoriin ileriye dodru hareket etmesi &nlenmelidir. Bu izleme
fonksiyonunun bir sikisma (fakiima) arizasinda, ayni sonug saglanmahdir ve

2) Statik elemanlardaki enerji akisini kesen bir kumanda tertibatl ve

3) Asansdériin her durusunda, enerji akistnin kesildigini kontrol eden bir izteme tertibat).

Normal bir durma stresinde (periyodunda), statik elemanlar tarafindan enerji akisinin kesilmesi
gerceklesmezse, izleme tertibati kontaktdriin devreyi agcmasini sadlamall ve asansoriin ileriye dogru
hareket etmesini Snlemelidir.

c) Madde 5.11.2.3'e uygun olan elekirik devresi.

e
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Bu vasitalar, bir giivenlik biteseni olarak kabul edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.6'nin gereklerine gdre
dogrulanmakdir,

d) En az 1'in bir donamim arizasi toleranstyla SIL3 gereklerini yerine getiren EN 61800-5-2:2007, Madde
4.2 2 2’ye gore guvenli bir tork kapatma (STO) fonksiyoniu hizi ayarlanabilir elektrikli bir gii¢ tahrik sistemni.

5.9.2.6 Kumanda ve izleme tertibatlar

Madde 5.9.2.5.3.2 b) 2) veya Madde 5.9.2.54 b) 2)'ye gore kumanda tertibati ve Madde 5.9.2.5.3.2 b)
3) veya Madde 5.9.2.5.4 b) 3)'e gore izleme tertibat), Madde 5.11.2.3'e gdre giivenlik devresi olmasi gerekli
degildir.

Bu tertibatlar sadece, Madde 5.9.2.5.4 a) ile kiyaslana bilirligi sadlamak icin Madde 5.11.1 'de belirtilen
gerekleri yerine getirmesi sartiyla kullamimahdir.

5.9.2.7 Motor calisma slresi kisitlayiciss

5.9.2.7.1 Halath asansdrler, asadidaki durumiarda tahrik tertibatinin enerjisini kesen ve enerjisiz durumda
tutan bir motor hareket siiresi kisitlayicisi ile donatilmalidir:

a) Bir hareket komutu varken tahrik makinasinin dénmemesi durumunda,

b) Kabin veya karsi agirlik, halatlarin tahrik kasnagi tizerinde kaymasina sebep olan bir engel nedeniyle asag:
yondeki hareketleri durdurulmussa.

5.9.2.7.2 Motor hareket siiresi kisitlayicisi, asagida verilen iki degerlerden kiigiik olanini gegmeyecek bir
zaman icinde galismalidir:

a) 45 saniye,

b) En uzun hareket seyir mesafesi igin gerekli siire 10 saniyeden az ise, bu slire asgari 20 saniye olmasi ile
birlikte normal calismada en uzun seyir mesafesi icin gerekli siireye 10 saniye ilave edilmesiyle bulunan siire.

5.9.2.7.3 Normal calismaya donis, sadece yetkili bakim personeli tarafindan elle yeniden baglatiima ile

miimkiin olmalidir. Gii¢ beslemesin kesiimesinden sonra, giiciin tekrar gelmesi durumunda, makinanin
hareketsiz konumda tutulmasi gerekli degildir.

59.2.7.4 Motor hareket siiresi kisitlayicisi, muayene cahsmasi veya acil durumda elektrikli galisma
sirasinda kabinin hareketini etkilememelidir.

5.9.3 Hidrolik asansorlerde asansor makinasi

5.9.3.1 Genel hikiimler

5.9.3.1.1 AsaQida belirtilen iki tahrik metoduna misaade edilir:

a) Dogrudan tahrik,
b) Dolayli tahrik.

5.9.3.1.2 Coklu hidrolik kaldirma tniteleri olmasi durumunda biittin kaldirma Uniteleri, hepsi ayni basingla
kaldiracak sekilde paralel olarak hidrolik olacak sekilde baglanmis olmahdir.

Kabinin yapisi, kabin iskeleti, kilavuz raylari ve kabin kilavuz patenleri/makaralar; Madde 5.7.2.2'de belirtilen
yikleme sartlarinin herhangi bir uygulamasinda kabin zemini yerlesimini ve pistonun hareketi
senkronizasyonu (uyumu} korumalidir,

Not— Silindirler icindeki basinci esitlemek icin manifolddan her bir hidrolik kaldirma Gnitesine boru tesisah

isi, yaklasik esit uzunlukta olmalidir ve boru tesisati isinde, dirseklerin (kivrimiarin) tipi ve sayisi gibi
karakteristikleri ayni olmalidir.
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5.9.3.1.3 Dengeleme agirhgi varsa, bunun kiitlesi, askr tertibatinin (kabin-dengeleme agirhd) kopmasi
durumunda hidrolik sistemdeki basing, tam yilk basincinin iki katini asmayacag! sekilde hesaplanmig
olmalidir.

Pek cok dengeleme adirhgr mevcut olmasi durumunda, hesap icin sadece bir dengeleme adirhdinin aski
tertibatinin kopmasi gdz dnine alknmaldir.

59.3.2 Hidrolik kaldirma Unitesi

5.9.3.2.1 Silindir ve piston hesaplan

5.9.3.2.1.1 Basing hesaplari
Asagidakiler yerine getirilmelidir:

a) Silindir ve piston, tam yiik basincinin 2,3 katina esit bir basingtan kaynaklanan kuvvetler altinda malzemenin
belirtilen akma sinin (Reoz) gerilmesi glivencesine badh olarak giivenlik katsayisi en az 1,7 olacak sekilde
tasartmilanmis olmahdir

k) Hidrolik senkronizasyon tertibath teleskopik pistonlarin kademelerinin hesaplanmasinda 7 tam vyiik basinci £
yerine, hidrolik senkronizasyon tertibati nedeniyle bir kademede olusan en biiylik basing dederi gz dniine L
alinmabhdir.

c} Kalinliklann hesaplanmasinda silindir cidar kalinligt ve silindir tabani igin 1,0 mm degeri, tekli ve teleskopik
hidrolik kaldirma iinitelerde igi bos pistonlann cidarlar igin de 0,5 mm degeri eklenmelidir.

Hidrelik kaldirma iinitesi imalatgisi igin kullamilan borulann boyutlan ve toleranstar, uygulanabilir EN 10305
serisi standardina gore olmaldir,

d) Hesaplamalar, EN 81-50:2014, Madde 5.13'e gére yapiimahdir.

5.9.3.2.1.2 Burkulma hesaplan
Hidrolik kaldirma dniteleri (kaldincilar) asagidaki gereklere uygun olmabdir.

a} Hidrolik kaldirma Uniteleri tam agiimis konumda iken tam yiik basincinin 1,4 katina esit bir basing sonucu
olusan kuvvetler altinda burkulma giivencesine bafli olarak glivenlik katsayisi en az iki olacak sekilde
tasarimlanmis olmaldir.

b) Hesaplamalar EN 81-50;2014, Madde 5.13'ye gdre yapiimahdir.

¢) Madde 5.9.3.2.1.2 byde belirtilen sehim (sapma) gibi daha kapsamii hesaplama metotlar, en az esdeJerde é '
bir glivenlik kKatsayisinin garanti edilmesi sarttyla kullanilabilir.

5.9.3.2.1.3 Gekme geriimesi hesaplan

Hidrolik kaldirma tiniteleri, tam yik basincinin 1,4 katina tekabiil eden bir yiik altinda malzemenin akma siniri
{Reo.2) geriime givencesine bagh olarak giiveniik katsayisi en az 2 olacak sekilde tasanmlanmis almalidir,
5.9.3.2.2 Kabin/piston (silindir) baglantisi

5.9.3.2.2.1 Dogrudan tahrikli asansdrlerde kabin ile piston (silindir) arasindaki baglant) esnek olmalidir.

5.9.3.2.2.2 Kabin ile piston (silindir) arasindaki badlantt, piston {silindir) aduhd ile ilave dinamik kuvvetleri
tasiyabilecek bir sekilde tasanmlanmis olmahdir, Baglanti tertibatlan, giivenli olmahdir.

5.9.3.2.2.3 Birden fazla kisimdan meydana gelen pistoniarda kisimlar arasindaki baglantiar, asili piston
kisimlarinin agirhgs ile ildve dinamik kuvvetleri tagiyabilecek bir sekilde tasarimlanmis olmalidir.

5.9.3.2.2.4 Dolayh tahrikli asansdérlerde piston basi (sitindir basi) kilavuzlanmig olmabdir.

7 Hidrolik senkronizasyon vasitalarinin dogru ayarlanmamasi nedeniyle kurulum sirasinda ortaya gikan
normal clmayan yilksek basing sartlar ortaya cikabilir. Bu hesaplamada dikkate alinmaldir.
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Bu gerek, ¢geken kisimlann diizenegi ile piston iizerine egilme kuvvetlerinin etkisi engellenmis olmasi sartiyla,
cekmeye calisan hidrolik kaldirma Uniteler icin gecerli degildir.

5.9.3.2.2.5 Dolayh tahrikli asansérlerde piston basi kilavuz sistemi, kabin catisinin dilsey izdisimil icinde
yer almarmahdir,

5.9.3.2.3 Piston strolkunun sintrlanmasi

5.9.3.2.3.1 Pistonu, Madde 5.2.57.1 ve Madde 5.2.5.7.2'deki gereklere uygun bir konumda tampon
etkisiyle durduracak vasitalar mevcut olmahdir.

5.9.3.2.3.2 Bu strok sinirlamast:

a) Esnek bir durdurucu ile saglanmalt veya

b) Hidrolik kaldirma iiniteye gelen hidrolik sivi beslemesinin, hidrolik kaldirma Gnitesi ile bir hidrolik vana
arasindaki mekanik bir baglant ile kesiimesi gergeklesmelidir. Bu tir baglantinin kopmasi veya uzamasi,
Madde 5.9.3.2.4.2'de belittilen dederi asan kabinin yavaslamasina neden olmamalidir.

59.3.2.4 Esnek durdurucu

5.9.3.2.4.1 Bu durdurucu;

a) Hidrolik kaldirma tnitesinin birlesik bir pargasi olmall veya

b) Hidrolik kaldirma Gnitesinin merkezi ekseni Uzerine uygulanan bilegke kuvvetin sonucu olarak, kabin
izdfistimi disinda bulunan hidrolik kaldirma Unitesi harici bir veya birden fazla tertibatlardan olusmaldir.

5.9.3.2.4.2 Esnek durdurucu, kabinin ortalama yavasiamas: 1 g'i asmayacad: ve dolayl tahrikli
asansorlerde halat veya zincirlerin gevsemesine neden olabilecek bir yavaglama meydana gelmeyecek sekilde
tasanmlanmalidir.

5.9.3.2.4.3 Madde 5.9.3.2.3.2 b) ve Madde 5.9.3.2.4.1 b)'deki durumiarda hidrolik kaldirma initesi icinde,
pistonun silindiri terk edebilmesini engelleyecek bir durdurucu bulunmalidr.

Madde 5.9.3.2.3.2 bydeki durumda bu durdurucu, Madde 5.2.57.1 ve Madde 5.2.5.7.2°deki gerekleri
saglayacak bir sekilde yerlestirimelidir.

5.9.3.2.,5 Koruma tertibatlan

5.9.3.2.5.1 Hidrolik kaldirma Gnitesi zeminden igeri uzaniyorsa, kendi alt ucunda sizdirmaz koruyucu bir
borunun igine ahinmalidir. Hidrolik kaldirma unitesi baska alaniara uzaniyorsa, uygun bir sekilde korunmug
olmahdir.

5.9.3.2.5.2 silindir kafasindan kagak ve sizan hidrolik sivist toplanmalidir.

5.9.3.2.5.3 Hidrolik kaldirma Unitesinde bir havalandirma tertibatt bulunmakhdir.

5.9.3.2.6 Teleskopik hidrolik kaldirma Uniteleri
Teleskopik Gniteler icin ilave olarak asagidaki gerekler uygulanir:

5.9.3.2.6.1 Pistoniarin kendi ilgili silindirlerini aynimasini engelleyecek sekilde durdurucular birbirini takip
eden kademeler arasinda bulunmabhdir.

5.9.3.2.6.2 Kabin tam baskilanmis kendi tamponlan (zerinde bulunuyorken, dogrudan tahrikli bir asansdr
kabininin altina yerlestirilen bir hidrolik kaldirma Unitesinde asagidaki net mesafeler:

a} Ardisik kilavuz tagima gatall (boyundurugu) arasinda en az 0,30 m olmali ve
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b) En lst kilavuz tagima ¢atali e tasima catalinin ((Madde 5.2.5.8.2 b) belirtilen pargalar harig) dikey
gikintisindan itibaren {(bilezik} 0,30 m bir yatay mesafe i¢erisindeki kabinin en alt pargalan arasinda en az 0,30
m olmalidir.

Not— Ayrica Madde 5.2.5.8.2 d)'ye bakilmaldir.

5.9.3.2.6.3 Harici kilavuzu bulunmayan teleskopik hidrolik kaldimma dnitelerin her bir kademesinin
kilavuzlanma uzunludu, ilgili piston capinin en az 2 kat ofmahdir.

5.9.3.2.6.4 Hidrolik kaldirma tiniteleri, mekanik ve hidrolik senkronizasyon tertibatlar ile tedarik edimelidir.

5.9.3.2.6.5 Hidrolik senkronizasyon vasitas: bulunan hidrolik kaldirma dniteler kullaniidiginda, basing, tam
yik basincini % 20'sinden daha fazla agtifinda, normal bir harekete baslamayi engelleyen bir elektrik tertibat
bulunmalhdir,

5.9.3.2.6.6 Senkronizasyon vasitasi olarak halat ve zincirlerin kullaniimasi durumunda asafidaki gerekler
uygulamr:

a) Birbirinden bagimsiz en az iki halat veya zincir bulunmahdir,
b) Madde 5.5.7.1'deki gerekler yerine gelmis olmalidir,
¢) Gilivenlik katsayisi en az:

1) Halatlaricin 12;

2) Zincirter igin 10.

Bir halatin (veya zincirin) Newton (N) cinsinden asgari kopma vyiikil ile bu halattaki {veya zincirdeki) azami
kuvvet arasindaki oran, glivenlik faktériddr.

Bu azami kuvvetin hesaplanmasi igin asadidakiler dikkate alinmalidir:

— Tam yiik basincindan kaynaklanan kuvvet,
— Halattann (veya zincirlerin) sayist.

Senkronizasyon vasitasinin bir arizas: durumunda kabin hizinin, asagi yén beyan hizi vy'yi 0,30 mis'den fazla
asmasin engelleyen bir tertibat bulunmahdir,

5.9.3.3 Boru tesisat:

5.9.3.3.1 Genel

5.9.3.3.1.1 Basing altinda bulunan borular ve baglant: elermnanlan (baflantifar, vanalar vb.} ile genel olarak
hidrolik sisternin biitiin parcalar:;

a) Kullandan hidrolik sivist ile uyumlu olmahdir,

b} Tespit yetleri, burulma veya titresim nedeniyle normal clmayan bir geriimeye maruz kalmasi engellenecek
bir sekilde tasanmlanmali ve yerlegtiriimelidir,

c) Hasarlara, ézellikle mekaniksel olan hasarlara karsi korunmus olmalidir,

5.9.3.3.1.2 Borular ve baglant elemanlan uygun bir sekilde tespit edilmis ve muayeneler igin erisilebilir
olmakhdir.

Borular (rijit veya esnek) duvarlar veya ddseme iginden geciyorsa bunlar, boyutlan gerektijinde muayene igin
borulann sikilebilmesine imkén veren kafes bir koruyucu igine alinmalidir.

Koruyucu icinde hicbir birlestirme bulunmamaldir,

Not— Ulusal dizenlemeler, binaya gdre ydnlendirilen hidrolik boru donaniminin tanimini ve yangindan
korunmasini gerektirebilir.
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5.9.3.3.2 Rijit borular

5.9.3.3.2.1 Silindir ile geri déniigsiiz vana veya asad ydn vanasi/vanalan arasindaki rijit borular ve
bunlarin baglanti elemanlan, tam yiik basincinim 2,3 katina tekabiil eden bir yiik altinda malzemenin akma
sinir (Rro2) glivencesine bagh olarak giiveniik katsayisi en az 1,7 olacak sekilde tasanimlanmig olmahdir.

Hesaplamalar, EN 81-50:2014, Madde 5.13.1.1’e gbre yapiimahdir.

Rijit borularin imalati igin  kullamlan borularin boyutlart ve toleranstar, EN 10305 serisinin uygutanabilir
standardina gére olmaldir.

Cidar kalinhklannin hesaplanmasinda, silindir e bory kinlma vanas) arasindaki baglant: i¢in 1,0 mm, varsa
diger rijit baglantilar igin 0,5 mm hir deger eklenmelidir.

5.9.3.3.2.2 Teleskopik hidrolik kaldirma {initeleri 2'den (ikiden) fazla kademeye ve hidrolik senkronizasyon
vasitasina sahipse, boru kinima vanasi ve geri déniigsiiz vana veya asag! yon vanas: veya vanalan arasindaki
rijit borular ve buniarn baglanti elemanlarinin hesaplanmasinda ilave gilvenlik katsayisi olarak 1,3 hesaba
katimalhdir.

Silindir ve boru kirllma vanasi arasindaki borular ve bunlann badlanti elemanlart, silindirin hesabinda esas
alinan ayni basinca géire hesaplanmalidir.

5.9.3.3.3 Esnek hortumlar

5.9.3.3.3.1 Silindir ile geri dénissiiz vana veya asadl yon vanasi arasindaki baglantida kullanilan esnek

hortum, tam yiik basinci ve patlama basinci arasindaki glivenlik katsayist en az 8 olacak sekilde segilmisg
olmakhdir.

5.9.3.3.3.2 silindirile geri doniissiiz vana veya asag! yon vanasi arasindaki esnek hortumiar ve baglantilar,
tam yik basincinin beg kati bir basinca karst hasar gérmeden dayanabilmelidir. Bu deney hortum ve
baglantilarinm imalatgisi tarafindan yapiimahdir.

5.9.3.3.3.3 Esnek hortum, asadidaki bilgilerle silinmeyecek bir sekilde isaretlenmelidir:

a) Imalatginin adi veya markasi,
b) Deney basinci,
c) Deney tarihi.

5.9.3.3.3.4 Esnek hortum, imalatgisimin bildirdigi bOkilme yarigapt deferinden daha kiiclik bir ¢apla
bilkilerek montaj yapilmamaldir.

5.9.3.4 Makinanin durdurulmasi ve durma sartinin kontrol edilmesi

59.3.41 Genel
Makinanin, Madde 5.11.2.4’ve uygun bir elektrikli glivenlik tertibatinin ¢alismasiyla durdurulmas: agsagida
belirtilen detaylara gore kontrol ediimelidir.

5.9.3.4.2 Yukar yénde hareket
Yukari yonde hareketi igin asagidakilerden biriyle:

a) Elektrik motoruna giden akim, ana kontaklan motor besleme devresinde seri bagh birbirinden bagimsiz en
az iki kontaktor ile kesiimelidir veya

b) Elekirik motoruna giden akim, bir adet kontaktérle ve (Madde 5.9.3.5.4.2)'ve uygun olarak devre dis
birakma (bypass) vanasina giden akim, bu vananin besleme devresinde seri bagh birbirinden bagimsiz en az
iki elektromekanik tertibat ile kesiimelidir.

Bu durumda motor ve/veya yagin (Madde 5.9.3.11, Madde 5.10.4.3, Madde 5.10.4.4) sicakhdin izleyen
tertibatin, makinayi durdurmasi igin bu kontaktorden baska bir anahtarlama tertibatini harekete gegirmesine
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ihtivac vardir veya

c) Elekirik motoru, Madde 5.11.2.3’e uygun bir elektrikii devre ile durdurubmalidir. Bu vasitalar, giivenlik
bileseni olarak kabul edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.6'nin gereklerine gére dogrulanmalidir veya

d) En az bir donanim arizast toleransi ile SI1.3 gerekierini yerine getiren EN 61800-5-2:2007, Madde 4.2.2.2

gbre giivenli bir tork kapatma (STQO) fonksiyonu ile hizi ayarlanabilir elektrik giic tahrik sistemi tarafindan
elekirik motoru durdurulmalidsr,

5.9.3.4.3 Asadl yénde hareket
Agagl yonde hareket igin asag) yén vanast veya vanalarinin beslemesi, asafidaki tertibatlarin birisiyle
kesiimelidir:

a) Vananin besleme devresinde seri bagl Madde 5.10.3.1'e gbre birbirinden bafimsiz en az ik
elektromekanik tertibatla veya

b) Uygun beyan elektrikli olmas) sartiyla elektrikli bir gitvenlik tertibatiyla dogrudan veya
c} Madde 5.11.2.3'e uygun elekirikli devreyle,

Bu vasitalar, giivenlik bileseni olarak kabul edilmeli ve EN 81-50:2014, Madde 5.6'nin gereklerine gore
dogrulanmaldir,

5.9.3.4.4 Durdurulma gartinin kontrolii
Asansdr duruyor iken, kontaktdrierden birinin (Madde 5.9.3.4.2 a) veya Madde 5.9.3.4.2 b)) ana kontakiar
acmamis veya elektromekanik tertibatlarindan (Madde 5.9.3.4.2 b) veya Madde 5.9.3.4.3 a)) biri akim

devresini kesmemis ise, en ge¢ bunu takip eden hareket y6ni defisiminde asansériin hareketi engellenmis
olmalidir. Bu izleme fonksiyonunda bir sikisma (takilma) dorumunda ayni sonug sadlanmalidir.

59.3.5 Hidrolik kumanda ve givenlik tertibati
5.9.3.5.1 Kapama vanasi

5.9.3.5.1.1 Birkapama vanas: bulunmalidir. Bu vana, silindir/silindirleri geri déniigsiiz vanaya ve asag ydn
vana/vanalarina baglayan devreye monte edilmelidir.

5.9.3.5.1.2 Kapama vanasi, asansdr makinas: {izerinde diger vanalara yakin bir yerde bulunmalidir,
5.9.3.5.2 Geri donlissliz vana

5.9.3.5.2.1 Birgeri d6énlssiiz vana bulunmaldir. Bu vana, pompa/pompalar ile kapama vanas| arasindaki
devreye konulmahdir.

5.9.3.5.2.2 Geri doniissiiz vana, pompa basincinin asgari ¢calisma basincinin aitina dismesi durumunda
beyan yiki ile ylkIi kabini her noktada sabit tutabilecek bir kapasiteye sahip olmalidir,

5.9.3.5.2.3 Geri donligsiiz vananin kapanmasi, hidrolik kaldirma iinitesinden kaynaklanan hidrolik basinci
ile ve en az bir adet kilavuzlanmis baski yay ve/veya yergekimi adirik kuvveti ile gergeklesmelidir.

5.9.3.5.3 Basing tahliye vanasi

5.9.3.5.3.1 Asanstrde bir basing sinirlama vanas! bulunmaldir. Bu vana, pompa/pompalar ile geri
donlissiiz vana arasindaki devreye konulmall ve el pompa/pompalart hari¢ olmak izere bunun devre dist
birakidmasi (baypasi) miimkin olmamaldir. Hidrolik sivisi, tankina geri sevk edilmelidir.

5.9.3.5.3.2 Basing tahliye vanasi, tam yilk basincinin % 140'na basinct sinirlayacak bir sekilde
ayarlanmahdir,

5.9.3.5.3.3 Buyuk i¢c kayiplar nedeniyle (kafa kaybi, siirtiinme) gerekii ise, basing tahlive vanasi daha
yitksek bir degere ayarlanabilir. Ancak, tam yiik basincinin % 170' asiimamalidir. Bu durumda hidrolik
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donanimin (hidrolik kaldirma Onitesi dahil) hesaplanmas: igin itibari (hayali) asagidaki degere esit tam yiik
basinct kullanimahdir:

Secilen basing avari
1,4

Bu durumda burkulma hesabinda, 1,4 asin basing katsayist; basing tahliye vanasinin ayarlandi yitksek
degere tekablil eden bir katsay: ile yer degistirmelidir.

5.9.3.5.4 Y&én vanalan

5.9.3.5.4.1 Asagi yon vanalari

Asall yon vanalan elektrikle agik tutulmahdir. Vanalarin kapanmasi, hidrolik kaldiwma Gnitesinin hidrolik
basinctyla ve vana basina en az bir adet kilavuzlanmis yay etkisi ile olmalidir,

5.9.3.5.4.2 Yukan yén vanalari

Makinanin durdurulmas: Madde 5.9.3.4.2 by'ye uygun olarak gergeklegiyorsa, bu amagla sadece devre disi
birakma vanalari kullaniimahdir. Vanalar elekirikle kapanmalidir. Vanalann aciimasi, hidrolik kaldirma
Ginitesinin hidrolik basinci ve vana basina en az bir adet kifavuzlanmis yay etkisi ile olmahdir.

5.9.3.5.5 Filtreler
Filtreler veya benzer donammlar, asagidakiler arasindaki devrede monte edilmelidir:

a)} Tank ve pompa/pompalar ve
b) Kapama vanasi, geri donligsiiz vanalvanalar ve agagl yon vana/vanalar.

Kapama vanasi, geri doniigsliz vana/vanalar ve asadl yon vanasi arasindaki filtre veya benzeri donamimiar,
bakim ve muayene igin erigilebilir olmalidir.

5.9.3.6 Basincin kontroll

5.9.3.6.1 Sistem basincinin beliritilmesi i¢in bir basing élger (manometre) bulunmahdir. Bu geri
déniissilz vana veya asagl yon vanafvanalar ile kapama vanasi arasindaki baglanti izerinde yer aimaldir.

5.9.3.6.2 Basing dlgimU icin ana devre ve baglanti arasinda bir sayag kapama vanasi bulunmaldir.
5.9.3,6.3 Baflant;, M 20 x 1,5 veya G 1/2" lik bir i¢ vida disle sadlanrms olmalidir.

59.3.7 Tank
Tank, asagidakilerin kolayca gergekiestirilecedi sekilde tasanmlanmall ve imal ediimelidir:

a) Tanktaki hidrolik sivisi seviyesi kolayca kontrol edilebilecek,
b) Doldurmak ve bogaltmak.
Tank tizerinde hidrolik sivi karakteristikleri gtsterilmelidir.

59.3.8 Hiz

5.9.3.8.1 Yukan y6n beyan hizi vim ve asagr yon beyan hizi va; 1,0 m/s’den bilylik olmamalidir (bk. Madde
1.3 b)).

5.9.3.8.2 Bos kabinin yukar y6ndeki hizi, yukar yon beyan hizi v 'yi % 8'den fazla agmamah ve beyan
ylkii ile yukli kabinin asagi yondeki hizi, asad) yon beyan hizi vs 'yi % 8'den fazla agmamalidir. Her iki
durumda bu, hidrolik sivisi normal ¢alisma sicaklif ile ilgilidir.

Yukart yondeki harekette motor klemenslerindeki sebeke frekans! ve geriliminin, elekirik cihazinin beyan
degerlerinde oldudu varsayiimistir,
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5.9.3.9 Acil durum caligmasi
5.9.3.9.1 Kabinin asadi yénde hareket ettiriimesi

5.9.3.9.1.1 Asansér, elektrik kesilmesi durumunda dahi kabinin, igindekilerin kabinden ¢ikabilecekleri bir
konuma kadar indiritebilecegi, elle kumanda edilen, asadidaki ilgili makina mekaninda bulunan bir acil
indirme vanasina sahip olmalidir;

— Makina dairesi (Madde 5.2.6.3),
—~ Makina dolaty (Madde 5.2.6.5.1) veya
— Acil durum ve deney panolannin tzeri (Madde 5.2.6.6).

5.9.3.9.1.2 Kabin hizi, 0,30 m/s’ yi asmamalidir.
5.9.3.9.1.3 Bu vanamn ¢alismasi, slirekli manuel kuvvet uygulanmasini gerektirmelidir.
5.9.3.9.1.4 Buvana, istem digi calismaya kars! korunmus olmalidir.

5.9.3.9.1.5 Acil durumda asag indirme vanasi, imalatgl tarafindan ongériilen degerin altina basing
distigiinde piston-silindirin asin ¢ékmesine neden olmamahdir.

Halatin/zincirin gevseyebilecedi dolayl tahrikli asansérlerde, vananin elle kumanda edilmesi pistonun,
halatin/zincirin gevsedigi andan sonra alcalmasina neden clmamalidir.

5.9.3.9.1.6 Acil durum mudahalesinde asagl yonde hareket igin elle kumanda edilen vananin vaninda
{izerinde agagidaki ifade yazili olan bir plaka bulunmalidir:

“Dikkat — Acil durum asag: dogru hareket”
5.9.3.9.2 Kabinin yukari yénde hareket ettirilmesi

5.9.3.9.2.1 Yukarn yonde kabinin hareket etmesine neden olan bir el pompast, her hidrolik asansdrde kalici
olarak butunmaldir.

El pompasi, asansorin tesis edildiji binada saklanmali ve sadece yetkili kigiler tarafindan erisilebilir olmalidir.
Pompa baglantisi igin talimatlar, her asansfr makinasinda bulunmalidir.

E!l porpasinin bulundugu ve uygun bir sekilde nasil baglanacad! hakkindaki kahci olmayan agik gésterimler,
bakim ve kurtarma calismalan icin kullantabilir olmalidir.

5.9.3.9.2.2 El pompasl, geri donlssiiz vana veya asagi yén vana/vanalari ve kapatma vanasi arasindaki
devreye baglanmis olmahdir.

5.9.3.9.2.3 El pompasi, basinci tam yitk basincinin 2,3 katinda simirlayan bir basing tahliye vanasi ile
donatiimes olmalidir.

5.9.3.9.2.4 Acil durum midahalesinde yukar ydnde hareket icin elle kumanda edilen pompanin yaninda
{izerinde asagidaki ifade yazih olan bir plaka bulunmalichr:

“Dikkat — Acil durum yukan dodgru hareket”
5.9.3.9.3 Kabin pozisyonunun kontroli
Asansdr ikiden daha fazla durada hizmet veriyorsa, asagdida belitilen ilgili makina boglugunda elektrik
besleme devresinden bagimsiz bir tertibatla kabinin kilit agiima bélgesi iginde olup olmadidi kontrol
edilebilmelidir:
a} Makina dairesi (Madde 5.2.6.3) veya
b} Makina dolabi (Madde 5.2.6.5.1) veya
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¢) Acil durum miidahalesi igin tertibatiar tesis edilmis ise (Madde 5.9.3.9.1 ve Madde 5.9.3.9.2), acil durum ve
deney panolannin tizeri (Madde 5.2.6.6)

Bu gerek, mekanik bir kayma engelleme tertibati ile donatiimis asansbrler igin gegerli degildir.
5.9.3.10 Motor hareket siiresi kisitlayicisi

5.9.3.10.1 Hidrolik asanstrleri, hareket komutu varken veya kabinin hareket etmediginde motoru
dénmiiyorsa motorun eneriisini kesen ve enerjisiz durumda tutan bir motor hareket siresi kisitlayicisi ile
donatiimalidir.

5.9.3.10.2 Motor hareket siiresi kisittayicist, asadida verilen iki siireden kiiglik olamni gecmeyecek bir
zaman iginde ¢alismalidir;

a) 45 saniye,

b) Beyan yiikii ile normal galismada en uzun seyir mesafesi i¢in gerekli siireye en gok 10 saniye ilave
edilmesiyle bulunan sire. En uzun seyir mesafesi igin gerekli siire 10 saniyeden az ise, bu siire asgari 20
saniye olmaldir.

5.9.3.10.3 Normal ¢alismaya doniis, ancak elle miidahale ile miimkin olmaldir. Enerjinin kesilip tekrar
gelmesi durumunda, makinanmn hareketsiz konumda tutulmas: gerekli degildir.

5.9.3.10.4 Motor hareket siiresi kisitlayicisi, devrede olsa dahi, muayene g¢alismasini (Madde 5.12.1.5) ve
elektrikli kayma dizeltme sistemini (Madde 5.12.1.10) engellememelidir.

5.9.3.11 Hidrolik sivisinin asirt Isinmasina kars: tedbirler
Bir sicaklik detektSrii bulunmalidir, Bu detektdr, makinayl durdurmal ve Madde 5.10.4.4’e gére makinanm
durmasin korumaladir {makinanin hareket etmesini engellemelidir).

5.10 Elektrik tesisat montaji ve cihazlart
5.10.1 Genel hiikiimler

5.10.1.1 Uygulama sinirlar

5.10.1.1.1 Elektrik donanimini olusturan bilesenler ve montaji ile ilgili bu standardin gerekleri agagidakilere
uygutanir;

a) Asansdr giic devresinin ana anahtar ve buna badl dewvrelere,

b} Kabin aydiniatma devresinin anahtar ve buna bagli devrelere.

¢) Kuyu aydinlatmasi ve buna badl devrelere.

Asansor, biinyesinde elektrik donarim bulunan bir makina gibi, bir biitiin olarak disuntlmelidir.

Not— Elektrik besleme devreleriyle ilgili milli gerekier, anahtarlanin giris badlanti uglarina (klemenslerine)
kadar uygulaniy. Bu gerekler makina ve makara dairesinin tim aydinlatma ve priz ¢ikiglarina uygulanir.

5.10.1.1.2 Asansorin elekirik donanimi, bu standardin maddelerine atif yapilarak EN 60204-1'in
gereklerine uygun olmahdi.

Ozel bilgi verilmediginde, elekirik bilesenieri ve tertibati asagidaki uygunlukta olmakdir:
a) Bunlann tasarimlandig kullanm igin uygunluk,

b) EN veya IEC standardlarina uygunluk.

¢) Tedarikginin talimatlarina uygun olarak kullanim ve montaj edilmis.

5.10.1.1.3 Elektromanyetik uyumiuluk, EN 12015 ve EN 12016'da belirtilen gereklere uygun olmalicir.

Madde 5.9.2.2.2.3 a) 2), Madde 5.9.2.5.4 ¢), Madde 5.9.2.5.4 d}, Madde 5.9.3.4.2 ¢), Madde 5.9.3.4.2 d) ve
Madde 5.9.3.4.3 c)'yve gore kontrol denamimi, EN 12016'nin gilvenlik devresi badisikiik gereklerine uygun
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olmaldir.
5.10.1.1.4  Elekirikli hareket ettiriciler, EN 61310-3'e gbre secilmeli, monte ediimeli ve tanimianmalidir.

5.10.1.1.5 Tum kontrol teribati (bk. EN 60204-1:2006, Madde 3.10), énden bunlarin galistiriimasini ve
bakimini kolaylagtiracak sekilde montaji yapilmaldir. Dizenli bakim veya ayarlama icin erigimin gerekli
oldugu durumda ilgili tertibat, calisma alanindan 0,40 m ve 2,0 m ylikseklik arasinda yerlestiriimelidir. Bagianti
uclart calisma alantndan en az 0,20 m yiikseklikte olmast ve kondaktorler ve kablolanin kolayca bunlara
baglantisi yapilabilecek sekilde yerlestirimis olmasi Sneriimekiedir. Bu gerekler, kabin ¢atisi izerindeki
kontrol teriibatina uygulanmaz,

5.10.1.1.6 s yayan bilesenler (Grnegin i1s1 canagi, giic rezistanslan), gevredeki her bir bilesenin sicaklif
miisaade edilen sinir iginde kalacak sekilde yerlestiriimelidir.

Normal ¢alismada dogrudan erisilebilir donammin sicakli§i, HD 60364-4-42:2011, Cizelge 42.1'de verilen
simirlar asmamahdir,

5.10.1.2 Elektrik sokuna kargi koruma

510.1.2.1 Genel
Koruma dnlemileri, HD 60364-4-41'de belittilen kurallara uygun olmahdir.

Elektrik soku riskinin cikmasina neden olabilen elektrik donanimi bulunduran ve baska tirlil agikca
gosterilmeyen mahfazalar, 1EC 60417-5036 grafik sembolil ile isaretienmelidir:

Uyarl isaretleri, kuyu duvar kapi veya kapaklari tizerinde diizgiince gériilmelidir.
5.10.1.2.2 Temel koruma (dogrudan temasa karg| koruma)
Madde 5.10.1.2.1%in gereklerine ilave olarak asadidakiler uygulanir:

a) Asansdr kuyusunda, makina alanlarinda ve makara dairesinde dogrudan temasa karg! elekirikli
donanmimdan koruma, en az IP2X koruma saglayan mahfazalar vasitasiyla sadlanmalidir.

b} Yeltkili olmayan personeller donantma erigebildiginde, dogrudan temasa kars! IP2XD (EN 60529} karsilik
gelen asgari koruma derecesi uygulanmaldir,

¢} Kurtarma caligsmalan igin lizerinde tehlikeli elektrikli pargalar bulunan kuyu mahfaza duvan acildifinda,
tehlikeli gerilime erisim, IPXXB (EN 60529) asgari koruma derecesi ile engellenmelidir.

d) Uzerinde tehlikeli elektrik parcalari bulunan diger kuyu mahfaza duvarr igin EN 50274 standardi uygulanir.
510.1.2.3 llave koruma

30 mA' asmayan artik calisma beyan akimi kapasiteli artik akimdan koruma tertibati (RCD) vasitasiyla ilave
koruma, asa@idakiler icin saglanmalidir:

a) Madde 5.10.1.1.1 b} ve Madde 5.10.1.1.1 ¢) 'ye gbre devre/devrelere bagdl olan soket gikislan ve

b) Durak kontrolleri igin kontrol devreleri ve gostergeleri ve 50 V AC. *dan daha yliksek gerilime sahip glvenlik
zincirleri ve

c) 50 V AC. 'den daha yiiksek gerilime sahip asansor kabini Uizerindeki devreleri.

510.1.2.4 Artk gerilimlere karsi koruma
EN 60204-1:2006, Madde 6.2.4 uygulanir.
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5.10.1.3 Elektrikli montajlann yahfim direnci (HD 60364-6)

5.10.1.3.1 Yaliim direnci, 100 VA veya daha kiiglik beyanll PELV ve SELV devreleri hari¢ olmak lizere
tzerinde elektrik bulunan tim kontakidrler ile topraklama arasinda dlgiimelidir.

Yalitim direncinin asgari degerleri, Gizelge 18'dan alinmahdir.

Cizelge 16 — Yalitim direnci

Beyan devre gerilimi Deney gerilimi (d.c.) Yahtim direnci
V) V) (MQY)
SELV @ ve PELV? 250 >05
>100 VA
<500
500 >1,0
FELV © dahil
> 500 1000 21,0
@  SELV: Algak gerilim igin ilave giivenlik
D PELV: Algak gerilim icin ilave koruma
FELV: Algak gerilim i¢in ilave fonksiyonellik

5.10.1.3.2 Kontrol ve giivenlik devrelerinde, kontaktdrler (iletkenler) arasinda veya kontakior (iletken) ile
topraklama arasindaki gerilimin alternatif akim etkin deferi veya dogru akim ortalama degeri 250 V'u
asmamahdir,

5.10.2 Kontaktor baglanti uglari besleme girdisi
EN 60204-1:2008, Madde 5.1 ve Madde 5.2 uyguianir.

5.10.3 Kontaktorler, kontaktor réleleri, glivenlik devresi bilegenleri
5.10.3.1  Kontaktoérier ve kontaktor roleleri
5.10.3.1.1 Ana kontaktdreler 6rnedin, Madde 5.9.2.5 ve Madde 5.9.3.4'te belirttilen makinay!l durdurmasi

icin gerekli olanlar, EN 60947-4-1'e uygun olmali ve uygun kullanim kategorisine gtre segilmelidir.

Kisa devreden koruma tertibatina sahip ana kontaktorler, EN 60947-4-1:2010, Madde 8.2.5.1'e uygun olarak
tip "1" e sahip olmahdir.

Buna ilave olarak dodrudan kontrollii motorlarin ana kontaktarieri, rmedin, % 80 AC -3 + %10 AC-4 gibi
darbeli/darbesiz olarak yapilacak baslama galismalann % 10'una miisaade etmelidir.

Bu kontaktdrler, Madde 5.9.2.5.2, Madde 5.9.2.5.3.1, Madde 5.9.2.5.3.2 b) 1), Madde 5.9.2.5.4 a) ve b) 1),
Madde 5.9.3.4.2 a) ve b) ve Madde 5.9.3.4.3 a)’ya gore fonksiyonellifi saglamak igin EN 60947-4-1:2010, Ek
F'ye gbre aynal konak/kontaklara sahip olmalidir (6rnedin, ana kontagin agilmadidin tespit eden gibi).

5.10.3.1.2 Kontaktor roleleri, ana kontaktorleri galistirmak icin kullaniimissa, bu kontaktorler, EN 60947-
5-1'e uygun olmalidir.

Réleler, ana kontaktdrleri calistirmak igin kullanilmissa, bu tiir rileler EN 61810-1'e uygun olmalidir.
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Buniar, asafida belirtilen kullanim kategorilerine gére secilmelidir.
a) AC. kontaktérleri kontrolii icin AC-15,
b) DC. kontaktdrleri kontrold igin DC-13.

5.10.3.1.3 Madde 5.10.3.1.1'de belirtilen ana kontaktdrler igin, Madde 5.10.3.1.2'de belirtilen kontaktor
réleleri ve réleler igin ve Madde 5.9.2.2.2.3'e giire elektrikli cihazlar bozan akimun kesilmesi igin, Madde
5.11.1.2 1%, g), h), iY've uygunlugu sadlayan tedbirler icin asadidakiler gereklidir:

a) EN 60947-5-1:2004, Ek L'ye gtire mekanik olarak baglanmis kontak elemanlar olan ana kondakiGrlerin
yardimei kontaklari,

b) EN 60947-5-1:2004'tin Ek L'sine uygun kontaktér rélelert,

c) Herhangi bir kontak/kontaklarin agiimasi ve kesici kontak/kontaklarin kapanmast, ayni anda kapali kenuma
gelmemesini saglamak i¢in EN 50205'e uygun réleler.

5.10.3.2 Giivenlik devreleri bilegenleri

5.10.3.2.1 Madde 5.10.3.1.2'de belirtilen kontaktér réleler veya roleler kullamidiginda, Madde 5.10.3.1.3'Gn
gerekleri uygulanr,

5.10.3.2.2 Bunlanin kulfamidi§) devre beyan gerilimi ile ilgili gerilim kaybi mesafeleri ve agikliklan
bakimindan glivenlik devrelerinde veya elektrikli glivenlik tertibatlarindan sonra baglantisi yapilan (bk. EN
B80664-1) cihazlar, asadidaki gerekleri yerine getirmelidir.

a) Kirlenme derecesi 3;

b} Asin gerilim kategorisi [l

Cihaz korumasi IP5X (EN 80529) veya daha iyi ise, kiflenme derecesi 2 kullanilabilir.

Diger devrelerle ilgili elektrikli ayincilar igin EN 60664-1, en vakin devreler arasindaki r.m.s. etkin ¢alisma
gerilimine ydnelik yukanidaki gibi ayn: sekilde uygutanir.

Baskil devre kartlar igin EN 81-50:2014, Madde 5.15'e Cizelge 3 (3.6 satir nolu) belirtilen gerekler
uygulanabilir.

5.104 Elektrikli donammin korumasi
5.10.4.1  Elektrikli donamimin korumast igin EN 60204-1:2006, Madde 7.1 ila Madde 7.4 uygulanir.
5.10.4.2  Asinisinmaya karst her bir motor igin motor kerumasi saglanmalidir.

Not— EN 60204-1:2008, Madde 7.3.1'e gtre 0,5 kW altindaki motorlara, asin isidan koruma saglanmasina
gerek yoktur. Bu istisna, bununla birlikte bu standarda uygulanmaz.

510.4.3 Sicaklik izieme tertibati bulunan elektrikli donamimin tasanm sicakhi@ asihirsa, bu durumda
kahin, icinde bulunaniar kabini terk etmesine imkan verecek sekilde durakta durmalidir. Asansériin normal
galismaya otomatik bir sekilde geri ddnmesi, sadece yeterli sogutma saglandiktan sonra olmalidir.

5.10.4.4 Sicaklik izleme tertibati bulunan hidrolik makina motoru vefveya yaginin tasanm sicakhd
asilirsa, bu durumda kabin, iginde bulunanlar kabini terk edebilir olacak sekilde en alt duraga geri dénmeli ve
dogrudan durmalidir. Asansdriin normal calismaya otomatik bir sekilde geri ddnmesi, sadece yeterli sofutma
sa@landiktan sonra olmaldir.
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5.10.5 Ana anahtarlar (salterler)

5.10.5.1 Her bir asansdrde, biitin elektrik bulunan kontaktorlerde asansor elektrik beslemesini
kesebilecek bir ana anahtar bulunmalidir. Bu anahtar, EN 60204-1:2006, Madde 5.3.2 a) ila d) ve Madde
5.3.3'in gereklerine uygun olmahdir.

5.10.5.1.1 Bu anahtar, asafidaki devre beslemelerini kesmemelidir:

a) Kabin aydinlatmasi ve havalandirmasi,

b} Kabin catisindaki soket gikist,

c¢) Makina alanlannin ve makara dairelerinin aydinlatmasi,

d) Makina alanlarindaki ve makara dairelerdeki aydiniatmasi ve kuyu boslugundaki soket ¢ikist,

e) Kuyu aydinlatmasi.

5.10.5.1.2 Bu anahtar asagidaki sekilde yerlestirilmelidir:

a) Mevecut bulundugu makina dairesinde,

b) Makina dairesi bulunmuyorsa, kuyuda monte edilen kumanda panosu hari¢ olmak lizere kumanda
panosunda veya

¢) Kumanda panosu kuyuda montaji edildiginde acil durum ve deney panel/panellerinde (Madde 5.2.6.6). Acil
durum paneli deney panelinden ayn ise, anahtar acil durum panelinde cimalidir.

Ana anahtar, Kumanda panosundan/panolanndan, tahrik kumanda sisteminden veya asanstr makinasindan,
dogrudan erigebilir degilse, EN 60204-1:2006, Madde 5.5 ‘e gére cihaz/cihazlari, bu bélgelerde bulunmaldr.

5.10.5.2  Ana anahtann kumanda mekanizmasi, makina dairesi girisinden/girislerinden dogrudan erigilebilir
olmalidir. Makina dairesinin birden fazla asansér igin misterek kullaniimasi durumunda, ana anahtar kumanda
mekanizmalarnin hangi asansdérlere ait oldugu kolaylikla ayirt edilebilmelidir.

Makina alaninin birden fazia girisi olmasi durumunda veya ayni asansdriin, her birinin ayn girisleri olan birden
fazla makina alani varsa, Madde 5.11.2'ye uygun olarak veya EN 60204-1:2006, Madde 5.5 ve Madde 5.6'ya
gbre bir tertibat, kontaktériin bobinine besleme devresinde takilan, giivenlik kontad: (anahtari) ile kumanda
edilen bir kontakidr kullanilabilir. Kontakior, tim diger motortann ve/veya yiiklerin, normal galigma akimiarinin
toplamu ile birlikte durmus oldugunda en bllyiik motorun akimini kesmek icin yeterli bir kesme kapasitesine
sahip olmahdir,

Kontaktdriin tekrar devreye alinmasi, onu devre disi birakan tertibat vasitalar: haric diger vasitalarla miimkiin
olmamali ve yapllamamaldir. Bu kontaktér, EN 60204-1:2006, Madde 5.5 ve Madde 5.6'ya gére elle kumanda
edilen bir ayirict anahtarla birtikte kullaniimandir,

5.10.5.3 Asansor elektrik beslemesinin her bir kaynak girdisi, ana anahtara yakin yerlestirilmis EN 60204-
1:2008'in Madde 5.3'gbre elekirik besleme baglant kesicisine sahip olmalidir.

Asansérlerin grup olmasi durumunda, bir asansériin ana anahtarinin agiimast sonrasinda, ¢aligma devresinin
parcalarinda elektrik kahyorsa, bu devreler, gruptaki tim asansérlere elekirik beslemesi kesilmeksizin ayr

ayr olarak baglantisi kesilebilinmelidir. Bu gerekler, PELV ve SELV devrelerine uygulanmaz.

5.10.5.4 Gug faktéri dogrulanmast icin herhangi bir kapasitdr, gii¢ devresinin ana anahtan Oncesi
baglanmis olmalidir.

Yilksek gerilim riski varsa, drmegin gok uzun kablolarla motorlar baglandiginda, gii¢ devresinin anahtari,
kapasitdrierin badlantisini ayrica kesmelidir.
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5.10.5.5 Anaanahtar, asanstriin besleme baglantisini kestiginde, asansoriin herhangi bir otomatik ¢alisan
hareketi (rnein, otomatik bataryayla galigma), 6nlenmis olmabhdr.

5.10.6 Elektrik tesisat:

5.10.6.1 Kontakidrler ve kablolar
Kontaktdrler ve kablolar, EN 60204-1:2006, Madde 12.1, Madde 12.2, Madde 12.3 ve Madde 12.4'e gére
secilmelidir.

Hareket glizergah kablolari, yalitrm malzeme tipi gerekleri harig EN 50214, I[EC 60227-6 veya IEC
60245-5'e uygun olmalidir.

5.10.6.2 Kontaktérlerin kesit alani

Yeterli mekanik dayanimi saglamak icin kontakidrerin kesit alami, EN 60204-1:2006'da Cizelge 5te
gbsterilenden az olmamalidir.

5.10.6.3 Kablo tesisati uygulamalari

5.10.6.3.1 Genel
EN 60204-1:2006, Madde 13.1.1, Madde 13.1.2 ve Madde 13.1.3°lin genel gerekleri uygulanir.

5.10.6.3.2 Kontaktdrler ve kablolar, kablo borutari veya kanallar iginden veya esdeder mekanik koruma
icerisinde montajt yapiimis olmalidir.

Cift yalhtilmis kontaktérler ve kablolar, drne@in hareketli parcalar gibi kazara hasarn Gnleyecek sekilde
yerlestiriimisse kablo borular veya kanallari olmaksizin montaji yapilabiir.

5.10.6.3.3 Madde 5.10.6.3.2'deki gerekler, asadidakilere uygulanmasina gerek yoktur:
a) Kondakttrler veya koblolar, asagidaki sartlarda elekirikli giivenlik tertibatina baglanmaz:
1) 100 VA’dan bityiik beyan ¢ikli gliciine maruz olmayanlar ve
2) SELV veya PELV devrelerinin pargas: olaniar,
b} Asadida belirtilenler arasindaki panolar veya panellerde ¢alisan veya dadilan kablo tesisatlara:
1) Elekirikli donammin farkl pargalan veya
2) Donanimun ve baglanti uclaninin (klemensler) bu pargalar.
5.10.6.3.4 Baglantilar, baglanti uglart ve konnektorier, korumali kuyu mahfazalar igine yerlestirilmemisse,

bunlarn [P2X (EN 60529) korumasi, badlanti devrede iken veya badlanti kesildiginde stirdiriilmeli ve bunlar
kontrolsiiz baglanti kesilmesini dnlemek igin uygun sekilde sabitienmis olmalidir.

5.10.6.3.5 Ana anahtann (salterin) aciimasi veya asansoriin anahtarlan aciimasi sonrasi, bazi baglanti
uclannda elekirik bulunuyorsa ve gerilim 25 VAC veya 60 VDC asarsa, EN 60204-1:2006, Madde 16’ya gbre
kalict uyan etiketlenmesi, ana anahtarin veya anahtarlanin yakinina yerlestiriimeli ve buna karsilik gelen hir
ifade, bakim kilavuzuna dahil edilmelidir.

Ayrica, bu tiir elekirik bulunan baglanti uglarina bagdlanmis dewreler igin, etiketleme gerekler, renklerle ayirma
veya tanumlama, EN 60204-1:2006, Madde 5.3.5'te belirtildigi gibi yerine getirilmelidir.

5.10.6.3.6  Asansoriin tehlikeli bir sekilde kusurlu galismasina neden olabilecek rastgele ara baglantiilara

sahip baglant uglan (klemenslerf), bunlarin yapim ydntemi bu riski ortadan kaldirmadikca net bir sekilde
aynistinimaldir.

5.10.6.3.7 Mekanik korumanin sirekliliini saglamak igin kondaktdrerin ve kablolann koruyucu
kaplamalart, anahtartarin ve cihazlarin mahfazasina tam girmeli veya uygun bir sekilde yapiimis contalama
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icinde sona erdiritmelidir.

Bununla birlikte, parcalarin hareketi veya cercevenin kendi keskin kenarlari nedeniyle mekanik hasar riski
varsa, elektrikli giivenlik tertibatina baglanmis kontaktérler, mekanik olarak korunmus olmahdir.

Not— Durak ve kabin kapilarmin mahfazah gergeveleri, cihaz mahfazalan olarak kabul edilmistir,

5.10.6.4 Konnektérler
Priz (takilabilir soketler) birlesmeleri, EN 60204-1:2006, Madde 13.4.5'in, ancak, bunun ¢), d) ve i) bentleri
haric olmak tizere gereklerine uygun ofmaldir.

Elektrikli glivenlik tertibatimin devrelerine yerlestirilen takilabilir fig tipiyle ilgili konnektorler ve tertibatt, tehlikeli
bir duruma neden olacak konuma bunlarin yerlestiriimesi miimkiin olmayacak sekilde tasarimlanmalidir.

5.10.7 Aydinlatma ve soket ¢ikiglari

5.10.7.1 Kabine, kuyuya ve makina alanlanna ve makara dairelerine ve acil durum ve deney
panel/panellerine aydinlatma igin elekirik beslemesi (Madde 5.2.6.6); Madde 5.10.5'te belirtilen ana anahtar
veya anahtarlann besleme tarafi lizerinde makina besleme devresine baglantiyla veya dijjer devrelerle makina
elekirik beslemesinden bagdimsiz olmalidir.

5.10.7.2 Kabin catisinda, makina alanlarinda, makara dairesinde ve kuyu boslugunda gerekli olan soket
cikis) elektrik beslemesi, Madde 5.10.7.1'de belirtilen devrelerden alinmalidir.

Bu soket gikiglan, 2 P + PE tipinde olmal ve dogrudan elektrik beslemesi yapilrig olmalidir.

Yukaridaki soket gikislaninin kullanimi, soketin beyan akimina karsilhk gelen kesit alanina sahip besleme
kablosuna sahip oldugu anlamina gelmez. Bu kontaktdrlerin kesit alans, yiiksek akimlara kars: kontaktdrierin
dogrudan korunmus olmasi sartiyla daha kiciik ofabilir.

5.10.8 Aydinlatma ve soket ¢ikislari igin beslemenin kontrolii

5.10.8.1 Bir anahtar (salter), kabin aydinlatmasi ve soket c¢ikislan i¢in devrelerin elektrik beslemesini
kumanda etmelidir. Makina dairesinde birden fazla asansdrlin tahrik makinalar bulunuyorsa, her bir kabin igin
ayri bir anahtarin bulunmasi gereklidir. Bu anahtar, ilgili ana gli¢ anahtari yakinina konulmalidir.

5.10.8.2 Kuyuda olanlardan farkli makina alanlarinda, bir anahtar, aydinlatmanin elekirik besleme
kumandast iin kendi girig/erisimlerine yakin yerlestirimelidir (ayrica bk. Madde 5.2.1.4.2).

Asansdr kuyusu aydiniatma (veya egdeQeri) anahtarlan, kuyu boslugundan ve ayrica ana anahtardan
(saltere) bu aydinlatma calistirilabilecek sekilde kuyu boslugunda olmall ve ayrica ana anahtara (galtere)
yakin yerlestirilmelidir.

ilave lambalar, kabin catisinda monte ediimesi durumunda bunlar kabin aydinlatma devresine baglanmal ve
kabin c¢atisindan anahtarlanmalidir. Anahtar/anahtarlar, muayene ve bakim personeli igin girig
nokta/noktalarindan 1 m'den bilyiik olmayan konumda kolayca erisilebilir oimaldir.

5.10.8.3 Madde 5.10.8.1 ve Madde 5.10.8.2'de belittilen anahtarlar tarafindan kumanda edilen her bir
devre, kendi icinden yllksek akim koruma tertibatina sahip olmaldir.

5.10.9 Koruyucu topraklama
HD 60364-4-41:2007, Madde 411.3.1.1%in gerekleri uygulanir.

5.10.10 Elektrikli donammmin tanimlanmasi
Tim kumanda tertibati, elektrikli bilesenleri, elektrik diyagramlannda gdsterildigi gibi ayni referans gdsterimi
ile dizgince tanimlanmahdir.

Deger ve tip gibi gerekli sigorta teknik bilgiler, sigorta izerine veya sigorta tutucularn (kutulan) tzerine veya
yakimina isaretlenmis clmalidir.
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Coklu tel baglayicitarinin, kullanimasi durumunda, teller hari¢ sadece konnektériin isaretlenmesi gereklidir,

5.11 Elektrik arizalarina karst koruma, ariza analizleri, elektrikli glivenlik tertibati
5.11.1  Elektrik arizalarina karsi koruma, ariza analizleri

5.11.1.1 Genel

Bir asansoriin elekirik donamminda Madde 5.11.1.2'de listesi verilen herhangi bir tek anza, Madde
5.11.1.3'de ve/veya EN 81-50:2014, Madde 5.15'te belirtilen sartlarda hari¢ tutuimamigsa, kendiliginden
tehlikeli bir sekilde asansdriin kusurlu calismasina neden olmamalidir.

Giivenlik devreleri icin Madde 5.11.2.3’¢ bakiimalidir.
5.11.1.2 Ongdriilen anzalar:

a) Gerilim yoklugdu,

b) Gerilim diisukitgt,

c) Kontaktériin surekliligi kayb,

d) Metal isi veya topraklama ile ilgili yahtim anzas,

e) Kisa devre veya acik devre, dmegin direng, kapasitdr, fransistor, lamba, vb. gibi bir elekirikli bilesende
deger veya fonksiyon degisikligi,

) Bir kontaktéir veya rélenin hareketli armatiiriiniin cekmesi veya tamamlanmamis cekmesi,
g) Bir kontaktér veya rélenin hareketli armatiiriiniin ayrilamamasi,

h} Bir kontagin acilmamasi,

i) Bir kontagin kapanmamas,

i) Faz tersinimi.

5.11.1.3  Birkontadin agiimamasi, giivenlik kontaklarin Madde 5.11.2.2°ye uygunlugu durumunda dikkate
alinmasi gerekli degdildir.

5.11.1.4  Elektrkli giivenlik tertibat bulunan bir devredeki veya Madde 5.9.2.2.2.3'e gire fren kumandasi
devresindeki veya Madde 5.9.3.4.3'e g6re asad) yon vanasinin kumanda devresindeki topraklama arzasi:

a) Makinanin derhal durmasina neden olmall veya
b) lik topraklama arizasi tek basina tehlikeli degilse ilk normal durma sonrasi makinanin tekrar galismast
Snlenmelidir.

Hizmete geri dénmesi, sadece el ile tekrar ayarlama mamkan olmalidir
5.11.2 Elektrikli glivenlik tertibatlan
5.11.2.1 Genel hiikiimler

5.11.2.1.1 Ek A'da listelenen elektrikli giivenlik tertibatinin calismas: sirasinda, makinamin hareketi,
engellenmeli veya Madde 5.11.2.4'te belirtidigi gibi derhal durmaya neden olmalidir.

Elektrikli glivenlik tertibatinda asadidaki unsurlar bulunmalidir:
a) Madde 5.11.2.2 ‘ve uygun bir veya birden fazla glvenlik kontaklan veya

b) Asadidaki belirtilenlerden biri veya birden fazlasini ihtiva eden Madde 5.11.2.3 ‘e uygun elekirik devrelert:

1) Madde 5.11.2.2 ‘de belirtilen bir veya birden fazla glvenlik kontaklar,
2} Madde 5.11.2.2 'nin gereklerine uygun olmayan kontaklar,
3} EN 81-50:2014, Madde 5.15 ‘e uygun bilesenler,
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4) Madde 5.11.2.6"ya uygun olarak giivenlik uygulamalariyla ilgili programlanabilir elektronik sistemler
olmalidir.

5.11.2.1.2 Bu standardda miisaade edilen istisnalar disinda (bk. Madde 5.12.1.4, Madde 5.12.1.5, Madde
5.12.1.6 ve Madde 5.12.1.8) bir elektrikli glivenlik tertibatina higbir elekirik donammi parale] baglanmamalidir.

Elektrikli glivenlik zincirinin farkh noktalarina yapilan baglantilara, sadece bilgi alma amach ise izin verilir. Bu
amacla kullanilan tertibat, Madde 5.11.2.3.2 ‘yve ve Madde 5.11.2.3.3’e gore giivenlik devreleri igin belirtilen
gerekleri yerine getirmelidir.

5.11.2.1.3 Dahili veya harici, enditktif veya kapasitif etkiler, EN 12016’ya uygun olarak elektrik géivenlik
tertibatinda arizali durumlara yol agmamahdir.

5.11.2.1.4 Elekirikli gitvenlik tertibatindan ¢ikan bir ¢ikis sinyali, tehlikeli bir duruma neden olabilecek Slglide
ayni devrede bundan sonra bagl bir difer elekirikli terfibattan ¢cikan dig sinyal tarafindan degistirilmemelidir.

5.11.2.1.5 ki veya ¢ok daha fazla paralel kanallar iceren glivenlik devrelerinde, esitlik kontrolleri (parite
kontrolleri) icin gerekenden baska, tiim bilgiler sadece bir kanaldan alinmahdir.

5.11.2.1.6 Sinyalleri kaydeden veya geciktiren devreler, anza durumunda bile, elektrikli glivenlik
tertibatinin  galismasiyla tahrik makinasinin  durmasini engellememeli veya belirgin  bir sekilde
geciktirmemelidir (6rnegin: sistemle uyumiu en kisa zamanda durma gergeklesmelidir).

5.11.2.1.7 Dahili gii¢ besleme iinitelerin yapim ve diizenlenmesi, anahtarlama etkileri nedeniyle elektrikli
glvenlik tertibatinin ¢ikiglannda yanlis sinyallerin meydana gelmesi 6nlenmelidir.

5.11.2.2 Gulvenlik kontaklari

5.11.2.2.1 Genel

Guvenlik kontaklari, asgari koruma derecesi IP4X (EN 60529) ve bu amag igin uygun mekanik dayanikliik
(en az 108 calisma gevrimi) ile EN 60947-5-1:2004, Ek K'nin gereklerine uygun olmal veya asagidaki
gerekleri yerine getirmelidir:

5.11.2.2.2 Bir givenlik anahtarinin ¢alismasi, devre kesici tertibatin tam (zorlayict mekanik etkiyle)
aynimasiyla olmaldir. Bu ayriima, kontaklar birbirine kaynamis olmasi durumunda dahi gergekiesmelidir.

Gulvenlik kontadinin tasarimi, bilegenin arnzalanmasi sonucunda kisa devre meydana getirilme riskini en az
olacak sekilde olmaldir.

Not - Zorayict mekanik etkiyle ayriima, devreyi kesen tiim kontaklann agma konumuna gelmesiyle ve hareket
mesafesinin 6nemli bir kismi boyunca, hareketli kontak pargalan ile aktif hale getiren kuvvetin etki ettigi tahrik
elemaninin arasinda esnek malzemelerin (rnedin, yaylar gibi) bulunmamasiyla saglanir.

5.11.2.2.3 Givenlik kontaklar, koruyucu muhafazanin en az |P 4X(EN 60529) derecesinde koruma
saglamasi durumunda 250 V veya koruma derecesinin 1P 4X(EN 80529)ten kiigiik oldugu durumlarda 500 V
beyan yalitirn gerilimine sahip olmahdir.

Givenlik kontaklar, EN 60947-5-1:2004 standardinda belirlenen asadidaki kategorilere ait olmahdir:

a) Altematif akim devrelerindeki giivenlik kontaklan i¢in AC -15,

b) Dodru akim devrelerindeki gitvenlik kontaklari i¢in DC - 13.

5.11.2.2.4 Koruma derecesinin IP4X (EN 80529)'a esit veya daha az olmasi durumunda, hava araliklan en
az 3 mm ve yiizeysel kacak yolu uzunluklari en az 4 mm, kontaklarin agildiktan sonra ayirma mesafesi en az
4 mm olmalidir. Keruma derecesi IP4X (EN 60528)'dan daha iyi ise ylizeysel kagak yolu uzunluklart 3 mm'ye
diistriilebilir.

5.11.2.2.5 Coklu kesme durumunda, kontakiar arasi ayrilma sonunda mesafe, en az 2 mm olmalidir.
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5.11.2.2.6 lletken malzemesinin asinmasi, kontaklarin kisa devre olmasina yol agmamalidir.
5.11.2.3 Giivenlik devreleri

5.11.2.3.1 Genel

Gilvenlik devrelerinin anza analizleri, algilayiciiar, sinyal iletim yollan, giic beslemesi, glivenlik mantik ve
glivenlik ¢iktist dahil toplarmn giivenlik devresindeki arizalan dikkate almalidir.

5.11.2.3.2 Giivenlik devreleri, arizanin gériinmesi ile ilgili Madde 5.11.1’in gereklerine uygun olmahdir,

5.11.2.3.3 Buna llave olarak, $Sekil 21 ile gosterildi§i gibi asagidaki gerekler uygulanmahdir;

a) Bir ariza, ikinci bir anza ile birlikte tehlikeli bir duruma neden olursa, asansdr, en geg ilk anzal elemanin
dahil oldugu bir sonraki ¢calisma stralamasinda durdurulmalidir,

Bu ariza stirduigi! stirece asansériin difer tim cahsmaiarn mimkin olmamalidir,

Yukarida bahsedilen siralama tarafindan asansériin durdurulmasindan 6nce ve birinci anzadan sonra
ikinci bir anzanin meydana gelmesi ihtimali dikkate alinmaz.

b) Iki arizanin meydana gelmesi tehlikeli bir duruma neden olmazsa, ligiincii bir ariza ile birlestiginde tehlikeli
duruma neden oldugunda, asansdr, anzalarin birinin katildiy bir sonraki calisma programinda en azindan
durdurulmalidir.

Burada Gg¢lincll arizanin, asansdriin yukarida belittilen siralama gibi devre disi birakdmasindan &nce
tehlikeli bir isletme durumuna sebep olmasi ihtimali diisiniilmemekiedir,

¢) Ug arizadan daha fazlasinin bir birlesimi miimkiinse, bu durumda giivenlik devresi, kanallarin esit statii
ile kontrol edildigi coklu kanallarla ve bir izleme devresiyle tasarimianmalidir.

Degisik durumlar tespit edildiginde, asansér durdurutmaldir.

Iki kanal durumunda, izleme devresi fonksiyonu, en sonunda asansoriin tekrar ¢alismasi éncesi kontrol
edilmis olmall ve arniza durumunda, tekrar galismas) miimkiin olmamalidir.

d) Baglantiy kestikien sonra elektrik giic beslemesinin tekrar gelmesi, Madde 5.11.2.3.3 3), b) ve cyde
belirtilen durumda bir sonraki program sirasinda durma tekrar gergeklesmesi sartiyla durmus konumdaki
asansor bakim: gerekli dedildir.

e) Yedek tip devrelerde, tek bir nedenden dolayi aym anda birden fazla devrede anza olusmasi riskini
mimkin oldudu kadar sinirlamak igin (gereken) tedbirler ahinmalidir,
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Hata 1

EVET
Tehlike?
EVET
Hata 2 HAYIR
EVET
Tehlike?
EVET
Hata 3 HAYIR
EVET
Tehlike?
EVET
J'den fazla hatalar
HAYIR adde 5110 EVET
: 2.3 2'ye gire

[Kabul ediime%

[Kabu! edilir J

Sekil 21- Givenlik devreleri degerlendirme diyagrami

5.11.2.3.4Elektronik bilesenler iceren givenlik devreleri, giivenlik bileseni olarak kabul edilmeli ve

EN 81- 50:2014, Madde 5.6'nin gereklerine

gtre dogrulanmaldir.

5.11.2.3.5 Elektronik bilesen iceren giivenlik devresi lizerinde asagida belirtilen bilgileri tagiyan bir bilgi

plakasi sabitlenmelidir.
a) Giivenlik bileseninin imalatcisinin ismi,
b) Tip inceleme sertifikasinin numarasi,

c¢) Elektrikli glivenlik tertibatinin tipi.
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5.41.2.4 Elektrikli glivenlik tertibatinin galismasi

Bir elektrikli glivenlik tertibati ¢alisti§inda, makina derhal durmaya basglamall ve hareket halinde kendini
ayarlamasi onfenmelidir.

Elektrikli giivenlik tertibati, Madde 5.9.2.2.2.3 a), Madde 5.9.2.5 ve Madde 5.9.3.4'tin gereklerine uygun olarak
makinanin elektrik beslemesini kontrol eden donanim fizerinde dogrudan etkili olmalidir.

Madde 5.10.3,1.3'e gdre réleler ve kontaktr roleleri, makinanin elektrik beslemesini kontrol eden donamimin
kontrollt icin kullanihiyorsa, bu rbleler veya kontaktor rolelerinin izlenmesi, Madde 5.9.2.2.2 .3 a), Madde 5.9.2.5
ve Madde 5.9.3.4.4'te belirtildigi gibi yapilmahdir.

5.11.2.5 Elektrikli glivenlik tertibatinin galistirdimasi

Elektrikli glivenlik tertibatini harekete geciren bilesenler, siirekli normal calismadan meydana gelen mekanik
zorlamalar altinda uygun galisabilecek bir sekilde yapiimaldir. Givenlik fonksiyonunu etkileyen mekanik
anzalar, dikkate alinmalhdir.

Bu téir arizalarin 6rnekleri:

a) Kabin hizini veya konumunu alglamasi igin kullanifan bir sistem Gzerindeki siirtlinme ve tahrikie kayma,

b) Kabin hiziri veya konumunu algilamasr igin kullandan bir sistem Gzerindeki kopma veya bantta, zincirde,
halatta veya benzeri de gevgeme,

c) Kabin hizini veya konumunu algifamasi igin kullanilan bir sistem Ozerindeki duman, kir veya benzeri.
Elektrikli giivenlik tertibatini harekete gegiren cihazlar, montaj sekli yapisi itibanyla insanlanin erisebilecegi
konumda iseler, elekirikli giivenlik tertibatinin basit vasitalaria etkisiz hale getirilemeyecek sekilde bunlar
verlestirilmelidir.

Not— Bir miknatis veya bir kpril parcas:, basit vasitalar olarak kabul edilmez.

Yedeklemeli tipteki glivenlik devrelerinde bu durum, mekaniksel bir arizanin yedekleme kaybina sebep
oimadigi verici elemanlarin mekanik veya geometrik olarak diizenlenmesiyle saglanmalidir.

Giivenlik devrelerinin verici elemanlar icin EN 81-50:2014, Madde 5.6.3.1.1 ‘deki gerekler uygulanir.

5.11.2.6 Guvenlikle ilgili uygulamalar igin programlanabilir elektronik sistemler (PESSRAL)
Cizelge A.1, her bir elektrikli giivenlik tertibati icin asgari giivenlik bitinligii seviyesini vermektedir.

Madde 5.11.2.8'ya gore tasanmlanan programlanabilir elekfronik sistemlerini igeren giiveniik devreleri Madde
5.11.2.3.3'0n gereklerini sadlar.

PESSRAL, EN 81- 50:2014, Madde 5.16'da listesi verilen ilgili glivenlik bUttinli§l seviyesi (SIL} igin tasanm
kurallanna uygun olmalidir.

Guvenli olmayan bir degisikligin engellenmesi igin PESSRAL'tn program kodu ve glivenlikle ilgili verilerine
yetkisiz kisilerce erisimi engellemek i¢in tedbirler alinmaldir (rnegin, EPROM, giris kodu, vb. tedbirlerin
kullamimas).

PESSRAL ve glvenlikle ilgili olmayan bir sistem ayni baskdi devre kartini (PCB) paylasacaksa, Madde
5.10.3.2'de ver alan gereklilikler iki sistemin ayriimasy igin  uygulanir.

PESSRAL ve glivenlikle ilgili olmayan bir sistem ayni donammi paylasacaksa, PESSRAL’e iliskin gerekler
saglanmalidir.

PESSRAL'in arza durumunu tanimlamak ya kendi icinde bulunan bir sistemle ya da harici bir aletle 1 mimkiin
olmalichir. Eger, bu harici alet 6zel bir alet ise, bulunmasi gereken yerde hazir bulundurulmalidir.
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512 Kumandalar — Sinir glivenlik kesicileri - Oncelikler

5.12.1 Asansériin gaigmalarinin kumandasi
5.12.1.1 Normal ¢alisma kumandasi

5.12.1.1.1 Bu kumanda, butonlar veya dokunma ile ¢alisan manyetik kart gibi benzeri elemanlar yardimi ile
olmahdir. Bunlar, elektrikli kisimlara kullaniciiann ulasamayacad sekiide kutular igine konulimahdir.

Sari renk, alarm baslatma tertibatindan farkli clan diger kumanda tertibati igin kullaniimamalidir.

5.12.1.1.2 Kumanda tertibati, buntarin fonksiyonun belitiimesiyle agikga tanimtanmalidir (ayrica bk. EN 81-
70:2003, Madde 5.4).

5.12.1.1.3 Goriinir uyanlar veya sinyaller, kabin igerisindeki bir kisinin asansoriin durakta durdugunu fark
etmesine misaade etmelidir.

5.12.1.1.4 Kabinin durma dogrulugu = 10 mm olmalidir. Ornegin yiikleme ve bosaltma asamasinda,
seviyeleme dodrulugu £ 20 mm'yi asmamall ve bu + 10 mm diizeltiimis olmahdir.

512.1.2 Kabin yikiiniin kontroli

5.12.1.2.1 Asanstr, kabinin asin yikienmesi durumunda, otomatik seviyeleme dahil, kabinin normal
harekete gecmesini dnleyen bir tertibatla donatiimaldir. Hidrolik asansérlerde, bu tertibat otomatik
seviyelemeyi engellememelidir.

5.12.1.2.2 Bevan vilkii, asgari 75 kg olmak kaydiyla, en ge¢ % 10'dan fazla asilirsa, asirt yUk tespit
edilmelidir.

512.1.2.3 Asin yiik durumunda:

a) Kullanicilar kabin igindeki sesli ve gériiniir bir sinyal ile bilgilendirilmelidir,
b} Otomatik gligle calisan kapilar, tam ofarak aciimaldir,

¢) Elle galisan kapilar kilitlenmemis durumda kalmaldrr,

d) Madde 5.12.1.4'e uygun 6n islemler etkisiz duruma getiriimelidir.

5.12.1.3  Azaltilmis tampon stroku durumunda makinanin normal yavaslamasinin izlenmesi

Madde 5.8.2.2.2 durumunda, Madde 5.11.2've uygun elektrikli giivenlik tertibati, terminal duraklarina
ulasiimadan énce yavaslama etkinligini kontrol etmelidir.

Yavaslama etkili dedilse, makine freni kabin hizint distirmelidir, kabin veya karsi agilik tamponlarla temas
halinde oluyorsa bu gibi durumda, ¢arpa hizi, tamponlarin tasanimina ait carpma hizini asmamabhdir.

5121.4 Seviyelemenin, otomatik seviyelemenin kontrolii ve kapilarin kapatiimadigi ve
kilitlenmedigi 6n gcaligma

Durak ve kabin kapilari kapanmadid: ve kilitlenmedigi kabin hareketine; sevileme, otomatik seviyeleme ve 0n
galismaya asagidaki sartlarda milsaade edilmistir:

a) Hareket; Madde 5.11.2'ye uygun olarak elektrikli givenlik tertibati yardimiyla Kilit agilma bélgesine (Madde
5,3.8.1) simirlanmustir. On galisma strasinda kabin, duraktan 20 mm iceride tutulmalidir (bk. Madde 5.12.1.1.4
ve Madde 5.4.2.2.1).

b) Seviyeleme galismasi sirasinda kapilann elekirikli glivenlik tertibatini devre disi birakan tertibat sadece bu
durak icin durma sinyali verildikien sonra calismahdir.

¢) Yeniden seviyeleme hizi 0,80 m/s’yi asmamalidir. Buna ilave olarak, durak kapiarn el ile kumanda edilen
asansdrlerde asagidakiler konirol edilmelidir:
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1) Besleme frekansi sabitlenerek azami dénme hizi belilenen makinalar igin, sadece diisitk hiz hareketi
icin kontrol devresine enerji verildigi,

2)  Diger makinalar igin kilit agtima b&lgesine ulasma anindaki hiz, 0,80 m/s'yi asmadig.
d) Otomatik seviyeleme hizi, 0,30 m/s’yi asamaz.
512.1.5 Muayene galisma kumandasi
5.12.1.5.1 Tasarim gerekleri

5.12.1.5.1.1 Muayene ve bakim calismasini kolaylastirmak icin, kolayca cahsilabilen muayene kumanda
istasyonu kalici olarak asafidaki yerlerde monte edilmelidir:

a) Kabin gatisina (Madde 5.4.8 a)),

b) Kuyu bosgluguna (Madde 5.2.1.5.1 b)),

c) Madde 5.2.6.4.3.4 durumunda kabin i¢inde,

d) Madde 5.2.6.4.5.6 durumunda platform lizerinde.

5.12.1.5.1.2 Muayene kumanda istasyonu asagidakilerden olusmahdr:

a} Elektrikli giivenlik tertibatr (Madde 5.11.2) icin gerekleri yerine getiren bir anahtar (muayene calisma
anahtarr),

Iki konumlu olmasi gereken bu anahtar, yanlishkla calismaya kars: korunmus olmalidir.

b} Actkca gosterilen yon yardimiyla kazara galismaya karsi korunmus “YUKARI!” ve "ASAGI yonlii basmal
butonlar,

c) Kazara calismaya karsi korunmus "CALISTIRMA” basmall buton,
d} Madde 5.12.1.11’e uygun olarak bir durdurma tertibat:.

Kumanda istasyonu, kabin gatisindan kapt mekanizmalarimi kumanda etmesi igin kazara galismaya karsi
korunmus dzel anahtarlar da bulundurabilir,

5.12.1.5.1.3 Muayene kumanda istasyonu, asgari IPXXD’nin (EN 60529) koruma dercesine sahip olmalidir.

Donme kumandast anahtarlari, istasyonun bir bilesenin dénme hareketinden koruma vasitasina sahip
olmalidir. Strtiinme tek basina, yeterli kabul edilmemelidir.

5.12.1.5.2 Fonksiyonel gerekler:

5.12.1.5.2.1 Muayene c¢alisma anahtan

Muayene konumunda muayene galisma anahtari, ayni anda gerceklestirilen fonksiyonlar igin asaidaki sartlan
yerine getirmelidir:

a) Tesirsiz normal ¢calisma kumandalari,

b} Tesirsiz acil durum elektrikli midahale (Madde 5.12.1.6),

¢) Seviyeleme ve otomatik seviyeleme (Madde 5.12.1.4) devre disi birakiimalidir,

d) Giigle calsan kapilann herhangi bir ofomatik hareketi engellenmelidir. Kapitkapilanin giicle calisan
kapanmalan asagdakilere bagl olmalidir;

1) Kabin hareketi igin yon butonuna basiarak ¢alismaya veya

2) Kapilanin kumanda etme mekanizmalari icin kazara ¢alismaya kars! korumah ilave anahtarlara.
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e) Kabin hizi, 0,63 m/s'yi agmamahdir,

f) Kabin ¢atisi iizerindeki veya kuyu boslugundaki herhangi bir ayakta durma alanindan dikey ylkseklik
mesafesi (bk. Madde 5.2.5.7.3), 2,0 m veya daha az oldugunda kabin hiz1 0,30 m/s'yi asmamalidir.

g) Normal kabin seyir sinirlart agilmamalidir, rnegin normal galismada durma konurmlari agiimamalidir,

h) Asansoriin ¢aligmast giivenlik tertibatina baglh olarak kalmahdir,

i) Birden fazla muayene kumanda istasyonu, "MUAYENE" ye baglamis ise, muayene kumanda istasyonunda
aym basma butonu ayni anda basilimadik¢a, bunlarin herhangi birinden kabini hareket ettirmek mimkiin

olmamahdir,

i) Madde 5.2.6.4.3.4 durumunda, kabindeki muayene ¢alisma anahtar, Madde 5.2.6.4.3.3 e)’ye gore elektrikli
giivenlik tertibatini devre dist birakmalidir.

5.42.1.5.2.2 Asansdrin normal calismasina geri donisti
Asansériin normal ¢alismasina geri déniisll, sadece muayene calisma anahtarinin/anahtarlarinin normale
getirimesiyle gerceklesmesi mumkin olmahdir.

llave olarak kuyu boslugundan asans6riin normal galismasina geri déniisii, sadece agagidaki sartlarda
mimkiin olmaldir:

a) Kuyu bosluguna erisime miisaade eden durak kapilan, kapatimal ve kilitlenmelidir,

b} Kuyu bosludunda bulunan tim durdurma tertibati, devre dig1 birakilmahdir,

c) Elektrikli tekrar itk ayar konumuna getirme (reset) tertibati agagidaki sekilde kuyu diginda galistiridiginda:
1) Kuyu bosluguna erisime milsaade eden kapinin acil durum kilit agma tertibatlariyla birlikte veya

2) Ornegin, kuyu bosluguna erigime miisaade eden kapinin yakin bir yerinde yerlestirilmis iceriden bir
kilittenmis pane gibi sadece yetkili kisiler igin giris.

Muayene cahsmasi kapsarmindaki devre/devrelerde gériilen Madde 5.11.1.2'de listesi verilen anzalardan
birinin gerceklesmesi durumunda kabinin tim kentrolstiz hareketini 6nlemek igin tedbirler alinmalidir.

5.12.1.5.2.3 Basma butonlan

Muayene galismasinda kabin hareketi, sadece tek yonlil ve “CALISTIRMA” basma butonuna sabit basmaya
badh olmahdir.

“CALISTIRMA” butonu ve bir yon butonu, bir elle ayni anda ¢alistinimasi mimkiin olmahdir.

Muayene ¢alismasi elekirikli giivenlik tertibati, asagidaki yéntemlerden biriyle devre disi (by pas) birakilmig
olmalidir:

a) Bir seri yon baglantisi ve “CALISTIRMA” basma butonu,
Bu basma butonlar, EN 60947-5-1:2004'te belirtilen agagidaki kategorilere ait oimahdir:
— AC. devrelerinde giivenlik kontakian i¢in AC-15,
— DC. devrelerinde glivenlik kontaklan igin DC-13.
Uygulanan yikierle ilgili mekanik ve elekirikli en az 1 000 000 ¢alisma g¢evrimine dayanikli olmalidir.

b) Yén ve “CALISTIRMA” basma butonlarinin dogru ¢alismasini izleyen Madde 5.11.2'ye uygun olarak
elekirikli glivenlik tertibati.

5.12.1.5.2.4 Muayene kumanda istasyonu/istasyonlari
Muayene kumanda istasyonu/fistasyonlarinda asagidaki bilgiler bulunmalidir (bk. Sekil 22):
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a) Muayene calisma anahtan Uzerinde veya yakininda “NORMAL” ve “MUAYENE” kelimeleri,

by Asagidaki Cizelge 17'de belirtildidi gibi renkler yardimivia hareket y6ni:

Cizelge 17 — Muayene kumanda istasyonu — Buton gdsterimi

Kumanda Buton rengi Sembol rengi Sembol referansi Sembol
YUKARI Beyaz Siyah IEC 60417- 5022 T
ASAG Siyah Beyaz IEC 60417- 5022 \L
CALISTIRMA Mavi Beyaz IEC 60417- 5023 I
1 5
i
Normal
& k k\_ RS
{7j 18
Muayene
Aciklama

(D): Durdurma tertibati
(@): Yukariya basma butonu

(@): CALISTIRMA basma butonu
(3): Alarm basma butonu

(3): Asafiya basma butonu  (6): Normal/muayene anahtar konumu

Not— Kumanda istasyonunda alarm butonu yer almasi istege baghdir.

Sekil 22 — Muayene kumanda istasyonu - Kumandalar ve resimli gdsterimler (piktogramlar)

5.12.1.6  Acil durumda elektrikii midahale kumandasi
5.12.1.6.1 Madde 5.9.2.3.3'e gére, acil durumda elektrikli midahale kumanda tertibatlari gerekiyorsa,
Madde 5.11.2've uygun acil durumda elektrikle midahale kumanda anahtar tesis edilmelidir. Asansor

makinas), normal ana bheslemeden veya mevcutsa bekleme konumundaki (yedek) bir beslemeden
beslenmelidir.

Asadidaki sartlar aynl anda sadlanmahdir

a} Acil durumda elektrikli miidahale anahtari, yanlishikla calistirimaya kars: korunmus butonlar {izerinde sabit
basing ile basih tutiarak kabin hareketinin kumanda edilmesine izin vermelidir. Hareket yénleri agikca
isaretlenmis olmaldir,
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b) Acil durumda elektrikli midahale anahtannin ¢alistriimasindan sonra, bu anahtar tarafindan kontrol
edilenler harig, her tirlil kabin hareketi engellenmelidir.

c) Asafidaki gibi muayene calismasindaki anahtariama ile acil durumda elekrikli miidahalenin etkileri gegersiz
olmahdir:

1) Acil durumda elektrikli miidahale anahtari devrede iken, muayene ¢alismasi yapiliyorken, acil durumda

elektrikli midahale dewre digi kalmal ve muayene calismasinin yukar/asadi/calistirma butonlars etkin
olarak devrede kalmahdir.

2) Acil durumda elektrikli midahale yapiliyorken muayene galigmasi gergeklestiriliyorsa, acil durumda
elektrikli mildahale sonlandiriimal ve muayene ¢alismasimin yukan/asagi/caligtirma butondar etkin hale
getirilir.

d) Acil durumda elektrikli miidahale anahtari, dogrudan veya Madde 5.11.2'ye uygun baska bir elektrik
anahtan yardimiyla asagidaki elektrik cihazlarint devre dist birakmahidir:

1) Madde 5.5.5.3 b)'ye gére halat veya zincir gevsemesinin kontroliinde kullanilanlart,

2) Madde 5.6.2.1.5%e gbre glivenlik tertibatina mente edilenleri,

3) Madde 5.6.2.2.1.6 a) ve b)'ye gbre iz regiilatériindekileri,

4) Madde 5.6.6.5 'e gre yukar yonde hareket eden kabinin asiri hizlanmasina karsi koruma tertibatina
monte edilenleri,

5) Madde 5.8.2.2.4'e gdre tamponlara monte edilenleri,
6) Madde 5.12.2 ‘ye gbre sinir giivenlik kesicileri,

&) Acil durumda elekirikii miidahale anahtarn ve bunun basmall butonlan, tahrik makinasinin dogrudan veya
goriintl aygitlan ile gorilebilecedi sekilde yerlestiriimelidir (Madde 5.2.6.6.2 ¢)).

f} Kabin huzi 0,30 m/s'yi asmamahdir.

5.12.1.6.2 Acil durumda elekirikli miidahale tertibatlan, asgari IPXXD (EN 60529)'un koruma derecesine
sahip olmalidir.

Dénerek calisan kontrol anahtarlan, sabit bir bilesenin donmesini engelleyen vasitalara sahip olmaldir.
Sirtiinme tek basina yeterli kabul edilmemelidir.

5.12.1.7 Bakim galismalannda koruma

Kumanda sistemi; uzaktan kumandalarin komutuna, durak hareket komutuna asansériin tepki vermesini
tnlemek igin, otomatik kapi galismasine devre disi birakilmasi ve bakim nedeniyle en az son durak katina
hareket komutuna tepki vermesi icin vasitalarla donatiimalidir. Bu vastalar, acikga gosterilmis olmali ve
sadece yetkili personel tarafindan erigilebilir olmalidir.

5.12.1.8 Durak ve kabin kapisini devre digi birakan (bypas) tertibati

5.12.1.8.1 Kapi kilitleme kontaklarimin bakimi i¢in durak ve kabin kapisini devre dig1 birakan (by-pas) bir
tertibat, kontrol paneli veya acil durum ve deney panelinde bulunmalidir.

5.12.1.8.2 Tertibat, kalci olarak montajl yapiimis mekanik hareketli (6rnegin, kapak, giivenlik kapag) veya
Madde 5.11.2'ye gére elektrikli giivenlik tertibati igin gereklere uygun olan bir priz soket tertibatlanyla kontrolstiz
kullanima karst korumall bir anahtar olmaldir,

5.12.1.8.3 Durak ve kabin kapisini devre dist birakma (bypas) tertibati, bunlarin lizerinde veya yakininda
“BYPAS™ kelimesi yazilarak tammianmaldir. Buna ilave olarak, dewre disi birakilan kontaklar, elekirik
diyagramina gére tammlayicilar ile gésterilmis olmaldir.

Alternatif olarak Sekil 23'te gisterilen sembol, elektrik diyagramlanna gére tamimlayicilarla birfikte kullanilabilir.
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Aciklama
DS Kablo tesisati divagrami tizerinde bulunan gdsterim &rnedgi

Sekit 23 — Devre di31 birakma (bypas) resimli gdsterim (piktogram)
Devre disi birakma tertibatinin etkinlestirme durumu acikga gosterilmelidir.

Fonksiyon igin asadidaki sartlar yerine getiriimelidir;

a) Herhangi bir otomatik glicle calisan kapilarin galismas) dahil normal galisma kumandalar, tesirsiz hale
getiriimeli,

b) Durak kapilarimin (Madde 5.3.94, Madde 5.3.11.2), durak kap Kkilitlerinin (Madde 5.3.8.1), kabin
kapisintn/kapilarinin (Madde 5.3.13.2) ve kabin kap kilitlerinin (Madde 5.3.9.2) kontaklarinin devre dig
birakiimasi mimkln ofmal,

¢) Kabin kapi/kapilarinin ve durak kapiiarinin ayni anda kontaklarini devre disi birakmak miimk{in olmamalh,

d) Mistakil ayn bir izleme sinyali, kabin kapisini kapatan kontak/kontaklarin devre disi birakilmasiyla kabin
hareketine miisaade etmek igin kapall konumda kabin kapivkapilannin bulundugunu tespit edilmesini
saglamaldir. Ayrica kabin kapisimi kapatan kontak/kontakiar ve kabin kapisimi kilitleyen kontak/kontaklan
birlestirilmisse bu sart uygulanir.

e) Elile kullanitan durak kapitarinda, durak kap kentaklanmin (Madde 5.3.9.4) ve durak kap! kilitlerinin (Madde
5.3.9.1) ayni anda devre dis1 birakilmas) mimk{in olmamal,

f) Kabin hareketi, sadece muayene ¢alismasinda (Madde 5.12.1.5) veya acil durum elektrikli miidahalesinde
{Madde 5.12.1.6) mumkiin olmal,

g) Kabinde bir ses sinyali ve kabin altinda yanip sénen i5ik, hareket sirasinda aktif olmahdir. Bu sesli uyarinn
ses seviyesi, kabin altinda 1 m mesafede asgari 55 dB (A) olmalidir.

512.1.9 Anzali kap1 kontak devreli asansériin normal galigmasinin énlenmesi

Kabin kapisinin (Madde 5.3.13.2) kapatiimis konumda bulundugunu kentrol eden elekirikli giivenlik tertibatinin
dogru calismasi, durak kapi kilitleme tertibatinin (Madde 5.3.9.1} Kilitlenmis konumda bulundugunu kontrol
eden elektrikli glivenlik tertibati ve Madde 5.12.1.8.3 d)'de belirtilen izleme sinyali; kabin kapisi agilmig ve
durak kapi kilidi serbest birakddigi (acididr) kabin kilit agilma bdlgesinde iken izlenmis olmalidir,

Tertibat, anza tespit etmisse, asansériin normal galismast dnlenmis olmalidir.

5.12.1.10 Elekirikli kayma énleme sistemi (bk. Cizelge 12)
Bir elektrikli kayma 6nleme sistemi, asafidaki sartlarda uygun bulunmalidir:

a) Bu kabin, en son normal seyrinden sonra 15 min igerisinde en alt duraga otomatik bir sekilde indiritmeli,

b} El ile kullanilan kapiya sahip asansdrde ve/veya kullanicilann siirekli kontroliinde kapanmasi gergeklesen
glcle caltsan kapitya sahip asansdrlerde, kabinde “KAPILARI KAPATIN” &rnegine uygun bir uyan
bulunmahdir, Karakterlerin asgari yitksekligi, 50 mm olmalr,

c) Ana anahtarin (salterin) dzerinde veya yakininda “Sadece kabin en alt durakta oldugunda anahtan
kapatinnz” seklinde bir yazi bulunmahdir.
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5.12.1.11  Durdurma tertibati

5.12.1.11.1 Durdurma tertibati, asadida belirtilen yerlerdeki ve durumdaki giicle calisan kaptlar dahil
asansorin servis disi bekletiimesi ve durdurulmast igin tedarik edilmis olmahdir:

a) Asansdriin kuyu boslugunda (Madde 5.2.1.5.1 a)),

b) Makara dairesinde (Madde 5.2.1.5.2 ¢)),

¢) Kabin gatisinda (Madde 5.4.8 b)),

d) Muayene kumanda tertibatinda (Madde 5.12.1.5.1.2 d}),

e) Ana anahtar veya 1 m igerisinde dogrudan erigilebilir yakinlkta diger durdurma tertibati bulunmadikga
asansdr makinasinda,

f) Ana anahtar veya 1 m icerisinde dogrudan erisilebilir yakinlkta diger durdurma tertibati bulunmadikca
deney panelinde/panellerinde (Madde 5.2.6.6).

Durdurma tertibati tizerinde veya yakininda “DUR” isareti bulunmahdir.

5.12.1.11.2 Durdurma tertibati, Madde 5.11.2'ye uygun elektrikli glivenlik tertibatini icermelidir. Bunlar, i
konumiu dengeye sahip olmali ve servise yeniden baslamasi kontrolsiiz bir harekete neden olmamalidir.

EN 60947-5-5"e gore buton tipi tertibat, durdurma tesrtibat olarak kullaniimalidir.
5.12.1.11.3 Kabin iginde durdurma tertibati kulianiimamalidir.
5.12.2 Sinir gitvenlik kesicileri

512.21 Genel
Smir giivenlik kesicileri (algilayicilar} asagidaki yerlerde bulunmalidir:

a) Halatli tahrik ve pozitif tahrik igin hareket seyrinin Ust ve alt noktasinda,
b} Hidrolik asansdr icin sadece hareket seyrinin tst noktasinda.

Sinir giivenlik kesicileri, kazara ¢alisma riski bulunmadan son durak ( terminal) katina miimkin oldugu kadar
yakin olarak fonksiyonunu yerine getirmesi igin ayarlanmig olmahdr.

Bunlar, kabin (veya eger varsa karg! agirlik) tamponlarla temas etmeden veya pistonun kendi yumugak durma
yastigina temas etmesinden énce devreye girmelidir. Sinir gliveniik kesicilerinin devreye girmesi, tamponlar
baskilanmisken veya yumusak durma bélgesinde piston bulunuyorken saglanmalidir.

5.12.2.2 Smir guvenlik kesicilerin devreye girmesi

512.2.2.1  Ayn bir devreye girme (etkinlestirme) tertibati, normal son durak durmasinda ve sinir glivenlik
kesicilerinde kullaniimahdir.

5.12.2.2.2 Pozitif tahrikli asansorlerde, simir givenlik kesicilerinin devreye girmesi asagidaki gibi
gergeklesmelidir:

a) Makina hareketine badlanmis bir tertibatla veya
b) Kuyu Ostlinde kabinle ve varsa dengeleme agiriiyla veya
¢) Dengeleme adirhd bulunmuyorsa, kuyunun istiindeki ve altindaki kabinle.

5.12.2.2.3 Halath tahrikii asansérlerde, simir givenlik kesicilerinin devreye girmesi asagidaki gibi
gergeklesmelidir:
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a) Kuyunun Ustlinde ve altinda kabinle dogrudan veya
b) Kabine baglanmis olan bir tertibatla drnedin halatla, kayisla veya zincirle dolayli olarak.

(b) bendi durumunda, bu baglantidaki kopma veya gevseme, Madde 5.11.2've uygun olarak elektrikii bir
gtivenlik tertiball vasitasiyla makinanin durmasina neden olmahdir.

5.12.2.2.4 Dogrudan tahrikli hidrolik asansérlerde, simir giivenlik kesicilerinin devreye girmesi asagidaki
gibi gergeklesmelidir;

a) Kabin ve piston vasitasiyla veya
b) Kabine badlanmis olan bir terfibatla érnedin halatla, kayisla veya zincirle delayh olarak.

{b} bendi durumunda, bu badlantidaki kopma veya gevseme meydana gelirse, Madde 5.11.2've uygun olarak
elektrikli bir glvenlik tertibati vasitasiyla makina durduruimalidir.

5.12.2.2.5 Dolayl tahrikli hidrolik asansérlerde, sinir giivenlik kesicilerinin devreye girmesi asagidaki gibi
gerceklesmelidir:

a) Dogrudan piston vasitasiyla veya
b) Pistona badlanms olan bir tertibatla rnedin halatla, kayisla veya zincirle dolayh olarak.

{b) bendi durumunda, bu baglantidaki kopma veya gevseme meydana gelirse, Madde 5.11.2°ye uygun olarak
elektrikli bir givenlik tertibati vasitasiyla makina durdurulmahdir,

5.12.2.3 Sinir glivenlik kesicilerinin ¢alisma yéntemi

5.12.2.3.1 Sinir glvenlik kesici/kesicileri agagidakiler yardimiyla devreye girmelidir (agiimahdir):

a) Motor ve fren besleme devrelerinin tam (zorunlu} mekanik ayirmast ile dofrudan veya

b) Madde 5.11.2'ye uygun olarak bir elekirikli bir glivenlik tertibati.

5.12.2.3.2 sinir glvenlik kesicilerinin  devreye girmesi sonrasinda (simr glvenlik kesicilerinin
galismasindan sonra), hidrolik asansérierde stirinme kaymasi nedeniyle devreye girme bolgesini kabin terk
etse dahi, kabine ve duraga hareket cagr komutlarina tepki verilmesinde sadece kabinin hareket etmesi bu
andan itibaren mimkiin olmamalidir.

Madde 5.12.1.10°da belittilen elektrikli sirlinme kaymasini nleyen sistem kullanildiimda, Madde 5.12.1.10
a)’ya gore kabinin otomatik olarak son dura@a indirilmesi, sinir giivenlik kesicilerinin devreye girme b&lgesini
kabin terk etmesiyle derhal gergeklesmelidir.

Asansdrin normal calismaya baglamasi, yetkin bakim personelinin milidahalesini gerektirmelidir.

5.12.3 Acil durum alarm tertibati ve ¢ift yonlii haberlegsme sistemi

5.12.3.1 Bir kurtarma gabismasinda iki tarafll ses iletigimine miisaade eden kalici temasi saglayan EN 81-
28'e uygun olarak bir uzaktan alarm sistemi monte edilmelidir (ayrica bk. Madde 5.2.1.6).

5.12.3.2 Kabin ici ile acil durum midahalesinin yiritildigi yer arasinda dogrudan sesli haberlesmenin
mimkin olmadid veya asansoériln hareket glizergah mesafesinin 30 m'yi gectifi durumlarda, kabin igi ile acil
durum midahalesinin yirit0ldigi yer arasinda Madde 5.4.10.4 te belirtilen acil durum kaynagindan beslenen
gift yonli haberlesme sistemi veya benzeri bir sistem tesis edilmelidir.

5.12.4 Oncelikler ve sinyaller

5.12.4.1 Kapilan elle acilan asansdrierde bir tertibat, kabinin durag terk etmesini en az 2 saniye sireligine
engellemelidir.
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5.12.4.2 Kapilar kapandiktan sonra, herhangi bir dis komut butonu etkili olmadan énce kumanda tertibatin
kabine giren bir kisinin etkinlestirmesi icin en az 2 saniyelik bir slire gegmelidir.

Bu gerek ortak bir kumandada ¢aligsan asansdrlerde uygulanmaz.

5.12.4.3 Ortak kumandal asansdérierde, duraktan kolayca goriilebilen 1sikh bir sinyal ile bu durakta bekleyen
kisilere kabinin bir sonraki hareket yonii gosterilmelidir.

Not— Asansor gruplan icin duraklarda konum gostergeleri tavsiye edilmez. Bununia beraber, kabinin kata
gelisinin sesli bir sinyalle bildiriimesi tavsiye edilir.

6 Giivenlik gereklerinin dogrulanmasi ve/veya koruma dnlemleri

6.1 Teknik uygunluk dosyasi

Teknik uygunluk dosyasi, Madde 6.2'ye gore dogrulamayi kolaylagtirmak igin temin edilmelidir. Bu teknik
uygunluk dosyasi, olusturulan pargalann bu standarda uygun olarak dogru tasarim ve montajinin yapildigin
tespiti icin gerekli bilgiyi vermelidir,

Not— Ek B, teknik uygunluk dosyasinda bulunan bilgiler hakkinda kilavuz bilgileri sadlar.

6.2 Tasarimin dogrulanmasi

Cizelge 18, Madde 5'te belirtilen gliveniik gerekleri ve/veya koruma énlemlerinin dogrulandidi yéntemleri verir.
Bu cizelgede listelenmeyen ikinci alt maddeler, alinti yapilan alt maddenin bir boliimi gibi kabul edilmigtir.
Ornegin, Madde 5.2.2.4, Madde 5.2.2'nin bir bélamt gibi kabul edilmistir.
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Gizelge 18 — Gilvenlik gereklerinin ve/veya koruma dnlemlerinin dogrulama tertibatlan

Alt Giivenlik Gorsel Performans kontrofii/ | c Cizimlet/ Kullanici
Madde erekleri b Ol¢me d S @
g muayene? deney hesaplama bilgileri
5.1 Genel
Onemli olmayan
511 kehiikeler
5.1.2 Uyarilar ve etiketler v
5.2 Kuyu, makina alanian ve makara daireleri
5.2.1 Genel hilkimler v e v v s
Kuyuya ve makina
alaniar ve makara
5-2.2 dairelerine giris v v v
Giris ve acil durum
kapilan - Girig ¢
503 kapaklari — Muayene s 7 7 e
kapilan
5.2.4 Uyarilar v v
5.2.5 Ky v v v v e
Makina alanlan ve
5.2.6 makara daireleri / v v v /
5.3 Durak kapilan ve kabin kapilan
5.3.1 Genel hikimler v v
Girislerin yiiksekligi ve s
5.3.2 genishfi
Esikler, kifavuzlar, kapi e e
5.3.3 aski tertibati
5.3.4 Yatay kapi acikliklan v v v
Durak ve kabin
5.3.5 kapilarimin dayammi v v 4
Kapi ¢aligmas: ile ilgili
5.3.6 koruma f v v 4 v
Durak yerel
aydinlatmasi ve
5.3.7 “kabin burada” v v v 4
sinyal 1siklari
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GCizelge 18’in devarm

Madd Gilvenlik qerekleri Gorsel Performans . c Cizimler/ Kullanici
adde iivenlik ge i
g muayene® | kontrolii/ deney® Olgme hesaplama | ;1 i10ri®
Kilitleme ve kapatiimis durak
53.8 |kapi kontroli v 4 v
Durak ve kabin kapilarinin
kilitleme ve acil durumda kilit 4 v
5.3.9 actimasi v
Durak kapilarninin kilitlenme
ve kapatilma sarilarinin
saglanmasi icin tertibatin 4
5.310 |genel gerekleri
Coklu, panellere mekanik
olarak bagdh strglill durak v v
53.1 kapilar v
Otomatik olarak g¢alisan
durak kapilarinin v f v v
5.3.12 kapatiimasi
Kabin kapilannin
5313 kapatilmasini saglayan v v v
"~ elektrikli glivenlik tertibati
Coklu, panellere mekanik
olarak badll sdérgllll ve v v
5.3.14 acilir kapanir kabin kapilan v
5.3.15 |Kabin kapis! agllmasi v 4 v
5.4 Kabin, karsi agirlik ve dengeleme agirhig
5.4.1 Kabin yiiksekligi v v e
Net kabin alaru, beyan yiki,
5.4.2 insan sayist v v v/ v
Kabinin duvarlar, zemini ve
5.4.3 catis v v
Kabin kapi, duvar, i¢ tavan Y 7
5.4.4 ve dekoratif malzemeleri
5.4.5 Ftek sac v v v
Acil durum kapaklari ve acil
5.4.6 durum kapilar 4 v v v
54.7  |Kabin gatisi v v
548 Kabin ustiindeki donanim y 7
5.4.9 Havalandirma e v
5.4.10 |Aydmlatma v v v v
Karsl agirik/dengeleme 7 s
54.11 [a@ifigy
5.5 Aski tertibati vasitalart, dengeleme tertibatlari ve koruma ile ilgili tertibatlar
55.1 Aski tertibat tertibatlar o v v v
Kasnak, makara, tambur
ve halat capt/oraniari,
5.5.2 halat/zincir baglanti uclarn v v s
55.3 Halat tahriki d v
5.5.4 Pozitif tahrikli asansorlerigin e v
halatlann sariimasi
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Cizelge 18’in devami

Alt Giivenlik gerekieri m?lzryseer:e Performans . c hg-iszai;}fga Kullanici
Madde d a kontrolii/ deney? | ©l¢Me d bilgileri®
Halatlar ve zincirler arasinda yilk
5.5.5 dagthmi v v v
5.5.6 Dengeleme tertibatlan v '
Kasnaklar, makaralar ile 7 /
5.5.7 zincir dislileri icin tedbirler
Kuyuda tahrik kasnaklan, s v s
5.5.8 makaralar ve zincir digliler
5.6 Serbest diigmeye, asirt hiza, kontroisiiz kabin hareketine ve kabinin siiriiklenmesine kars:
5.6.1 Genel hitkiimler v v v
Glivenlik tertibati ve bunun
5.6.2 devreye girme tertibatlan v v v v
5.6.3 Patlama vanasi v v v v oL
5.6.4 Debi sinirlayicitan v v v v
5.6.5 Kenetlenme tertibat v v v
Yukan g¢ikan Kkabinin asn
5.6.6 hizdan koruma tertibatlan v v v Y v
Kontrolsiiz kabin hareketine
5.6.7 kars! koruma v v v / v
5.7 Kilavuz raylarn
Kabin, karsi adirlik veya
idengeleme agirlignm
5.7.1 kilavuzlanmasi v/ v v
Misaade edilebilir geriime ve v 7
5.7.2 sehimler (sapmalar)
5.7.3 Yiiklerin ve kuvvetlerin birlesimi v
5.7.4 Darbe faktéril v
5.8 Tamponlar -
5.8.1 Kabin ve karsi agirlik tamponiar e v v R
Kabin ve karst agirhk
5.8.2 tamponlannin stroku v v
5.9 Asansdriin makinasi ve ilgili donanimi
5.9.1 Genel hikiimler v v
Halath tahrikli asansérler wve
502 pozitif  tahrikli  asansérierde e v v v v
o Asanstr makinasi
Hidrolik asansériin makinasi v s/ v s 7
5.9.3
5.10 Elektrik montajlar: ve cihazlan
5.10.1 Genel hilkiimler v v v s v
Glig beslemesi kontaktor s
5.10.2 baglanti uclar
Kontaktdrier, kontaktor roleleri,
°.10.3 glivenlik devrelerinin bilesenleri v / /
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Cizelge 18’in devami

N izimler/
Alt . . . Gorsei Performans Gizim Kullanici
Giivenlik gerekleri A ¢ | hesaplama
Madde g muayene® |kontrolii/ deney® Olgme d bilgileri®

Elektrikli donanimin

5.10.4 korumast v v v /

5.10.5 \Ana anahtarlar (galterler) v ' ' v

5.10.6 Elektrik kablo tesisati v v
Aydinlatma ve soket

5.10.7 cikislars v v v v
Aydinlatma ve soket
cikislarinin besleme v v v v

°.108 kontrolii

5.10.9 Topraklama korumas v v

5.10.10 Elektriksel agiklama v Vs V4

5.11 Elektrikli glivenlik tertibati, anza analizleri, elektrik arizalarina kargr koruma
Ariza analizleri, elektrik

5.11.1 anzalarina karsi koruma v v v v
Elektrikli giivenlik

o-11.2 tertibatlan v/ v v v

5.12 Kumandalar — Sinir giivenlik kesicileri - Oncelikler
Asansor calisma

5.12.1 kumandas: v v v v s

5.12.2 Sinir giivenlik kesicileri v v 4
Acil durum alarm tertibah

5.12.3 ve ¢ift yonll haberlesme v v v v/ v
sistemi

5.12.4 Oncelikler ve sinyaller v v v v v

@ Gorsel muayene, tedarik edilen bilesenin gérsel kontrolili gerekleri igin Iizumlu teknik dzellikleri dogrulmada
kullanilir,

b Bir performansin kontrolii/deneyi, gereklilikleri karsilayacak sekilde bunlarin fonksiyonlannin yerine getirilmesin
saglayan dzellikleri dogrulanir.

C  Olgiimler, belirli sinirlar igin gerekleri kargilayan vasitalarla dogrulanir.
d  Cizimlerhesaplamalar, gerekleri tedarik edilen bilegenlerin tasarim karakieristikleri kargiladigini dogrular.

= ilgili konu, talimat el kitabinda veya isaretleme ile gosterildigi dogrulanr,
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6.3 Asansoér hizmete alinmadan 6nce yapilan muayene ve deneyler
Asanstrler hizmete alinmadan dnce Cizelge 18’ de belirtien asafidaki belirli denevler yapimalidir:

6.3.1 Frenleme sistemi (Madde 5.9.2.2)
Deney, asagidakileri dogrulamaldir:

a) Elektromekanik fren, beyan yiikkiine ilave olarak % 25 fazla ylkll kabini, beyan hiziyla asagi yénde hareket
halindeyken durdurabilmelidir. Bu durumda kabinin yavaslama ivmesi, givenlik tertibatinin calismasi veya
tamponlara oturmasina neden olan ivmelerden biiyiik olmamalidir,
b} Buna ilave olarak bir fren seti, yeterli frenieme etkinliivle calismadi§) durumda asadi yonde hareket eden
ve beyan yikil ile yiklii kabini yavaglatabildigi uygulanabilir deneylerle dofrulanmalidir (bk. Madde
592221
Cy(g—-01}-Q ve (g+01)-Q'minsimirlan déhilinde yukli kabinde, frenin el ile devre digi birakilmasi (Madde
5.9.2.227) asanstriin doJal hareketine neden oldugu veya bu amaglara uygun (Madde 5.9.2.2.2.9 b))
tertibatlarin meveut oldugu ve bu tertibatlann ¢alisir oldugu dogrulanmalidir.
Burada,

q Kargi agirlik nedeniyle beyan yikinin karsi dengesinin miktarini gésteren denge faktoriidiir ve

Q) Beyan yikudr.

6.3.2 Elektrik tesisati montaj
Asagidaki deneyler, gerceklestiriimelidir:

a) Gorsel kontrol (Grnedin, hasar, gevsek kablolar, tiim toprakiama kablo badlantilan),
b) HD 60364-6:2007, Madde 61.3.2 a) (Madde 5.10.9)'a gére kontaktérierin koruma siirekliligi,

¢) Degisik devrelerin direng yalitimimin olgiimii (Madde 5.10.1.3). Bu dlglim igin tim elekironik bilesenlerin
baglantilar kesiimelidir,

d) HD 60364-6:2007, Madde 61.3.6 ve Madde 61.3.7" ye gore besleme baglantilarinin otomatik kesiimesiyle
arizadan koruma (dolayll temasa karst koruma) igin dnlemlierin etkinliinin dogrulanmasi.

6.3.3 Tahrik yetenegdinin kontrolii {Madde 5.5.3)
Tahrik yetenegdinin  kontrolil, asansdr kurulumuna uygun c¢ok sert frenlemeli birkac durdurma ile
gerceklestiriimelidir. Her bir deneyde, kabinin tam durdurulmasi saglanmahdir.

Bu deney, asagidaki gibi yapiimaldir:

a) Bos kabinle yukari ydnde seyir hareketinin en ist seviyesinde,

b} Beyan ylkiniin % 125' ile yiiklti kabinie asagdi y&nde seyir hareketinin en alt seviyesinde.

Kargl agirlik tampeonftamponlaria temas etmeli ve makine halat kaymasi olugana kadar dénmeye devam etmeli

ve/veya kayma olusmazsa bu kabin, ylkselmemelidir. Montaji ger¢eklestirenin belirttigi gibi dengenin oldugu
kontrol edilmelidir.

6.3.4 Kabin glivenlik tertibati (Madde 5.6.2)

Deneyin amaci hizmete girmeden once, montajin degrulugunu tiim donanimin saglandigini ve ayarlarinin
dogrulugunu, kabini ve dekorasyonunu, giivenlik tertibatini, kilavuz raylar ve bunlarin yapiya tespitini kontrol
etmektir.

Bu deney, kabin asai inerken, asagidaki sartlar altinda kabin lizerinde diizgin dagitilan gerekli yiikle birlikte
halatta kayma veya gevseme olusana kadar makina calistirilarak yapiimahdir;

a) Ani frenlemeli glivenlik tertibati:
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Kabin, beyan hizinda hareket etmeli ve asagidaki yliklemelerden biri ile yiklIl olmalidir:
1) Beyan yiki, Cizelge 6 (Madde 5.4.2.1)'ya kargilik geldiginde beyan yiikiiyle veya

2) Hidrolik asansdrlerde beyan yiikil, Gizelge 6 (Madde 5.4.2.1)'da verilen dederden daha kilgilk oldugunda
Cizelge 6'ya karsilik geleni agmayan yik harig olmak lizere beyan yikinin % 125 ile.

b) Kademeli olarak devreye giren giivenlik tertibatr:

Halatl tahrikli asansérierde kabin, beyan yikiiniin % 125 ile yiiklii olmal ve beyan hizi veya daha az bir
hizda seyir hareketini yapmalidir.

Pozitif tahrikli asansorlerde ve hidrolik asansorlerde beyan yiiku Cizelge 6'va (Madde 5.4.2.1) kargilik
geldiginde, kabin beyan yiikii ile yliklenmeli ve beyan hizinda veya daha diisiik bir hizda hareket seyrine
baglamaldir.

Hidrolik asansérlerde beyan yilkil, Cizelge 6 (Madde 5.4.2.1)'da verilen degerden daha kiiglk oldugunda,
Cizelge 6°va karstlik geleni asmayan yiik hari¢ olmak lizere kabin, beyan yikindn % 125 ile yiikld olmal
ve beyan hizi veya daha az bir hizda seyir hareketini yapmahdir.

Deney beyan hizindan daha kigiik bir hizda yapildifinda imalatei, aski tertibati takili olarak dinamik deneye
tabi tutuldugunda tip deneyine tabi tutuimus kademeli glivenlik tertibatin davramigini gésteren egrileri
sadlamahdur,

Deney sonrasinda, asansérin normal ¢alismasinda olumsuz bir etkisi olabilen herhangi bir bozulma
olusmamalidir. Siirtiinen bilesen varsa degistiriimelidir. Gorsel kontroliin yeterii oldugu kabui edilir.

Giivenlik tertibatinin devre disi kalmasini kolaylastirmak igin deneyin, kabinin bogalmasina imkan vermesi igin
kapiya ters olarak gergeklestiriimesi tavsiye edilir.

6.3.5 Kars1 agirhk veya dengeleme agirhd giivenlik tertibati {Madde 5.6.2)

Hizmete (servise) alinmadan énce yapilan deneyin hedefi, kargl agirlik veya dengeleme agimgl, gtivenlik
tertibati, kilavuz raylar ve kilavuz raylarin binaya baglantilanndan olusan tim donanimin montajmn dogruiugu,
ayarin dogru yapidi§i ve saglamliginin kontrol ediimesidir.

Deney, gereken yiikiin kabin zeminine esit olarak dagitildidr ve karsi agirik veya dengeleme agirhgr agagi
yonde hareket etlijinde ve asadidaki sartlarda yapilmaldir. Makina, halatlarin kaymasi veya gevsemesi anina
kadar ¢alismaya devam etmelidir:
a) Hiz regllatori veya givenlik halati ile devreye girmig ani frenlemeli giivenlik tertibati:
Bu deney, beyan hizinda bos kabinle yapiimaldir.
b} Kademeli olarak devreye giren giivenlik tertibati:
Bu deney beyan hizinda veya daha diisiik hizda bog kabinle yapilmalidir.
Deney beyan hizindan daha kiigiik bir hizda yapildiginda, imalatgi, aski tertibati takil olarak dinamik
deneye tabi tutuldugunda kars! agirhik veya dengeleme agirhdinda tip deneyine tabi tutulmus kademeti

guvenlik tertibatin davranisini gsteren egrileri saglamalidir.

Deney sonrasi, asansoriin normal ¢alismasinda olusacak olumsuz bir etkisi olabilen herhangi bir bozulma
tespit edilmemelidir. Strtiinen bilesen varsa degistirilmelidir. Gorsel kontroliin yeterli oldugu kabul edilir.

6.3.6 Kenetlenme tertibati (Madde 5.6.5)
a) Dinamik deney:

Deney, esit dagitiimis yikle asad: yonde normal hizda asansor kabini hareket ederken enerji dagitan
tampon (izerindeki ve kenetlenme tertibati tstindeki kontaklar (Madde 5.6.5.7), varsa asadl yon
vanalarinin kapanmasini engellemek igin kisa devrelenerek (kdprilenerek) yapilmaldir.
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Kabin, beyan yikiiniin % 125 ile yiklenmis olmah ve her bir durakia kenetlenme tertibat yardimiyla
durdurulmahdir.

Deney sonrasi, asansdrin normal calismasinda olumsuz bir etkisi olabilen herhangi bir bozulma
olusmamaiidir. Gorsel kontrol, yeterli oldugu kabut edilir.

b} Tom desteklerle kenetlenme/kenetienmelerin devreye girmesinin @ ve  hareket sirasinda
kenetlenme/kenetlenmeler ile tim destekler arasinda yatay olarak Slgliimtis calisma agikli§inin gérsel kontroll
yapiimalidir,

¢) Tamponlann stroku degrulanmatidir.

6.3.7 Tamponlar (Madde 5.8.1, Madde 5.8.2)
a) Enerji biriktiren tip tamponlar;

Bu deney su sekilde yapiimalidir: Beyan yitkiindeki kabin, tampon/tamponlar izerine yerlestiritmeli, halatlar
gevsek olmah veya hidrolik sistemdeki basing acil durumda kullamlan el ile algalima butonuna basilarak
asgarive indirimelf ve baskinin teknik uyguniluk belgesinde verilen sekillere karsiik geldi§i kontrol
edilmelidir (bk. Ek B).

Not— Bu deney, asgari basing tertibatini iptal etmek igin veya asgari diisiik basing tertibatinin ayarini gegici
dedistirmek icin gerekli olabilir.

b) Enerji daditan tip tamponiar;

Bu deney su sekilde yapilmalidir: Karst agirlik ve kendi beyan yiikii ile kabin, yavaslamanin dogrulandidn
stroku azaltdmis tamponlann kullamimas) durumunda beyan hizinda veya tamponlann strokunun
hesaplandigt hizda tamponlaria temas etmelidir (Madde 5.8.2.2.2).

Deney sonrasinda, asansériin normal ¢ahismasinda olumsuz bir etkisi olabilen herhangi bir bozulma
olusmamahdir. Gérsel kontrol, yeterli oldugu kabul edilir.

6.3.8 Boru kirllma vanasi {Madde 5.6.3)

Asansor kabini esit dagitlmis yiikle asadt yonde, boru Kirllma vanasinin devreye girmesi i¢in gerekli bir asin
hizla (Madde 5.6.3.1) hareket ederken bir sistem deneyi yapiimalidir. Devreye girme hizinin do@ru ayarlandigi,
drnedin, imalatginin ayar diyagramtanyla (bk. Ek B) kivaslama yapilarak kKontro! edilebilir,

Birden fazla boru kinilma vanasinin birbiri ile baglantili oldugu asanstrlerde, vanalarin ayni anda kapandigi,
kabin zeminindeki egim (Madde 5.6.3.4) Siclilerek kontrol edilmelidir.

6.3.9 Debi kisitlayici/tek yonlii debi kisitlayici (Madde 5.6.4)
AzamihiZ V., Vg 0,30 m/s 'yi asmadiginin kontrolil:

— Olgiimle yapimalidir veya

— Su formiliin kullamimasiyla yapiimahdir: =v I
azami I3 P — pt
Burada:
p Tam yiitk basincidir (Mpa),
ol Beyan vyikd ile yikli kabinin  asafi ybndeki hareketinde dlgiilen basing (Mpa).
Gerekirse surtiinmenin neden cldugu basing kayiplar hesapta g6z &nline alinmalidir,
Vazami Hidrolik sistemde bir patlama oldugu zaman meydana gelen en blyilk hmzidir (m/s);
Vi Beyan yiikl ile yiikli kabinin asagi yondeki hareketinde &lgiilen hizidir (my/s).
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6.3.10 Basing deneyi

Geri ddniigsiiz vana ile hidrolik kaldirma iinitesi arasindaki hidrolik sisteme, tam yiik basincinin % 2000 bir
basing uygulanir. Bundan sonra 5 dakika sire ile sistemde basing diigmesi ve hidrolik kagag olup olmadidi
gézlenir (muhtemel sicaklik degisimlerinin hidrolik stvisi Uzerine etkisi g6z dniine alinmaldir).

Bu deneyden sonra, hidrolik sistemin bittnltiginin korundugu asagidaki sekilde gorsel muayene ediierek
tespit edilmelidir:

Bu deney, serbest diismeye karsi tertibatin deneyinden sonra (Madde 5.6) yapiimal ve kontrolsiiz hareketten
koruma tertibatlanni iceren tiim hidrolik elemanlar dahil edilmelidir.

6.3.11 Yukari yonde hareket eden kabinin asirt hizlanmasina kargi koruma tertibatlar
(Madde 5.6.6})

Bu deney, bog kabin beyan hizindan daha kiiciik olmayan hizda yukan g¢ikarken, sadece frenleme igin bu
tertibat kullanilarak yapiimaldir.

6.3.12 Duraklarda ve seviyeleme dogrulugunda kabinin durdurulmasi (Madde
5.12.1.1.4)

Kahinin durma do@rulugu, tim duraklarda ve ara katlarin her iki ydniinde, Madde 5.12.1.1.4° uyguniugu
saflanacak sekilde dogrulanmaldsr.

Yiikleme ve bosaltma sartlar altinda, kabinin Madde 5.12.1.1.4’te belirtilen seviyeleme dodrulugunu muhafaza
edip etmedidi dofrulanmalidir. Bu dofrulama, en ¢ok tercih edilen katta gergeklestirilmelidir.

6.3.13 Kontrolsiiz kabin hareketine kars: koruma (Madde 5.6.7)
Bu deneyin hedefi, hizmete girmeden o&nce, algilama ve durdurma elemanlannmin  kontrolinin
gerceklestiriimesidir.

Deney-gerekleri: Asansoriin durdurulmasiyla ilgili yapilan deneylerde, durdurma elemani olarak sadece
Madde 5.6.7°'de tamimlanan vasitalar kullaniimalidir, Deney:

— Tip incelemesinin gerektirdigi sekilde tertibatlarin durdurma elemanin, devreye girdiginin dogrulanmasini
icermeli,

— Onceden ayarlanmis bir hizla (muayene hizi vb.) yukan yénde ve kuyunun tist kismunda bog kabinin
{rnegin, bir kattan en iist duraktan) ve agad yonde kuyunun alt kisminda tamamen yiiklii kabinin (Grnegin,
bir kattan en alt duraktan) hareket ettirilmesiyle yapiimalidir (drnedin tip deneyi sirasinda tanimlandigi gibi).

Bu deney, tip incelemesinde tanimlandig: gibi kontrolsiiz hareket mesafesinin Madde 5.6.7.5'te verilen deJeri
asmayacagdini dogrulamahdir.

Vasitalar otomatik iziemeyi (Madde 5.6.7.3) gerektirirse, bunun fonksiyonu kontrol ediimelidir.

Not— Tertibatlarin durdurma elemans, durak katlarinda bulunan elemanlan icerirse, ilgili her bir kat igin bu
deneyin tekrar edilmesi gerekli olabilir.

6.3.14 Dismeye/kesilmeye kargi koruma (Madde 5.3.9.3.4)

Kilit aglima bdlgesinin disindaki kabinin (bk. Madde 5.3.8.1) 100 mm arahkla agik tutulan durak kapisinin
serbest birakilmasi halinde serbest birakilan durak kapisinin kapandigi ve kilittendiginin kontrolll yapimalidir.

7 Kullamim igin bilgileri

7.1 Genel
Dokiimantasyon, bir kullanma talimati el kitabi ve bir kayit defterinden olusmahdir.
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7.2 Kullanma talimat: el kitaly

7.2.1 Genel
Imalatci/montaji gerceklestirenin, kullanma talimati el kitabini vermelidir.

7.2.2 Normal kullanim

Kullanma talimati el kitaln, asansériin normal kullanimi ve kurtarma calismasi ile ilgili EN 13015'te belirtilen

gerekli bilgileri ve asagida belirtilen hususlar kapsamalidir:

a) Makina ve makara dairesinin kapttannin kilitli tutulmasini,

b} Givenli yiikleme ve bogaltmayw,

¢) Asansdr kuyusunun Kismi mahfazali olmasi durumunda alinacak tedbirleri (Madde 5.2.5.2.3 e)),

d) Yetkili bakim personelinin mildahalesini gerektiren olaylari,

&) Muayene ve bakim igin kabin ¢alisinda ve kuyu boslugunda milsaade edilen personel sayisint,

f) Glincellenmis kayit defterinin saklanidmasin,

g) Varsa tzel aletlerin kullanimi ve yerlestiriimesini (bk. Madde 7.2.3) é

h) Acil durumda kilit agma anahtanmin kullarumi, etkin tekrar kilitlenmeye miiteakip olmayan bir kilit
actimasindan dolayi olusabilen kazalardan korunmak igin alinacak baslica dnlemlerin detaylandiriimasini.

Bu anahtar, asansoriin montaji yerinde hazir bulunmal ve sadece yetkili kisiler igin ulasabilir olmahdir.

Acil durumda kilit agma anahtari, bu anahtarin kullaniimas: ile ilgili olabilecek tehlikelere ve kapatildiktan
sonra kapinin kilitlendiginden emin olunmasi gerektifiine dikkat geken bir etikete sahip olmahdur.

i) Kurtarma cahismasi: Ozellikle frenin serbest birakilmasi, yukari ¢ikan kabini agiri hizdan koruma tertibatlari,

kontrolsiiz kabin hareketinden koruma tertibatlari, boru kinlma vanasi ve giivenlik tertibati, varsa dzel aletlerin
tanimlanmast dahil konularda detayh talimatlar verilmelidir.

7.2.3 Bakim
Kullanma talimati el kitabi, EN 13015°e uygun olmalidir.

Ozel aletlerin tammlanmasi ve kullanimi hakkinda bitgileri vermelidir.

Sentetik malzemelerden yapilan enerji biriktiren tip tamponlar, imalate: tarafindan verilen 8mrli ile ilgili
talimatlar perivodik olarak kontrol edilmelidir (bk. EN 81-50:2014, Madde 5.5.1 c) ve Madde 5.5.4 i)).

7.2.4 Kontroller ve deneyler
Kullanma talimat: ef kitabi, asadidakiler ile ilgili olarak gerekli bilgiyi icermelidir:

a) Periyodik kontroller:
Periyodik kontroller ve deneyler, asansériin piyasada yer almasindan sonra iyi sartlarda oldugunu
dogrulamak icin asansor Uzerinde yapidiginda, bu periyodik kontroller ve deneyler, Ek C'ye uygun olarak
vapiimal ve kayit defterinde islenmelidir.

b) Herhangi bir 6zel gerekler.
7.3  Kawt defteri

7.3.1 imalato tarafindan belirlenmis olanlar dahil yapisal degisikliklerden ve kazalardan ve periyodik
kontrollerden sonra gergeklestirilen islemlerle ilgiti bilgilerin kayit edildidi bir kayit defteri bulunmahdur.

7.3.2 Asansoriin temel karakteristikieri, kayit defterinde bulunmaldir. Bu kayit defteri veya dosya,
asagidakileri icermelidir:

a) Asagida belirtilen bilgileri iceren bir teknik bliim:
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1) Asansdrin hizmete basladid tarih,

2) Asansdriin temel karakteristikleri,

3) Halatlarin ve/veya zincirlerin karakteristikleri,

4) Uygunluk dodrulamasi gerektiren (Ek B) pargalarin karakteristikleri,

5) Binada kurulum planlart,

6) Elektrikle ilgili sematik diyagramlan,
Elektrikle ilgili sematik diyagramlarn; giivenlik konularinin tam anlagiimast ve |EC 60617- DB sembollerin
kullanimt icin devreleri sinirlamis olabilir. IEC 60617-DB'de gdsteriimeyen herhangi bir grafik semboli,
ayr ayr gosterilmeli ve diyagram iizerinde veya ilave belgelerde tanimlanmis olmaldir. Bu sembol ve
bilesenlerin ve tertibatin tanimlanmasi, tim belgelerin geneline ve asansdre uygun olmaldir.

Semboillerle birlikte kullanilan kisaltmalar, bir tarifler vasitasiyla aciklanmalidir.

Elekirikle ilgili sematik diyagramlan, cesitli alternatiflere sahipse, drnegin, uygulanabilir altematif
yontemier gibi gecerli olan alternatifleri géstermelidir.

7) Hidrolik devre diyagramlari (ISO 1219-1’de kullanilan semboller),

Bu devre diyagramiari, giivenlik konularimin tam genel anlagiimasi igin devreleri sinirlamig olabilir.
Sembollerle birlikte kullanilan kisaltmalar, bir tarifler vasitasiyla aciklanmalidir.

8) Tam yik basicl,
9) Hidrolik sivimin karakteristi§i veya tipi,
10) Her bir elektrik glic beslemesinin karakteristikleri:
— Beyan gerilimi, fazlarin ve frekansin sayisal degeri (A.C ise),
— Tam yiik akimi,
— Gii¢ beslemesi baflanti uglarindaki kisa devre dayamim degeri,
b) Kontrol ve muayene raporlarinin tarihli suretinin kopyalarini muhafaza etmek igin tasarlanmig bir blim.
Bu kayit defteri veya dosya, asadidaki hususlar kaydedilmeli asansoriin kullanim émri boyunca saklanmabhdir.
1) Asansdrdeki nemli yapisal degisiklikler {Ek C);
2) Halat veya énemli pargalarin degistirilmesi,
3) Kazalar.

Bu kayit defteri veya dosya, bakim gérevlileri ve periyodik kontrollerden ve deneylerden sorumlu kisi ve
organizasyon i¢in hazir bulundurulmalidir.
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Ek A
(Zorunlu hiikiimler)

Elektrikli gtivenlik tertibatinin listesi

Gizelge A.1 — Elektrikli glivenlik tertibatimin listesi

Madde Kontrol edilen tertibat Asgari
SIL
5.2.1.5.1a) [Kuyu boslufunda durdurma tertibat 3
5.2.1.5.2 ¢c) Makara dairesinde durdurma tertibat: 3
5.2.2.4 Kuyu boslugu merdivenin muhafaza konumunun kontroll 1
5.2.3.3 Giris ve acil durum kapilannin ve muayene kapilaninin kapanma konumunun kontrolii 2
5.2.5.3.1¢) [Kabin kapsmn kilitlenme kontrolii 2
5.2.6.4.3.1 b)Mekanik tertibatin devre digi konumunun kontroll 3
5.2.6.4.3.3 e)]Muayene kapitan veya kapaklannin Kilitlenmis kenumunun kontroli 2
5.2.6.4.4.1 d)|Kuyu boslugu erisimine imkan veren her hangi bir kapr agiimasinin kontrolii 2
5.2.6.4.4.1 e)‘Mekanik tertibatin devre disi konumunun kontrolli 3
5.2.6.4.4.1 f} Mekanik tertibatin devrede olma konumunun Kontroti 3
5.2.6.4.5.4 a)Galisma platformunun geri gekilmis konumunun kontrolil 3
5.2.6.4.5.5 byHareketli durdurucularin geri gekitmis konumunun kontroli 3
5.2.6.4.5.5 c)iHareketli durdurucularn ileri itilmis konumunun Kontrolil 3
5.3.9.1 Durak kapist kilitlenme tertibatinin kilitlenmis konumunda kontrolii 3
5.3.9.4.1 Durak kapisinin kapal konumunun kontroll 3
5.3.11.2 Kilitsiz panellerin kapahl konumunun kontroli 3
5.3.13.2 Kabin kapisinin kapah konumunun kontrolii 3
5.4.6.3.2 Kabinde acil durum kii¢lik kapadmimn ve kapisinm Kilitienme kontrolii 2
5.4.8 b) Kabin gatisinda durdurma tertibati 3
5.56.3c)2) |Kabin veya karsi agirhigin yiikselme kontrolll 1
5.5.5.3a) |ki halat veya iki zincir tipi aski tertibati durumunda bir halat veya zincirdeki goreceli
anormal uzama kontrold 1
5.5.53b) Poazitif ve hidrolik asansdrlerde gevsek halat ve gevsek zincirin kontroli 2
5.5.6.2.f) [Dengeleme halatlarinda gergi konfrolil 3
5.5.6.1¢)  |Gergitertibatinin Kontroll 3
5.6.2.1.5 Kabin giaivenlik tertibatinin devre disi konumunda kontrolt 1
5.6.2.2.1.6 a)jHiz agimi tespiti 2
5.6.2.2.1.6 b)Hiz regiilatdriinin devre disihidimn kontroli 3
5.6.2.2.1.6 c)Hiz regiilatdri halatinda gergi kontroll 3
5.6.2.2.3e) [Givenlik halatiin kopma veya gevsekliginin kontroli 3
5.6.2.2.4.2 h)Pevreye alma manivelasinin geri gekiime kontrolit 2
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Cizelge A.1'in devami

Madde Kontrol edilen tertibat Asgari SIL
5.6.5.9 Kenetlenme tertibatin geri gcekilme konumu kontrolil 1
5.6.5.10 Kenetlenme tertibat ile birlikte kullamlan enerji daditan tamponlann normal ileri 3

konurnuna tekrar dénmesinin kontrolll

5.6.6.5 'Yukan gikan kabinin asin hizdan koruma tertibatlarimin kontrolii 2
5.6.7.7. Acik kapili kabinlerin kontrolséiz hareketinin tespiti 2
5.6.7.8 Acik kapt korumall kabinin kontrolsiiz hareketinin etkinligi kordrolii 1
5.8.224 Tamponlarin normal ileri konumuna tekrar donmesinin kontrolii 3
5.8.2.3.1a)3) |Stkilebilir volanin konum kontrolii 1
5.10.5.2 Devre kesici kontaktér vasitasiyla ana anahtann konirolil 2
5.12.1.3 Azaltiimis stroklu tamponlar durumunda geri gekilme kontroll 3
5.12.1.4 a) Seviyeleme, otomatik seviyeleme ve itk ¢alisma kontrolii 2
5.12.1.5.1.2a) [Muayene calisma anahtar 3
5.12.1.5.2.3 b) [Muayene galismayla birlikte bas butonu kontroll 1
5.12.1.6.1 Acil durumda elektrikli galisma anahtan 3
5.12.1.8.2 Durak ve kabin kontaklan igin devre disi birakma tertibat 3
5.12.1.11.1d) [Muayene calismasi ile durdurma tertibati 3
5.12.1.11.1 e} |Asansér makinasinda durdurma tertibat 3
5.12.1.11.1f)  |Deneyler ve acil durum ¢alismasi panefinde durdurma tertibafi 3
5.12.2.2.3 Kabin konum iletimi tertibatindaki gergi kontroli { sinir giivenlik kesicileri)

512224 Piston konum iletimi tertibatindaki gergi kontrolil ( sinir gilvenlik kesicileri) :
5.12.2.3.1 b) Sinir giivenlik kesicileri :}

Not— SIL seviyesi, sadece Madde 5.11.2.6'da tanimlanan PESSRAL ile ilgilidir
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EkB
(Bilgi icin)

Teknik uyguniuk dosyasi

Teknik dosya, uygunluk dederlendirme prosediirii igin gerekli olabilen asagdaki bilgileri icermelidir:
—  Asansdr imalat¢isinin/montajint gerceklestirenin ismi ve adresi,

— Asansdriin kontrole tabi tutuldugu yerin detaytari,

—  Asansoriin genel bir tarifi (karakteristikler, yik, hiz, yikselme, durmalar, vb.),

—  Tasanm ve imalat resimleri ve/veya diyagramlar: (mekanik/elekirik/hidrolik).

Not— Tasanm ve galismanin anlagilmas: igin ¢izimler ve diyagramlar

—  Asansérde kullanifan giivenlik bilesenlerinin tip inceleme sertifikalarinin birer sureti. Ayrica EN 81-50'ye
bakiimalidir.

— Uygulanabilirse asafidakilerin sertifikalart vefveya raporlari:

- Halatlar veya zincirler,
~=  Cam paneller,
— Kapt darbe deneyi,

- Kapl yanma deneyi,

— imalatgis veya altyiiklenicisi tarafindan yapilan tiim deneylerin sonuglan veya yapilan hesaplara iligkin
raporlar:

—  Omegin, halath tahrik, kilavuz raylan, hidrolik hesaplamalar.
—Asansorin kullanma talimati el kitabinin bir sureti:
— Planlar ve diyagramiar,

Not— Normal kullanimun, bakimin, onanmin, periyodik muayenelerin ve kurtarma galismalarinin
gerceklestiriimesi icin planlar ve diyagramiar.

—Asansir kullanmimi icin talimatlar,

—Bakim talimatlari (bk. EN 13015);

—Acil durum prosediirieri,

—Periyodik muayeneler igin imalater gerekleri,
Not— Ulusal diizenlemeleri icermez.

—Kawit defteri.

Not— Tamirler ve uygunsa periyodik kontrolleri kayit etmek icin bir kayit defteri.
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EkC
(Bilgi igin)
Periyodik kontroller ve deneyler, dnemli bir yapisal degisiklik veya bir
kaza sonrasinda kontroller ve deneyler

C.1 Periyodik kontroller ve deneyler

Periyodik olarak yapilan muayene ve deneyler, asansér hizmete alinmadan &8nce yapilan muayene ve
deneylerden daha kapsaml olmamakdir.

Periyodik deneyler, tekrarlamadan kaynaklanan astn yipranma veya asanstrin glvenligini azaltacak
geriimelere sebep olmamalidir. Bu durum 8zellikle glivenlik tertibati ve tamponlar gibi elemanlar igin gegerlidir.
Bu bilesenler iizerinde deneylerin yapiimasi gerekiyorsa, bu deneyin kabin bogken ve disik hizlarda
yapilmabhdir.

Bu bilesenlerin (normal isletmede devreye girmeyen} periyodik deneylerini uygulamakla gérevii kisi deney
sonrast bunlann hala galisabilir durumda olduklarindan emin olmatidir,

Raporun bir sureti asansor teknik dosyasinda Madde 7.3.2 b)'de belirtilen b&ltime konulmalidir.

C.2 Onemli bir vapisal degisiklik veya bir kazadan sonra yapiimasi gereken
kontroller ve deneyler

Gnemli yapisal degisiklikler ve kazalar, asansdriin kayit veya teknik dosyasinda Madde 7.3.2 b)’de belirtilen
ilgili bélime kaydedilmelidir.

Ozellikle asagidaki hususlar Snemli yapisal degisiklik olarak kabul edilir:
a) Asafida belirtilenlerin degistiriimesi:

— Beyan iz,
— Beyan yiki,
— Kabin kitlesi,
— Hareket seyir mesafesi.
b) Asagdida belirtilenterin degistirimesi veya yerine yenisinin monte edilmesi:
— Kilitleme tertibati tipi (kilitlerne tertibatinin ayni ¢ins bir Kilitleme tertibatiyla degistirilmesi dnemli bir
vapisal dedisiklik olarak miitalda edilmez) (Madde 5.3.9.1 ve Madde 5.3.8.2),
— Kumanda sistemi,
— Kilavuz ray veya kilavuz ray tipi (Madde 5.7},
— Kap! tipi (veya bir ya da birden fazla sayida durak veya kabin kapisinin ilave edilmesi} (Madde 5.3),
— Makina veya tahrik kasnadi (Madde 5.8.2),
— Hiz regillatorii (Madde 5.6.2.2.1),
— Yukar yénde hareket eden kahinin asm hizlanmasina karst koruma tertibatian (Madde 5.6.6),
— Tamponlar (Madde 5.8},
— Gilvenlik tertibati (Madde 5.6.2.1),
— Kabinin kontrolsiiz hareket etmesinden koruma (Madde 5.6.7),
— Kabinin durdurulmas: igin mekanik kenetlenme tertibati (Madde 5.6.5),
— Hidrolik kaldirma Gnitesi (Madde 5.9.3.2),

— Basing tahliye vanas) (Madde 5.9.3.5.3),
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— Boru kirllma vanasi (Madde 5.6.3),
— Debi kisitlayict/bir yollu debi kisitlayici {Madde 5.6.4),
— Kabin hareketini dnlemek igin mekanik tertibatl (Madde 5.2.6.4.3.1),
— Kabini durdurma igin mekanik tertibati (Madde 5.2.6.4.4.1)
— Platform (Madde 5.2.6.4.5),
— Kabini bloke etme veya hareketli durdurucular igin mekanik tertibat (Madde 5.2.6.4.5.2),

— Acil durum miidahalesi ve deney caligrmalarn igin tertibat (Madde 5.2.6.6).
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EkD
(Bilgi icin)

Makina alanlar — Girig

Aciklama
- 1 Kapilar ve kapaklar (Madde 5.2.3)
£ 2 Makina alanlan (Madde 5.2.6)
3 Girig (Madde 5.2.2)

Madde 5.2.6.4.3
Madde 5.2.6.4.5
Madde 5.2.6.4.6
Madde 5.2.6.4.4
Madde 5.2.6.6

Madde 5.2.6.5

Madde 5.2.6.4.3
Madde 5.2.6.4.5
Madde 5.2.6.4.6

ORPTMOQ @ >

sekil D.1 - Makina alanlan - Giris (Madde 5.2.2)
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Ek E
(Bilgi icin)

Bina ara ylzleri

E.1 Genel hiikiimler
Bina yapisi, asansdr donanimi nedeniyle maruz kalinan yiiklere ve kuvvetlere dayanacak sekilde inga edilmis
olmalidir. Ozellikli uygulamalar igin bu standardda farkl: bir sekilde belitiimemisse, bu yiikler ve kuvvetier:

— Statik kiitlelerden kaynaklanan degerlerdir ve

— Hareketli kiitlelerden ve bunlann acil durum miidahalelerinden olusan dederlerdir. Bu dinamik etki, 2
fakidrityle temsil edilmektedir.

E.2 Kilavuz raylan destekleri
Asansorin kilavuz raylar, buniann badlandi§i bina yapisinin hareket etkilerini asgarive indirecek sekilde
desteklenmis olmas! dnemiidir.

Beton, tugla veya briketten yapilan bina insaatlan dikkate alindijinda, kilavuzu destekieyen kilavuz ray
konsollari, kuyu duvarlarnin hareketi nedeniyle olusan yerinde oynamalara maruz kalmayacad kabul
edifebilir (baskidan farkh, bk. Madde 5.7).

Bununla birlikte, ¢elik gubuklar ile veya ahsap cergevelerle yapitan baglanti tertibatlariyla kilavuz konsollarnin
bina ylizeyine baglandi§ durumda kabin nedeniyle, kilavuzlar veya kilavuz konsollar Gzerine uygutanan yitk
sebebiyle bu yapidan bir sehim (sapma) clusabilir. Buna ilave olarak, rlizgar ve kar yiikleri, vb. dis kuvvetler
nedeniyle asansér destekleme yapisinda hareket goriilebilir.

Bu cubuklar veya cercevelerin herhangi bir sehimi (sapmasi), Madde 5.7°de gerekli olan hesaplamalarda
dikkate alinmalidir.

Givenlik tertibati, vb.nin glvenlik nedeniyle devreye girmesi, kilavuz raylarninin toplam misaade edilebilir
sehimi (sapmasi); bina ylizeyinin edimli olmasi nedeniyle kilavuz raylannin yerinde oynamasini ve kabin
tarafindan kilavuz lzerine uygulanan yiltk nedeniyle bunun kendi kendine sapmasint icermelidir.

Bu nedenle, bu destekleme yapilanni tasarlayan ve imalatini yapan sorumlularin, asansor tedarikcisiyle tiim
yiik sartlarinda bu yapilarnn uygun oldufunu garanti etmesi i¢in iletisime gecmeleri Snemlidir.

E.3 Kabin, kuyu ve makina dairelerinin havalandiriimasi

E.3.1 Genel
Madde 0.4.2'ye, Madde 0.4.17'ye ve Madde 0.4.18'yve bakilmahdr.

Kuyunun ve makina dairelerinin uygun bir sekilde havalandinimasi i¢in gerekler, &zel bir sekilde ya da
makinanin montajinin yapildi§! yer veya insanlarin toplandigi {edlence, ¢alisma ve vb. igin) {lim bina
alanlanni kapsayacak genel gerekler seklinde yerel bina diizenlemeleri icinde genellikle bulunur. Bu standard
gibi; kuyu ve makina dairesi, genellikle toplam bina gevre kompleksinin ve daha bilyilk bir seyin bdliimé
cldugunda bu tiir alanlan havalandirmak igin 6zel gerekler konusunda tam kilavuz bilgileri saglayamaz.

Bu kilavuz bilgilerin ulusal dizenlemeler iginde verilmesi, bu ulusal gereklerle bu standardin ¢akismasma
neden olur.

Bununla birlikte, bazi genel kilavuz bilgileri verilebilir.

E.3.2 Kuyu ve kabinin havalandiriimasi

Asansdre binen kisilerin glivenlidi ve konforu, kabinde/kuyuda mahsur kalabilenler veya kuyuda yaptlan bir
calisma; asagidaki bir cok faktériere bagh olarak katlar arasinda kabinin durdurulmasina neden olabilir.

—  Tamamen tek basina bulunulan (bekleme yapilan) yerin veya binamn bir b8limii olarak kuyunun ortam
sicakhd,
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—  Dogrudan giines 15183mna maruz kalma,

—  Ugucu organik bilesenler, CO2, hava kalitesi,

—  Kuyuya taze havaya giris,

—  Kuyu boyutu, kesit alaninda ve ylikseklifinde,

—  Durak kapilarinin sayisy, boyutu, gevre boslugu ve yerleskesi,

—  Montaji yapiimis donammdan yaytimasi beklenen i1s1 miktar,

—  BYS (bina yonetim sistemi) ile ilgili ve asansoriin yanginia miicadele ve duman tahliye plani,
- Nemn, toz ve kokular (duman)

—  Hava debisi (istma/sogutma) ve binaya uygulanan bina enerji tasarrufu teknolojisi,

- Bina girisinin ve kuyunun hava sizdirmazig.

Kabin, miisaade edilen azami kisi sayisina yeterli hava debisini sadlamak icin yeterli havalandirma
kanallanyla donatiimahdir {(Madde 5.4.9).

Asanstrin normal calisma ve bakumi sirasinda, durak kapisi etrafindaki bosluklar, bu kapilarin
aglimasi/kapanmas: ve kuyu igerisinde hareket eden asansoriin pompa etkisi; merdivenier, lobiler ve kuyu
arasinda insanlann ihtiyact nedeniyle gerekli olan hava dedisimini saglamak icin yeterii olabilir.

Bununla birlikte, teknik intiyaclar igin ve insan ihtiyaglan ile ilgili bazi durumlarda, kuyu ve bina giriginin hava
stzdirmazids, cevresel sartlar, zellikle daha yiksek ortam sicaklidl, 1simim, nem, hava kalitesi; siirekli olan
bir ihtiyaci veya havalandirma kanali/kanalan talebi ve/veya cebri havalandima vefveya taze hava girisi
(bunlarm birlesimi olan) konusunda bir ihtiyaci netice verecektir. Bu, egzoz dumanin tehlikeli olabildigi motorlu
araclardaki gibi belli 5gelerin tasinmasinda ayrica gerekli olabilir. Vaka dayana@iyla bir durum hakkinda karar
veriimig olabilir.

Ayrica, kabinin uzun siire durdurulmasi (normal ve kazara olabilen sartlar dikkate alinarak) durumunda,
yeterli havalandirma da saglanmalidir.

Ozellikle enerji verimliligi tasarnimi ve teknolojisinin meveut olmasi durumunda bu binalarda (yeni ve yenileme
durumunda) gerekli dikkat gosterilmelidir.

Kuyularda, binanin diger alanlanmin havalandinlmast igin gerekli vasitalarin kullandmasi uygun degildir.

Baz: durumda bu; sanayi bolgeleri veya yer altinda kabinin durmasi gibi, kuyu boyunca tehlikeli gazlann gekisi
kabini kullanan insanlara son derece tehlikeli #ave bir riske neden olabilir. Bu degerlendirmelerde, binanin
diger alanlarindan olugan kirli hava, kuyu havalandirtimasinda kullaniimamandir.

Kuyu, yanginla miicadele planin bir pargasi oldugunda &ézel tedbir alinmasi gereklidir.

Bu durumda gerekli tavsive, bu tir donammlarda uzmanlasmis kisilerden veya yerel bina ve yanginla
milcadele diizenlemelerinden alinmahdir.

Binanin bir bélimd olarak tiim tesis edilen asansérierde havalandirma ihtiyaci olup olmad:gi/bulundugunu bina
veya ingaat fizerinde calisma konusunda sorumlu personelin karar vermesine imkan vermek igin, asansor
montajini gergeklestiren; yapilacak bina tasarimmin uygun olmasi ve hesaplamalann dogru yapiimasina
imkan veriimesi icin gerekli bilgiyi vermelidir, Bagka bir ifade ile onlar; havalandirma igin gerekli gergek bilgileri
birbirlerine vermeyi stirdiirmeli ve diger taraftan bina icerisindeki asansoériin uygun calismasini ve giivenli
kullanimuni ve bakimini saglamak icin uygun tedbirleri almalidir.

E.3.3 Makina dairesinin havalandiriimasi

Makina dairesinin havalandiriimasi, bu alanlarda montaji yapimis donanim ve mihendis igin uygun bir
calisma ortami sadlayacak sekilde yapimahdir.
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Bunun gergeklesmesi igin, makina dairesi ortam sicaklid, varsayilan sekilde muhafaza edilmelidir (bk. Madde
0.4.17). Buna ilave olarak Smegin, yodusma gibi teknik problemlerden kaginmak igin nem ve hava kalitesi ile
iigili gerekli tedbir alinmalidir.

istenilen sicakhiklari saglamada bir ariza olusmast, sicakliklarin istenilen seviyeye geri dénme zamanina kadar
asansdriin otomatik bir sekilde kendi kendini devre digi birakmasina neden olabilir.

Binanin bir bolimit olarak bu makina dairelerinde havalandirma ihtiyaci olup olmadifi/stz konusu bina veya
ingaattan sorumlu personelin karar vermesine imkan vermek icin, asansér montajint gergeklestiren; yapilacak
bina tasariminin uygun olmasi ve hesaplamalarin dofiru yapimasina imkan verilmesi igin gerekli bilgiyi
vermelidir. Bagka bir ifade ile onlar; havalandirma igin gerekli gergek bilgileri birbirlerine vermeyi siirdiirmeli
ve diger taraftan bina igerisindeki asansériin uygun calismasini ve glivenli kullanimini ve bakimint saglamak
igin uygun tedbirleri almahdiriar.
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EkKF
(zoruniu hiikGimier)

Kuyu bosluguna erigim igin taginabilir merdiven
F.1 Kuyu bosluguna erigim i¢in kullanilan taginabilir merdiven tipleri
Kuyu bosluguna erigim icin asagida belirtilen tasmabilir merdiven tipleri, asansériin kuyu bogluguna erigim ve
cikis icin kullamilahilir (bk. Sekil F.1).

a) Kullanim ve muhafaza gibi her iki amag igin bir tek konumda yukan dik duran sabitlenmis bir merdiven (tip
1) veya

b) Kullanim igin bir konumu ve muhafaza igin diger konumu olan iki konumda yukan dik duran sabitlenmis
geri cekilebilir (tip 2a) tasinabilir merdiven. Bu kullanim kenumu, bir kisinin basamak Gzerine agirhgiyla
bulundufunda elde edilir veya

¢) Muhafaza konumunda dik duran ve onun alt kisminin yatay kaymasiyla kullanma konumuna el ile getirilen
geri cekilebilir taginabilir merdiven (tip 2b) veya

d) Muhafaza konumunda dik duran ve edimli konumlu kullanima el ile getirilen taginabilir merdiven (tip 3a)
veya

e) Muhafaza konumunda dik duran ve egimli konumlu kullanima el ile getirilen kuyu boglugu zemininde yatik
vaziyette bulupan tasmabilir merdiven (tip 3b) veya

f) Kuyu boslugunda muhafaza edilen ve bu durumda konumiandirnian ve durak kapisi esiginde asimig
katlanabilir (acilir kapanmir) merdiven (tip 4).

F.2 Genel hiikiimler

F.2.1 Bir asansor tesisi tasanmlanirken (bk. Madde F.1} kuyu boslugu tipine gore secilen tasinabiiir
merdiven, kuyudan sokiilemeyecek sekilde olmamal veya diger amaglar i¢in kullanidmayacak sekilde kuyu
boslugunda kalici olarak muhafaza edilmelidir.

F.2.2 Tasinabilir merdiven:

a) 1500 N kitlesinde olan bir kiginin agirigina dayanabilmelidir,

b} Aliminyum veya gelikten yapiimahdir. Celik durumunda, korozyona kargi koruma uygulanmalidir.
Ahsaptan yapiimis tasinabilir merdiven kullamiimamabdir.

F.2.3 Kullamm konumunda tasinabilir merdivenin uzunludu, uygun el tutamaklar, durak esigi seviyesinden
dikey clarak asgari 1,10 m yitkseklikte olmaldir.

F.3 Tasinabilir merdivenin dikmeleri ve basamaklan

F.3.1 Tasinabilir merdiven dikmeleri
Tasmabilir merdiven dikmelerinin kesit alani, asagidaki sekilde olmalidir:

a)  Kolay ve gilvenli tutus kavramasi igin genisligi, 35 mm'yi asmamali ve 100 mm derinlikte olmahdir ve
b) EN 131-2:2010+A1;2012, Madde 5'te belirtilen mekanik dayanim deneyleri yerine getirilmelidir.

F.3.2 Tasinabilir merdiven basamaklari
Tasinabilir merdiven basamaklari, asagidaki gerekleri yerine getirmelidir:

a)  Tasinabilir merdivenin basamaklarinin net genisligi, asgari 280 mm olmaldr,
b} Basamak araliklari, 250 mm ve 300 mm arasinda esit aralikli olmahdir,
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¢)  Tasinabilir merdiven basamaklarinin kesit alani; asgari 25 mm ve azami 35 mm diiz basamaga veya
capa sahip dairesel veya cokgen (kare veya 4 kenardan fazla) olmalhdir,

d) Basamak yizey sartlar, kayma Onleyici, drnedin profil sekilli yiizey veya 6zel dayaniml kayma
kaplama olmalidir.

F.4 Sabitlenmeyen tip taginabilir merdivenler i¢in 6zel hiikiimler
Hareketli ve katlanabilir taginabilir merdivenler {tip 3 ve tip 4) icin asagidakiler uygulanir:

a)  Tasinabilr merdivenin azami adirligl, durak esifinden bunun kolayca ve glivenli bulunmas: ve
tasinmasina misaade etmek igin 15 kg'i asmamalidir.

Not— Ulusal dilzenlemeler, elle tagima igin 15 kg'dan az azami agirli§ gerektirebilir.

by  Kullanim konumunda tasinabilir merdivenin giivenli kullanimi, durak esigine vefveya kuyu boslugunun
altina ve/veya kuyu duvarina dogru gitvenli tasinabilir merdiven tertibati vasitasiyla saglanmalidir,

¢}  Bir kisi, taginabilir merdivenin {ist kisminda ayakta durdugunda veya bulundufunda {durak esigi
sevivesi Ustiinde) bu merdivenin lizerinden diismesi, tasmabilir merdiven dikmelerinin en altindaki uygun bir
tertibat vasitasiyla dnlenmis olmaldir,

dy  Geri gekilehilir (tip 2a) ve katlanabilir (lip 4) tip tasinabilir merdivenler; kullarim konurmundan muhafaza
konumuna kadar tasinabilir merdivenin yerine kenulmasinda, bu merdivenin geri cekilmesinde veya geri
katlandifinda el veya ayaklann kesilme velveya ezilme riskini dnleyecek teknik sartlara gdre sabitlenmis
olmahdir,

F.5 Kuyu boslugunda tasinabilir merdivenin konumu
Kuyu boslugunda tasinabilir merdivenin konumu, kullarum konurmunda asagidakileri yerine getirecek sekilde
olmalidir:

a} Dikey tasinabilir merdiven durumunda herhangi bir basamagdin arkast ile kuyu boslugunun duvart
arasinda asgari 200 mm net mesafe bulunmaldir,

b)  Durak girisi kenan ile muhafaza konumundaki taginabilir merdiven arasindaki mesafe, 800 mm'den
fazla olmamalidir,

¢}  Durak girisi kenart ile galisma konumundaki tasinabilir merdivenin basamak ortasi arasindaki mesafe,
kolayca ulasilabilir olmast igin azami 600 mm olmahdir,

d)  Tasinabilir merdivenin birinci basamak yiiksekli§i, durak esigi gibi ayni seviyede miimkin oldugu kadar
yakin konumiandinimis olmahdir.
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Tip 1 — Kuyu boslugunda sabitlenmis
taginabilir merdiven Tip 2a— Geri cekilebilir kuyu boslugu tasinabilir
merdiveni

Tip 4 — Katlanabilir kuyu boslugu tasinabilir merdiveni

Tip 3b — Hareketli kuyu boslugu tasinabilir merdiveni

Sekil F.1 — Kuyu bosluguna erisimde kullanifan tasmabilir merdivenin tipleri
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Ek ZA
(Bilgi icin)

Bu Avrupa standardi ile 2006/42/EC Direktifiyle degistirilmis AB Direktifi
95/16/EC’nin Temel Gerekleri arasindaki iligki

Bu Avrupa standardi, 2006/42/EC Direktifiyle degistirilmis Yeni Yaklasim AB Direktifi 95/16/EC'nin Temel
Gereklerine uyguniugu saglamak icin Avrupa komisyonu ve Avrupa Serbest Ticaret Birligi tarafindan CEN'e
verilen bir talimatla hazirlanmgtir.

Bu standard, bu Direktif altinda Avrupa Birlijinin Resmi Gazetesinde bir kez yayimlandijinda ve en az bir
Uye Devlette ulusal standard olarak uygutandifiinda, bu standardin kapsami sinirlar dahilinde bu standardin
zorunlu maddelerine uygunluk, bu Direktifin EK |, Madde 1.6.1 ve Madde 4.10 haric olmak lizere tiim Temel
Gerek/Gereklerine ve EFTA diizenlemelerine uyguniugu saglar.

UYARI: Diger gerekler ve dijer AB Direktifleri, bu standardin kapsamina giren mamul/mamullere uygutanabilir.

Cizelge ZA.1 — EN 81-20 tarafindan kapsanmayan 85/16/EC Avrupa Asansdr Direktifinin Temel Saglik ve

Gilivenlik Gerekleri

EHSR (TSGG)

Tanimi

Aciklamatar

Ek | Madde 1.6.1

Refakatsiz engelli kisilerin kullanimi igin tasarlanmis
asansér kumandalari, tasanimlanmall ve uygunca
yertestiriimelidir.

EN 81-70’te kapsanmustir.

Ek 1
Madde 4.10

Yangin aninda kullanidabilir  olan asansfriin
kumanda devreleri, belli bir seviyede asansoril
durmaktan engelleyebilir sekilde ve kurtarma ekibi
tarafindan asanséritn  6ncelikli  kumandalanna
imkan verecek sekilde tasarmlanmah ve imal
ediimelidir.

ltfaiyeci asansdrleri, EN 81-72
standard kapsarnindadir. Yangin
aninda kullanilmak Uzere
tasanmlanmayan tim asansorler,
EN 81-73 standardl kapsamundadir.
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